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“ 罗 克 韦 尔 自动 化 与 中 国 大 学 共勉 ”项 目 于 1998 年 启动 ， 该 项 目 自 成 立 以 来 ， 在 支持 
中 国 科 教 事业 、 优 进 罗 克 韦 尔 自动 化 公司 与 中 国教 育 界 和 产业 办 的 合作 ， 以 及 推动 知识 共享 
和 技术 交流 等 方面 做 出 了 积极 的 贡献 ， 也 得 到 了 国家 教育 委员 会 、 各 个 高 校 及 企业 界 的 高 度 
赞赏 和 认同 ， 曾 荣获 国家 教育 部 颁发 的 “捐资 助 学 特殊 贡献 奖 ” 和 中 国 自 动 化 学 会 颁发 的 
“ASEA 特殊 贡献 奖 ”。 自 1998 年 至 2012 年 底 ， 罗 克 韦 尔 自 动 化 公司 通过 罗 克 韦 尔 自动 化 大 
学 项 目 部 ， 陆 续 与 我 国 的 55 所 大 学 合作 建立 了 自动 化 实验 室 ， 形 成 了 罗 克 韦 尔 自动 化 高 校 
实验 室 网 络 ， 履 盖 全 国 22 个 省 市 自治 区 和 香港 特区 。 截 至 2012 年 底 ， 罗 克 韦 尔 自 动 化 公司 
为 各 个 高 校 合作 伙伴 捐赠 了 价值 约 9200 万 人 民 币 的 设备 ， 并 提供 奖学金 、 奖 教 金 约 950 余 
万 人 民 币 ， 共 计 1 亿 多 元 人 民 币 。 相 关 的 捐资 助教 活动 还 在 持续 不 断 地 进行 。 

为 了 更 好 地 帮助 我 国 高校 加 强 全 面 素质 教育 ， 提 高 学 生 的 动手 操作 能 力 和 运用 知识 技能 
解决 实际 问题 的 能 力 ， 应 多 数 高 校 合 作 伙伴 的 要 求 ， 罗 克 韦 尔 自动 化 大 学 项 目 部 以 各 个 联合 
实验 室 为 平台 ， 围 绕 自 动 化 专业 与 各 个 实验 室 一 起 研讨 实验 课程 的 设置 与 开发 ， 最 终 编写 了 
本 书 。 本 书 一 方面 可 帮助 提高 各 个 高 校 自 动 化 教育 水 平 ， 另 一 方面 也 为 学 生 提 供 了 和 良好 的 实 
际 动手 操作 的 技术 资料 ， 加 强 了 学 校 自身 的 学 术 研 究 和 开发 能 力 。 

本 书 共 分 为 13 章 ， 第 1 章 介 绍 了 ControlLogix 控制 器 基本 程序 创建 ; 第 2 章 介 绍 了 Con- 
trolLogix 控制 器 的 硬件 组 态 ; 第 3 章 介 绍 了 如 何 添加 RSLinx 的 通信 驱动 ; 第 4 章 介 绍 了 
RSLogix 5000 的 梯形 图 编程 ;第 5 章 介 绍 了 两 种 典型 梯形 图 的 编程 实例 ; 第 6 章 和 第 7 章 分 
别 介绍 了 DeviceNet 网 络 配置 通信 实验 和 基于 DeviceNet 的 变频 器 控制 实验 ; 第 8 章 和 第 9 章 
分 别 介 绍 了 RSLogix 5000 的 功能 块 图 编程 与 结构 化 文本 编程 ; 第 10 章 和 第 11 章 分 别 介绍 了 
EtherNet/IP 和 ControlNet 网 络 基础 ; 第 12 章 介 绍 了 RSView ME 和 SE 的 使 用 方法 ;第 13 X 
€ ARAB T Eum Ba tg s Micro800 控制 系统 与 其 实验 例 程 。 

本 书 得 到 了 罗 克 韦 尔 自动 化 实验 室 主 任 们 的 大 力 支 持 ， 其 中 清华 大 学 的 薛 文 轩 老 师 、 范 
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事 大 学 的 王 兴 成 老师 、 杨 承 因 老师 ， 邢 全 职业 技术 学 院 的 马 军 强 老师 以 及 罗 克 韦 尔 自动 化 公 
司 的 丁 茵 君 女士 、 吕 闫 珊 女 士 参 与 了 本 书 的 编写 。 本 书 通过 引用 一 些 国 内 外 有 关 专 着 、 教 
材 、 论 文 和 期 刊 的 资料 ， 得 到 了 进一步 充实 。 在 此 ， 向 这 些 资料 的 作者 表示 敬意 和 感谢 。 

由 于 编者 水 平 有 限 ， 编 写 时 间 仓 促 ， 书 中 难免 有 错误 和 不 受 之 处 ， 冤 请 广大 读者 批评 指 
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在 本 章 中 将 介绍 以 下 内 容 : 
m 打开 RSLogix 5000 软件 
m 创建 一 个 新 的 控制 器 文件 
a 就 悉 RSLogix 5000 程序 菜单 和 项 目 树 
n 创建 新 任务 
四 创建 新 程序 
m 编辑 主 例 程 
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1.1 打开 RSLogix 5000 软件 


在 安装 有 RSLogix 5000 软件 的 计算 上 ， 用 鼠标 依次 点 击 “ 开 始 \ 所 有 程序 \ Rockwell 
Software V RSLogix 5000 Enterprise Series \ RSLogix 5000” 或 双击 桌面 上 RSLogix 5000 的 图 
标 ， 打 开 RSLogix 5000 软件 。RSLogix 5000 的 主 界面 如 图 1-1 所 示 。 


fo RSLogix 5000 








File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help 




















图 1-1 RSLogix 5000 主 界面 


1.2 创建 一 个 新 的 控制 此 文件 


创建 一 个 新 的 控制 器 文件 的 具体 步骤 如 下 : 

1) 从 File 菜单 选择 New， 屏 幕 将 显示 New Controller 对 话 框 ， 如 图 1-2 所 示 。 

2) 从 Type 的 下 拉 荣 单 中 选择 1756-L65 (或 1756-L61) ControlLogix 5565 Controller, 

3) 在 Revision 的 下 拉 荣 单 中 选择 19, 

4) 在 Name 栏 中 键入 字母 和 数字 组 合作 为 处 理 融 的 名 字 ， 如 Testl 。 

5) 从 Chassis Type 下 拉 荣 单 中 选择 1756-A4 4-Slot ControlLogix Chassis. ( JLZR ZG n] BE 
为 7 dE IO 槽 ， 此 时 请 对 应 选择 1756-A7 7-Slot ControlLogix Chassis 2X, 1756-A10 10-Slot Con- 
trolLogix Chassis) 。 

6) 在 Slot 栏 内 选择 0， 与 机 架 中 的 控制 器 模块 的 位 置 匹配 。 

7) 在 Create In 栏 内 键入 文件 保存 路 径 或 点 击 Browse 键 定 位 地 址 目录 ， 我 们 创建 文件 目 
录 在 C; \ RSLogix 5000 \ Projects; 
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8) 确认 输入 与 图 1-2 所 示 吻 合 ， 然 后 点 击 OK 按钮 。 由 此 就 创建 了 一 个 控制 器 文件 ， 
其 界面 如 图 1-3 所 示 。 
到 


Vendor: Allen-Bradley. 

Type: 1756-L65 ControlLogis5565 Controller - 

Revision: hs "| Cancel | 
[ Redundancy Enabled Help | 

Mame: [Test 

Description: x 

Chassis Type: 1756-4 4-Slot ControlLogix Chassis - 

Slot: [o ES Gael Patner siat: emnes 


Ereate In: [EARSLogis S5000\Projects Browse... | 


图 1-2 New Controller 对 话 框 





R RSLogix 5000 - Test1 [1756-L65 19.11] 


File Edit view Search Logic Communications Tools Window Help 
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B-E Tasks 
i B A MainTask 
| : C8 MainProgram 
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1.3 熟悉 RSLogix 5000 程序 菜单 和 项 目 树 


在 图 1-3 中 ， 左 侧 荣 单 是 控制 程序 的 主体 架构 Controller Organizer, fs 2H IB fi FH C 
件 夹 项 目 树 和 文件 组 成 ， 文 件 中 包含 现在 这 个 控制 融 文 件 中 有 关 程 序 和 数据 的 所 有 信息 。 各 
部 分 说 明 如 下 : 

1) Controller Testl : 包括 控制 带 范 围 的 标签 、 控 制 带 故障 处 理 程序 和 电源 处 理 程 序 。 

2) Tasks: 在 这 个 文件 夹 中 显示 任务 ， 每 个 任务 都 各 上 自 带 有 梯形 图 例 程 和 程序 范围 标签 
的 程序 。 

3) Trends: 在 这 个 文件 夹 中 创建 趋势 图 。 

4) Data Type: 显示 预定 义 和 用 户 定 义 的 数据 类 型 ， 用 户 定义 的 数据 在 这 个 文件 夹 中 创 
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1.4 创建 新 任务 


创建 新 任务 的 具体 步骤 如 下 : 
1) 在 Controller Organizer 中 ， 用 鼠标 右键 点 击 Task 图 标 ， 并 在 弹出 的 选项 框 中 选择 New 
Task， 将 出 现 New Task 对 话 框 ， 如 图 14 所 示 。 
New Task 


Hame: 


Descriptio | 


Type [Periodic -€ | 
Perio fio. 000 n 


Priori jio =d (Lower Humber Yields Higher 
Watchdog: [so0. ogg ms 


| Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Or 


| Inhibit Ta: 





图 14 New Task 对 话 框 


2) 在 New Task 对 话 框 的 Name 栏 ， 键 入 Taskl, 

3) 在 New Task 对 话 框 的 Type 栏 ， 选 择 Periodic, 

4) 在 New Task 对 话 框 的 Period 栏 ， 保 留 默 认 值 10ms, 
5) 在 New Task 对 话 框 的 Priority 栏 ， 保 留 默 认 值 10。 
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6) 在 New Task 对 话 框 的 Watchdog F5, 1% EI SAGA RH 500ms。 

7) 确认 输入 与 图 14 所 示 吻 合 ， 点 击 OK 按钮 完成 创建 任务 。 这 时 Taskl 将 显示 在 Con- 
troller Organizer 中 ，Taskl 的 文件 夹 图 标 中 有 一 个 小 时 钟 ， 表 示 这 是 一 个 周期 的 或 基于 时 间 
的 任务 。 

8) 也 可 同时 创建 多 个 任务 ， 如 Task2 ，Task3 等 。 


1.5 创建 新 程序 


创建 新 程序 的 具体 步骤 如 下 : 
1) 在 Controller Organizer 中 ， 用 鼠标 右键 点 击 Taskl 图 标 ， 并 在 弹出 的 选项 框 中 选择 
New Program， 将 出 现 New Program 对 话 框 ， 如 图 1-5 所 示 。 





New Proeran 


Hame: [Program] 


Descriptio: 


Schedule Ir aski -| 


[ Inhibit Progr 





图 1-5 New Program 对 话 框 


2) 在 New Progran 对 话 框 的 Name T5, EA Programl 。 

3) 在 New Program 对 话 框 的 Schedule 栏 ， 选 择 Taskl, rid; OK 键 完 成 创建 任务 。 

这 时 已 经 在 Taskl 下 创建 了 一 个 新 程序 ， 所 有 在 此 文件 夹 下 创建 和 调用 的 例 程 都 将 每 
10ms 执行 一 次 。 

同时 ， 注 意 在 Controller Organizer 中 Program] 下 ， 现 在 有 一 个 名 为 Program Tags 的 标签 
项 ， 所 有 程序 范围 内 的 标签 Tags 都 保存 在 这 一 项 里 。 保 存在 这 里 的 所 有 标签 只 能 用 于 Pro- 
graml 以 及 其 所 有 例 程 ， 不 能 用 于 控制 右 的 其 他 程序 。 


1.6 创建 新 例 程 


创建 新 例 程 的 具体 步骤 如 下 : 

1) 在 Controller Organizer 中 ， 用 鼠标 右键 点 击 Programl ， 在 弹出 的 选项 框 中 选择 New 
Routine ， 将 出 现 New Routine 对 话 框 如 图 1-6 所 示 。 

2) 在 New Routine 对 话 框 的 Name £5, EA ‘Routinel’ , 

3) 在 New Routine 对 话 框 的 Type 栏 ， 选 择 Ladder Diagram, 

4) 在 New Routine 对 话 框 的 In Program 栏 ， 选 择 Programl ， 点 击 OK 按钮 完成 创建 。 

5) 在 Controller Organizer 中 ， 用 鼠标 右键 点 击 Programl 图 标 ， 在 弹出 的 选项 框 中 选择 
Properties ， 将 出 现 Program Properties 对 话 框 ， 如 图 1-7 所 示 。 
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Ne Routine 


Hame: [Routinel 


Descriptio | Pincel = 


Type: IE Ë Ladder Di agram "| 
In Program [Program] i | Help | 





图 1-6 New Routine 对 话 框 


Proeram Properties 一 Proeranml | 回回 


General] Configuration* | 


Assigned Routines: 


Main: . 


Faul |<noney 


| Inhibit Program 


Scan Times [execution time]: 


[oo 2 — esten] 
Last: [| 





图 1-7 Program Properties 对 话 框 


6) 点 击 Configuration 选项 卡 ， 将 显示 Programl 中 指派 的 例 程 。 

7) 从 Main 选项 的 下 拉 沫 单 ， 选 择 Routinel ， 点 击 应 用 按钮 ， 再 点 击 确定 按钮 。 这 样 驶 
将 Routinel 作为 了 Programl 的 主 例 程 。 

8) 在 Controller Organizer 中 点 击 Routinel 图 标 ， 将 显示 如 图 1-8 所 示 的 编程 界面 。 

9) 现在 就 可 以 进行 梯形 图 编程 了 。 编 程 出 错时 ， 发 生 错误 的 语句 左 侧 会 显示 一 列 小 写 
的 英文 字母 “e”， 提 示 用 户 该 语句 的 编程 发 生 错 误 。 注 意 ,一 条 空 语句 本 映 就 是 一 条 错误 
语句 ， 因此 要 将 空 语句 在 程序 中 删除 
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fa RSLogix 5000 一 Testl [1T56-L62]* 一 [Programl 一 Routinels] 


BE File Edit Yiew Search Logic Communications Tools Window Help 


ojal paz 二 selel [te i 


osnine fo T” | 
Ho Forces i - 


J f Ti ma len p sd 1H 
































| € Controller Testi 
Controller Tags 
[ Controller Fault Handler 
[的 Power-lp Handler 
LE Tasks 
ug MainTask 
— 4) Taski 
= E8 Programi 
Program Tags 
Di 
EJ Unscheduled Programs 
EE Motion Groups 
的 Ungrouped Axes 
[3 Trends 
E-E Data Types 
Cg User-Defined 
出 m Strings 
出 Cc Predefined 
GR Module-Iefined 
CI I/U Configuration 





ARoutine1* / «| | 











Display the language elements contained in the group: Compute/Math Rung Ü ofi 


图 1-8 ”编程 界面 


eos 


ControlLogix #5 fii] dic HY ME FF 2H is 


在 本 章 中 将 介绍 以 下 内 容 : 
m 217F RSLogix 5000 软件 
四 创建 一 个 新 的 控制 器 文件 
u 组 态 1/O 模块 
四 查看 标签 
四 组 态 网 络 通信 模块 
四 查看 组 态 结果 


比如 ControlLogix 控制 平台 模块 物理 实物 配置 如 下 : 





Hrs 0 1 : E 
名 称 电源 处 理 器 以 太 网 控制 网 设备 网 
型 号 1756-PA72 1756 - L65 1756 - ENBT 1756 - IBI6 1756 - OB32 





I 


第 2 *& — ControlLogix PE filar C [88 PFS 





2.1 打开 RSLogix 5000 软件 


在 安装 有 RSLogix 5000 软件 的 计算 机 上 ， 依 次 用 鼠标 点 击 开 始 \ 所 有 程序 \ Rockwell 
Software V RSLogix 5000 Enterprise Series V RSLogix 5000 或 双击 桌面 上 RSLogix 5000 的 图 标 ， 
打开 RSLogix 5000 软件 。 


2.2 创建 一 个 新 的 控制 带 文 件 


1) 从 File 菜单 选择 New， 显 示 New Controller 对 话 框 。 

2) 从 Type 的 下 拉 菜 单 中 选择 1756-L65 (X 1756-L61) ControlLogix 5565 Controller, 

3) 在 Revision 的 下 拉 荣 单 中 选择 19, 

4) 在 Name 栏 中 键入 字母 和 数字 组 合作 为 处 理 需 的 名 字 ， 如 Testl 。 

5) 从 Chassis Type 下 拉 荣 单 中 选择 1756-A4 4-Slot ControlLogix Chassis (机 架 槽 数 还 可 能 
为 7 Rok 10 槽 ， 此 时 对 应 选择 1756-A7 7-Slot ControlLogix Chassis 或 1756-A10 10-Slot Con- 
trolLogix Chassis) 。 

6) 在 Slot Number 栏 内 选择 0， SPLA rp deae EE BS f. EEUU RO o 

7) Æ Create In 栏 内 键入 文件 保存 路 径 或 点 击 Browse 键 定 位 地 址 目录 ， 我 们 创建 文件 目 
录 在 €: \ RSLogix 5000 \ Projects ， 如 图 2-1 所 示 。 


Vendor: Allen-Bradley 
Type: 1756-L65 ControlLogi«5565 Controller - 
Revision: 13 - Cancel | 
[ Redundancy Enabled Help | 
Mame: [rest 
Description: à 
£j 
Chassis Type: 1755-4 — 4-Slot ControlLogix Chassis M 
Slot: [o a Galelu Partrrer Slat snore 
Create In: [E*RSlegs5ODDProecls 0 Browse... | 


图 2-1 New Controller 对 话 框 
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8) 确认 输入 与 图 2-1 所 示 吻 合 ， 然 后 点 击 OK 按钮 。 由 此 创建 了 一 个 控制 辟 文 件 ， 其 界 
面 如 图 2-2 所 示 。 


R RSLogix 5000 - Testl [1756-L65 19.11] 





File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help 


ajs[jm| e| »[spe| |] [ el%|m|E c[er| & [S] [e 
Difine |. A n. 二 RN li 


Ma Forces 


No Edits $ s| H[f] iE] n yo] +l 
Fiedundancy ? B | sqrXravorses. £an X sae A seme K Bt A Time 


Contra Organize 





b: d Controller Fault Handler 

|o [d Power-Up Handler 

B-E Tasks 

| EL MainTask 

| | BS MainProgram 

| [I Unscheduled Programs | Phases 

B-E Motion Groups 

|o [I Ungrouped Axes 

-E Add-On Instructions 

B-E Data Types 

i mu User-Defined 

f mg Strings 

| mu Add-On-Defined 

: 四 -CE Predefined 

Module-Defined 

[E] Trends 

B-E HO Configuration 

H-E 1756 Backplane, 1756-A4 

-Aa [n] 1756-L65 Testi 





图 2-2. RSLogix 5000 主 界面 


2.3 组 态 LO 模块 


1) 从 Controller Organizer 用 鼠标 右键 点 击 L/O Configuration 图 标 ， 选 择 New Module, 

2) 显示 Select Module 对 话 框 ， 如 图 2-3 所 示 。 图 中 附 有 可 选 模块 的 清单 ， 可 以 首先 在 
对 话 框 下 部 选择 模块 类 型 ， 比 如 Digital 表示 数字 量 模块 ， 然 后 在 下 拉 列 表 中 找到 所 需 的 模 
块 型 号 即 可 ， 例 如 16 点 数字 量 输入 模块 1756-IB16 。 

用 鼠标 双击 所 选择 的 模块 ， 将 显示 模块 属性 对 话 框 ， 如 图 2-4 所 示 。 输 入 正确 的 参数 ， 
再 点 击 Finish 按钮 。RSLogix 5000 软件 将 完成 模块 的 组 态 。 

主要 输入 参数 说 明 如 下 : 

(DSlot: 注意 选择 的 槽 位 号 码 必 须 与 所 选 模块 所 处 的 实际 物理 位 置 的 槽 位 号 但 一 致 。 由 
于 数字 量 输入 模块 1756-IB16 安装 在 1756-A4 机 染 的 实际 模 位 是 2， 因 此 要 在 Slot 中 选择 数 
字 2 进行 匹配 。 

@Electronic Keying: 这 个 特性 主要 是 防止 将 模块 插 到 错误 的 槽 中 。 当 一 个 模块 插入 到 
ControlLogix 机 架 的 槽 中 时 ，RSLogix 5000 会 将 新 插入 硬件 的 信息 与 用 户 在 项 目 中 为 该 槽 组 态 
的 信息 加 以 比较 。 用 户 在 最 初 模块 组 态 时 ， 可 以 选择 下 列 模 块 电子 锁 选 项 之 一 : 

a) Exact Match: 上 面 描述 的 所 有 参数 都 必须 匹配 ， 否 则 插入 的 模块 将 拒绝 连接 。 

b) Compatible Module: 必须 符合 下 列 标准 ， 和 否则 插入 的 模块 将 拒绝 连接 ， 并 导致 处 理 需 
上 的 IO 灯 闪 烁 : Module Types, Catalog Number, and Major Revision 必须 匹配 ， 而 物理 模块 
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的 Minor Revision 必须 等 于 或 大 于 软件 中 指定 的 。 
LEID NEN x| 
















Description Vendor | 

Él- Digital al 
| b-1756-IA16 16 Point 79V-132V AC Input Allen-Bradley 
i- 1756-IA18I 16 Point 73V-132V AC Isolated Input Allen-Bradlev 
i- 1755-IA32/A 32 Point 74V-132V AC Input Allen-Bradley 
i- 1756-IA8D 8 Point 79V-132V AC Diagnostic Input Allen-Bradley 
$ 5e-IBl6 16 Point 105/-31,2w Di Input Allen-Bradley 






i- 1756-IB160 16 Point 10v-30V DC Diagnostic Input Allen-Bradley 


` b- 1756-IB16I 16 Point 10v-30v DC Isolated Input, Sink/Source Allen-Bradley 

| b-1756-IBIG6ISOE 16 Channel Isolated 24V Input Sequence of Events Allen-Bradley 

D b17585-IB32/A 32 Point 10v-31.2V DC Input Allen-Bradley 

: -11756-IB32/B 32 Point 10'/-31.2v DC Input Allen-Bradley 

| b- 1756-IC16 16 Point 30V-60V DC Input Allen-Bradley 

; ^- 1756-IG16/A 16 Point Dw-S,SwDC TTL Input Allen-Bradley | 
4 k 





Find... | Add Favorite | 

By Category Favorites 
ees | e | 
E 


[Kd 2-3 模块 选择 对 话 框 
x 


Type: 17554B18 15 Point 10-31.2V DC Input 
Vendor: Allen-Bradley 
Parent: Lacal 
Name: [input Slat: [2 E 
Description: z 
xl 


Comm Format: muDaa — e] 
Revision. 国 f = Electronic Keping: — Bf RATED] 





iv Open Module Properties Cancel | Help | 


图 24 模块 属性 配置 对 话 框 


c) Disable Keying: 电子 锁 不 起 作用 。 
在 这 里 我 们 一 般 选 择 Disable Keying。 其 余 的 组 态 参 数 可 选用 默认 值 。 
使 用 同样 的 方法 组 态 32 点 数字 量 输 出 模块 1756-0B32。 注 意 ,此 时 的 Slot 槽 位 数字 变 为 3。 


2.4 查看 标签 
在 控制 着 文件 中 ， 双 击 Controller Tags 图 标 。 将 显示 Data Monitor， 如 图 2-5 所 示 。 在 


Tag Name 这 一 栏 内 有 三 条 内 容 : 
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图 省 IOHIUOWN ewa 5-Z 国 





ndino zggo-9541 [E] 
jndul orar-osz1[2] 自 一 
psal S91-95 T [0] E = 
-992T 'auejbpeg 952T e 
uoneanBijua) o/I E-E 


pauyeg-anpow WE | 
peugepeid WE c 
peujeg-uo-ppw Wy- — 
sung imge Bc 
peujeg-esp 内 ， 
sedá| eed E- 8 
suonanjsurg UG- PPY o pani 
saxy padnoJ6un Eo | 
sdnosy uono E 8 
saseUd | sueibe44pejnpeupsum [7]— — | 
Aue boaguiet] $28 H 




















JalpueH dn-Jawmod ES 
49|pueH 3ne 43jo43u07 m 





| 5 arene 





BY y uo crn 
ae 





[(412]043002) 14531 - sbe | 13j013u03] - [TT 61 591-957 T] T1521 - 0005 ITE: 
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Local: 0 : C; 

Local: O : I; 

Local: 0 . O, 

这 些 输入 项 是 标签 结构 〈 在 组 态 模块 时 产生 ) ， 它 们 包含 比 在 Data Monitor 屏幕 中 实际 
显示 的 更 多 的 标签 。 注 意 标 签名 前 面 的 + 号 ， 它 表明 可 以 展开 标签 结构 ， 以 便 看 到 更 多 的 标 
签 信 息 。 

其 中 ，Local 表示 与 这 些 标签 相关 的 模块 与 控制 带 位 于 同一 机 染 中 ， 两 个 冒号 之 间 的 数 
字 代 表 模 块 的 模 号 ， 例 如 模块 插 在 0 档 。 紧 跟 后 面 冒号 显示 的 字符 (如 C、I1、0) 代表 数据 
是 Configuration, Input 还 是 Output 数据 。 所 有 模块 都 有 这 三 种 数据 类 型 。 

Tag Name 这 一 栏 上 面 的 Scope 栏 内 显示 的 是 标签 的 范围 。 范 围 定义 标签 在 例 程 中 的 被 认 
可 的 范围 。 创 建 在 控制 第 范围 内 的 标签 在 所 有 程序 文件 夹 的 所 有 例 程 中 都 可 以 采用 ， 而 那些 
创建 在 程序 范围 内 的 标签 ， 只 能 被 该 单个 程序 文件 夹 中 的 例 程 所 采用 。 

例如 ， 标 签 的 范围 是 Controller (控制 右 )， 表 示 标 签 在 此 控制 带 文 件 的 所 有 程序 文件 夹 
中 的 所 有 例 程 中 都 有 效 。 如 果 范 围 这 一 栏 内 包含 的 是 一 个 程序 名 ， 那 么 这 些 标签 只 能 用 于 指 
定 程 序 文 件 夹 中 的 例 程 。 

其 他 输入 、 输 出 模块 的 配置 与 上 述 步 骤 相 同 ， 但 应 注意 槽 号 的 选择 要 正确 。 


2.5 组 态 网 络 通信 模块 
在 这 一 部 分 中 ， 组 态 清单 中 添加 的 Ethernet/ IP 通信 模块 。 


1) 用 鼠标 右键 点 击 L/O Configuration 文件 夹 ， 选 择 New Module， 显 示 带 有 供 选 模块 列表 
的 Select module Type 对 话 框 ， 如 图 2-6 所 示 。 

















Select odule Trpe 


Type: |1756-ENBT/A 


. Description 


1756 LControlHet Bridge 

1755 ControlHet Bridge 

1756 ControlHst Bridge 

1756 ControlHet Bridge, Redundant Media 

1756 ControlHest Bridge, Redundant Media 

1756 ControlHet Bridge, Redundant Media 

1756 TH+ Bridge/RIOU Scanner 

1756 TH+ Bridge/RIOU Scanner 

1756 DeviceHet Scanner 

1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Fiber Media 

1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twizted-Fair Media 
1756 Ethernet Communication Interface 

1756 Ethernet Bridge wv 


Vendor |A11 +| | Othe | Specialty] Select All 


[ Analog | Digita |v Communication | Motion | Controlle Clear All 
Cancel | Help 


图 2-6 模块 选择 对 话 框 
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2) 在 对 话 框 下 部 勾 选 Communication ， 在 下 拉 列 表 中 选择 1756-ENBT/AA 模块 ， 然 


OK 按钮 ， 将 显示 Module Properties 对 话 框 ， 如 图 2-7 所 示 。 


Nodule Properties 一 Locall (1T56—ENBI/À 1.1) 


Typs: 1T56-EHBT/À 1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Fair Media 
Vendor: Allen-Bradley 
Parent: Local 


Name: ENT ——— 


Descripti: | | E (* IP Address| 182 . 188 . 


—— ——— Address / Host Hame 


i . 40 


C Host Name | 


Slot 1 2l 


Rewvisior | | | - Electronic 





Cancel | Baci | Next > | Finish >> | Help | 


图 2-7 组 态 以 太 网 通信 模块 属性 


3) 在 Module Properties 对 话 框 输入 模块 的 IP 地 址 等 参数 后 ， 


所 选 槽 号 与 模块 实际 所 处 的 物理 槽 号 应 一 致 。 
2.6 检查 组 态 结果 


确认 组 态 结果 如 图 2-8 所 示 。 





E S TS Testi 
| 4 Controller Tags 
-E Controller Fault Handler 
[0 F3 Power-Up Handler 
a- Tasks 
j E ʻa MainTask 
”四 MainProgram 
| -E3 Unscheduled Programs | Phases 
器- Motion Groups 
| [3 Ungrouped Axes 
[E Add-On Instructions 
ES es Data Tvpes 
I 3 Ug User-Defined 
EEA Strings 
i EET] Add-On-Defined 
H-E Predefined 
: mg Madule-Defined 
cE Trends 
a- NO Configuration 





点 击 Finish 按钮 。 








E-S 1756 Backplane, 1756-44 














LIRE 2 











-入 [0] 1756-L65 Testi 

E- B [1] 1756-ENBT/A ENBT 
:aa Ethernet 

— B [2] 1756-IB18 Input 

— B [3] 1756-0832 Output 


图 2-8 组 态 结 








erg 


14 






后 点 击 


. 
^E Ai . 


egg 


RSLinx Classic Gateway 添加 通信 的 驱动 


在 本 章 中 将 介绍 以 下 内 容 : 
m 打开 RSLinx Classic Gateway 软件 
四 添加 AB DF1-1 (RS-232) 通信 驱动 
添加 AB ETH-1 (Ethernet) 通信 驱动 


m ġo AB ETHIP-1 (Ethernet/IP) 通信 驱动 
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3.1 打开 RSLinx Classic Gateway 软件 


打开 安装 有 该 软件 的 计算 机 ， 用 鼠标 依次 点 击 “ 开 始 \ 所 有 程序 \ Rockwell Software V 
RSLinx \ RSLinx Classic ”或 单 击 桌 面 右 下 角 国 的 图 标 ， 打 开 RSLinx Classic Gateway 软件 ， 
启动 界面 如 图 3-1 所 示 。 


ESsLinz Classic Gateway 


File Edit View Communications Station [DDE/ÜPC Security Window Help 


5| i| 28| tile] x)| 








For Help, press Fl O mm] | 06/29/03 | 10:13 EM — 


Kk 3-1  RSLinx Classic Gateway 启动 界面 


单 击 工具 栏 中 的 草图 标 ， 显 示 RSWho 界面 如 图 3-2 所 示 。 从 中 可 以 看 到 所 有 激活 网 络 
的 连接 。 

图 3-2 的 左面 是 树 状 的 控制 结构 ， 网 络 和 设备 以 等 级 的 形式 来 显示 。 如 果 一 个 网 络 或 设 
备 是 折 短 状态 的 ， 以 “+ ”号 指示 ， 可 以 点 击 “ + ”号 或 在 网 络 或 设备 的 图 标 上 双击 来 展 
开 视图 ， 并 开始 浏览 。 当 一 个 网 络 或 设备 被 展开 ， 以“ ”号 指示 ， 可 以 点 击 “ - ”号 或 
在 网 络 或 设备 的 图 标 上 双击 ， 将 视图 再 折 普 起 来 。 

图 3-2 的 右边 是 控制 列表 ， 网 络 上 的 所 有 设备 以 图 形 的 形式 给 出 。 如 果 有 一 个 设备 的 
通信 状态 出 错 (例如 当 一 个 被 认可 的 设备 忽然 被 拔 出 ) ， 设 备 显示 带 红色 又 子 ， 表 明 它 曾 
经 被 认可 ， 但 现在 找 不 到 了 。 这 时 ， 可 以 选择 将 这 个 设备 从 画面 中 删 掉 ， 或 者 改正 通信 
故障 。 
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x)*RSLinx Gateway — [RSWho — 1] 
du File Edit View Communicati ons Station DDE/ÜPC Security Window Help 


z &| 号 | 图 | 岛 |lz| x| 

Autobros ex | MA rosing node 192.168.1.29 Found 
-| Workstation, ASEAB - 

] Linx Gateways, Ethernet 


rrj 
Hs ÀB ETH-1, Ethernet 182.188.... 192.168.... 192.168.... 192.1868.... 192.188... 
E: AB ETHIP-1, Ethernet 1T5E-ENBT/A 1T56-ENBT/A 1T56-EHBT/A 1T56-EHBT/A 1T55-ENBT/A 
192. 188. 
192. 188. 


182. 1868. 





.21, 1T56-ENBT/À, 
22, 1TSB-ENBI/À, " 一 
.23, 1T56-ENBT/A, = 


.28, 1T56-EHET/A, 
.29, iTO4-AENT FI 


182. 168. 
182. 168. 
= 192.188. 


d 


1 
1 
1 
192.188.1.24, 1T56-ENBT/A, |1892.1858.... 18982.188.... 
1 
i 
1 


For Help, press Fl | n UM fnis | oT D3/02 - | 00:01 AM 





图 3-2 RSWho 界面 


3.2 添加 AB DEF1-1 (RS232) 通信 驱动 


Aa Foe S rens, HER Configure drivers 界面 ， 如 图 3.3 所 示 。 


Configure Drivers 





- Available Driver Types: 





1T84-KT/KTX ar (D)/PCMK £or DHt/DH-485 devices 
1T84-KIC (X) for ControlHet devices 

DF1 Polling Master Driver 

1784-FCC for ControlHet devices 

1T84-PCIC (S) for ControlHet devices 

1TAT-PIC / hIC+ Driver 

DF1 Slave Driver 

S-S SD/SD2 for DH+ devices 

Virtual Backplane (SoftLogixb8üxx) 

DeviceNet Drivers (1T84-PCD/PCIDS, 1TTO-KFD, SDHPT drive 
FLC-5 (DHt] Emulator driver 

SLC 500 (DH485)] Emulator driver 

SoftLogixo driver 

Remote Devices via Linx Gatewa 





图 3-3 Configure drivers 界面 
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从 Available Driver Types 的 下 拉 菜 单 中 ， 选 择 RS-232 DF1 Devices， 然 后 点 击 Add New 


按钮 。 在 显示 的 Add New RSLinx Classic Driver 对 话 框 中 输入 一 个 驱动 带 的 名 称 ， 如 图 34 所 
不 。 


ådd New RSLins Classic Driver 


Choose a name for the new 
driver. 


(15 nharant aore mawi mnm | 


[AB DFi-1 





图 34 Add New RSLinx Classic Driver 对 话 框 


点 击 OK 按钮 ， 接 受 默 认 名 字 (ABO _DF1-1)。 将 显示 Configure Allen-Bradley DF1 Com- 
munication Device 对 话 框 ， 此 时 点 击 Auto-Configure 按钮 。 如 果 串 口 电缆 连 接 正 确 ， HA Mg 


击 这 个 按钮 时 ，RSLinx 会 自动 设置 合适 的 DF1 参数 。Configure RS-232 DFI Devices 对 话 框 刷 
新 ， 参 数 显 示 如 图 3-5 所 示 。 





Configure R5-232 DF1 Devices 


Device Hame: AB DF1-1 


注意 处 理 器 串口 
= 已 被 识别 。 
Comm [comi -| Device: [Logix 5550 / CompactLog: * 








Baud Rate: [19200 =| Station Humber: 


(Decimal) 


Parity: [Wone =| Error Checking: [BCC 
Stop Bits: fi | Protacol: 





RSLinx 显示 一 条 
信息 ， 表 明 Auto 

Configuration #Ẹ 
Auto Configuration Successful! 


作 已 成 功 。 




















[| Use Modem Dialer onirgure : | 
DE | Cancel | Delete Help | 





Kk 3-5. Configure RS-232 DF1 Devices 对 话 框 


注意 : 设备 栏 包含 “Logix 5550/CompactLogix”， 如 果 屏 幕 上 的 参数 与 上 面 给 出 的 对 话 
框 一 致 ， 则 点 击 OK 按钮 。 在 如 图 3-6 所 示 界 面 中 可 查看 确认 通信 驱动 处 于 运行 状态 ， 通 过 
点 击 Close 按钮 可 退出 Configure Drives 对 话 框 。 
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Configure Drivers 


r Available Driver Types: 


[Rs-232 DF1 devices =| 点 dd New... | 


p Configured Drivers: 


Hame and Descrip tion | Status. 
AB DFi-1 DFi Sta: O COM1: RUNNING Running 








图 3-6 Configure drivers 界面 


3.3 添加 AB ETH-1 (Ethernet) 通信 驱动 


单 击 工具 栏 中 的 | ， 将 显示 Configure drivers 界面 ， 如 图 3-7 所 示 。 


Configure Drivers 
hwvailable Driver Types: 


Add New... | 


Ethernet devices 

DC|Ethernet/IP Driver 
1T84-KT/KTX (D) /PETX (D)/PCMK for IHt/TIH-485 devices ———— —— 
1TB4-KTC (X). for ControlHet devices | Status - 
DF1 Polling Master Driver 
lTG4-PCC for ControlHet devices 
1T84-PCIC (S) for ControlHet devices 


RS-232 DFI devices 


ix58xx] 
DeviceNet Drivers (1T84-PCD/PCIDS, 1TTO-KFD, SINFT drive 
FLC-5 (DHt) Emulator driver 





图 3-7 Configure drivers 界面 


从 Available Driver Types 的 下 拉 菜 单 中 ， 选 择 Ethernet devices ， 并 点 击 Add New 按钮 。 
在 显示 的 Add New RSLinx Driver 
对 话 框 中 输入 一 个 驱动 器 的 名 称 ， 如 


- Choose a name for the new 
图 3-8 所 示 。 


driver. 


—— ES D [15 aharan art mawi mum | 
点 击 OK 按钮 ， 接 受 默认 名 字 urnam 
(AB  ETH-1), 将 显示 Configure driv- = 


er: AB ETH-1 对 话 框 。 在 Host Name 


Add New R5Linx Driver 
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3-9 所 示 ， 并 点 击 “ 确 定 ” 按 钮 。 


Configure driver: AH ETIH 一 1 


Station Mapping | 


Station | Add Hew | 
192.1868.1.28 Delete | 





图 3-9 Configure driver; AB _ ETH-1 对 话 框 


设置 以 太 网 模块 的 TP 地 址 和 子 网 掩 码 ， 可 确保 以 太 网 模块 和 上 位 机 在 同一 网 段 内 ， 并 
可 在 通 重信 建立 M 的 基础 上 查看 各 模块 信息 AU ， 如 图 3-10 所 示 。 








ESLinz Gateway — [RSWho — 1] PESE 
Sh File Edit View Communi cations Station IDE/OPC Security Window Help - 


EESESERETEIESI 


| [€ Autobrowse Refresh EE Browsing 一 node 4 found 


EE Workstation, ASEAB 
Hou Line Gateways, Ethernet 


E P ÀB ETH-1, Ethernet DE ün 01 
c f 192.188.1.28, 1TS6-ENET/A, 1T'| ITEG-ENET/A Litil 1T58-IB1... 
ces Baclplane，1756-A137 
| 1T56-L1/AÀ LOGINSESO 加 m " 
, lT5B-IBIBD/A, 1756- d 
, iT55-DBIBD/À, 1756- ü2 03 04 
. 1TEE-IFB/A, iTSe-IF|!759-0Bl... 1T56-IFB/A  1T56-0FB/À 
1T5B-0FB/A, 1T56-0F 
, iT56-ENHET/À 











For Help, press F1 NU | DT/Oz/O02 | 11:43 PM 


图 3-10 RSWho 界面 
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3.4 添加 AB ETHIP-1 (Ethernet/IP) 通信 驱动 


从 Communications 菜单 选择 Configure Drivers， 将 显示 Configure Drivers 对 话 框 ， 如 图 3- 
11 所 示 。 


Configure Drivers 


Available Driver Types: 


RS-232 DFi devices 
Ethernet devices 
D Ethernet/IP Driver 
1T84-KT/KTX (D) /PKTX (D)/PCMK for DHt/DH-485 devices 


1T84-KTC (X) for ControlHet devices 
DFi Polling Master Driver 


Virtual Backplane (SoftLogixb8üxx] 
DeviceNet Drivers (1T84-PCD/PCITDS, ITTO-KFD, SDHPT drive 
FLC-5 (DHt) Emulator driver 


r Delete 





图 3-11 Configure Drivers 界面 


从 Available Driver Types 的 下 拉 菜 单 中 ， 选 择 Ethernet/IP Driver， 然 后 点 击 Add New 按 
钮 。 
在 显示 的 Add New RSLinx Driver 对 话 框 中 输入 一 个 驱动 器 的 名 称 ， 如 图 3-12 所 示 。 


Add New RSLinx Driver 


Choose a name for the new 
driver. 


(15 aharant aret mavimnm | ES 
Cancel 
[AB ETHIF-1 > : 





图 3-12 Add New RSLinx Driver 对 话 框 


点 击 OK 按钮 ， 接 受 默 认 名 字 (AB _ETHIP-1) ， 将 显示 Configure driver; AB _ ETHIP-1 
对 话 框 。 选 择 当前 默认 的 “扫描 本 地 子 网 ”选项 ， 如 图 3-13 所 示 ， 并 点 击 “确定 ” 按 钮 。 

选择 RSLinx 的 主 界面 如 图 3-14 所 示 。 通 过 以 太 网 模块 ， 其 所 在 机 架 上 的 所 有 模块 及 信 
息 将 被 自动 识别 〈 包 括 型 号 ， 所 处 槽 号 等 ) ， 通 过 鼠标 右键 点 击 模块 可 以 查看 模块 信息 和 状 


N 
AU O 
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Configure driver: AH ETHIP-1 


Ethernet/IP Settings | 


^ 


($ Browse Local Subná  / Browse Remote Subnet 


+ 


IP 


Subnet 





图 3-13 Configure driver; AB _ ETHIP-1 对 话 框 


X RSLinx Gateway 二 [RSWho — 1] 
a5 Fila Edit View Communications Station DDE/OPC Security Window Help 





2| | sig) 


[v Autobrowse 


elie | - 


a 


Workstation, ASEAB 
+] uu Linx Gateways, Ethernet 


= gm AB ETH-1, Ethernet D1 on 
Eig AB ETHIP-i, Ethernet 1TG6-ENBT/A 1756-LB... 
=- f 192.168.1.21, 1T56-ENBT/A, 


ES — fDackplane, 17586-A10/A n E 
m- A| on, 1756-182 LOGIXSSE2, 


由 
由 


01, 
02, 
03, 
D5, 


1T56-ENHBT/À 05 DB 
ITSE-CNBR/D, 1756-C |1758-IB1... 1T56-0Bi... 
1T56-DNB/A, 1756-DH 
1T55-IBiBI/A, 1756- 
1T56-ÜB1BD/A, 1T56- 
1T56-IFiB/A, 1756-I 
1T56-0FB/A, 1T56-üF 
.22, iTBB-ENBT/A, 1T! 
.23, iTBB-EHBT/A, 1T! 
.24, iTBB-EHBT/A, 1T! 
1TSB-EHBT/À, 1T! 
1T5B-EHBT/À, 1T! 
1TO4-AENT FLEX ` 


3 





press Fl 


LE) 


0T üa 
1T56-IF16/A 1756-0F8/A 





图 3-14 RSLinx 的 主 界面 


| oT/03/02 | 00:00 AM 





ees 


用 RSLogix 5000 进行 柳 形 图 编程 


在 本 章 中 将 介绍 以 下 内 容 : 
四 创建 一 个 新 的 控制 器 文件 
四 学 握 多 任务 控制 和 积木 式 结构 
a 掌握 PLC 的 变量 和 数据 类 型 


m 学 握 PLC 的 梯形 图 编程 语言 常用 指令 
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4.1 创建 一 个 新 的 控制 带 文 件 


1) 打开 RSLogix 5000 编程 软件 。 

2) 创建 新 的 控制 文件 。 

从 File RAFE New， 显 示 新 的 控制 融 对 话 框 。 按 第 1 章 中 的 步 又 配置 控制 兰 ， 如 图 4- 
1 Bras. 


New Controller 


Vendor: Allen-Bradl 


Type: | 1T56-L62 ControlLogixs562 Cont * | 
Revisior 13 E Cancel | 


| Redundancy Enable: Help | 
Hame: Tr est3 


Descripti« | 


Chassis [i758-m0 10-Slot Controllogix Chassis -| 
Slot lo 2 


Create [c: ABSLogix 5000\Frojects Browse... | 





图 4-1 New Controller 对 话 框 


4.2 HASO 


依据 第 2 章 中 的 步骤 组 态 IO， 组 态 结果 如 图 4-2 所 示 。 
|=- I/0 Configuration 
8| [1] 1T56-ENBT/A ENET 
8| [5] 1756-IB16D Input 
f| [6] 1756-0B16D Output 


图 4-2 组 态 结 


4.3 MEWE 


1) 展开 控制 融 文 件 目录 树 中 的 Tasks 文件 来， 如 图 4-3 所 示 。 
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-|- £5 Tasks 
- A MainTask 
=] C3, MainProgram 
Ej Program Tags 
Alaisan 


[7] Unscheduled Programs 


图 4-3 quiso Hori 


2) 双击 Tasks 文件 夹 中 的 MainRoutine 图 标 ， 显 示 主 例 程 编程 窗口 ， 如 图 44 所 示 。 











SAET 图 Fath: f none? T | 
al H [ros [moe | ie [i5 | 3e |n || | >| 
n| 4| A Favorites A Bit Timer/Counter Input/Output Compare Compute/Math Mowve/Logical FiledMisc. File/Shift Seque 


e 


已 


(End) 


图 44  MainRoutine 编程 窗口 


3) 编辑 一 个 小 程序 。 
QD 添加 编程 语句 。 
观察 编程 窗口 上 方 的 梯形 图 指令 工具 栏 ， 如 图 4-5 所 示 。 





H ton | roe | ken | i | iE [e [4 [9 | 5] +| 


4 | + | Favorites A Hit Timer &:ounter Input output Compare ComputeMath Moved ogical FiledMisc. File/Shift Segue 


图 4-5 HJEEHEA TRE 





由 图 4-5 中 可 见 ， 梯 形 图 指令 很 丰富 ， 包 括 人 逻辑 运算 、 算 术 运 算 、 定 时 带 、 计 数 紫 等 多 
种 类 型 。 点 击 工具 栏 上 的 Bit 选项 卡 ， 将 显示 所 有 位 指令 ， 如 图 4-6 所 示 。 


a| H [e | | at [e | tr | oms | osr | osr | 


1 a Favorites ABit 4 TimeriCounter Input output Compare Compute/tMath Move oagical File/Misc. File/shift SE 


图 4 “位 指令 分 页 栏 


将 鼠标 指针 惹 浮 于 工具 栏 上 各 按钮 的 上 方 ， 稍 等 几 秒 钟 ， 即 会 出 现 该 指令 的 名 称 ， 如 图 
4-7 所 示 。 
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图 4-7 位 指令 名 称 


点 击 Bit 选项 卡 上 的 XIC 指令 ， 即 2 | 图 标 ，Xic 指令 将 出 现在 梯形 图 编辑 器 的 语句 
中 , 如 图 4-8 所 示 。 





inione 4 «1 Hii 
图 4-8 梯形 图 编程 窗口 


用 鼠标 右键 点 击 XIC 指令 上 方 蓝 色 加 亮 区 中 的 ?， 选 择 New Tag。 将 弹出 新 建 标 签 对 话 
框 ， 如 图 4-9 所 示 。 


Hame: 


Descripti: 


(* Base 


C Alias 


C Produced | £z 


( Consumed 


[poor ENR Í | 
MainProgram "| 
[Decimal - | 


图 4-9 ”新建 标签 对 话 框 





在 New tag 对 话 框 中 的 Name 栏 内 ， 键 入 “swith”。 确 认 Main Program 出 现在 Scope 这 一 
栏 内 ， 这 表示 您 希望 swith 作为 程序 范围 的 标签 。 标 签 的 作用 域 有 两 种 : 程序 范围 和 欣 制 需 
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范围 。 程 序 范 围 的 标签 只 能 用 于 一 个 指定 程序 的 例 程 ， 而 控制 锅 范 围 的 标签 可 用 于 控制 硕 中 
所 有 程序 的 例 程 。 从 Tag Type 选项 中 选择 Base, M Data Type XHW BOOL, iid; OK 按 
钮 后 ， 编 程 语 句 0 如 图 4-10 所 示 。 





图 4-10 梯形 图 编程 窗口 


用 鼠标 点 击 工具 栏 中 OTE (Output Energize) 的 图 标 ， 并 将 它 拖 到 语句 0 的 蓝 色 横 线 上 
F, 直到 刚才 输入 的 XIC 指令 的 右边 出 现 一 个 绿色 的 小 圆 点 。 此 时 释放 鼠标 按键 ，OTE 指 
令 就 会 放 在 语句 0 的 末尾 。 这 是 在 语句 中 输入 指令 的 为 一 种 方法 。 用 鼠标 右键 点 击 OTE 指 
令 上 方 蓝 色 加 亮 区 中 的 ?， 选 择 New Tag。 弹 出 新 标签 对 话 框 。 按 照 图 4-11 所 示 输 入 参数 后 ， 
点 击 OK 按钮 。 








New Tag 


Hame: light] 


lDescripti« 


(* Base 
Ü Alias 


C Produced | E 


( Consumed 
[Decim] 7 





图 4-11 新 建 标签 对 话 杠 


此 时 编程 语句 0 如 图 4-12 所 示 : 


EN 
p —————————M—M—M— M4 





图 4-12 梯形 图 编程 窗口 
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用 鼠标 右键 点 击 编程 语句 0， 选 择 Verify Rung。RSLogix 5000 视窗 底部 会 出 现 一 条 信息 ， 
指示 语句 校 验 命令 的 结 

注意 : 信息 可 出 现在 屏幕 底部 的 状态 栏 内 ， 如 果 在 View 菜单 中 选中 的 话 ， 也 有 可 能 
出 现在 结果 视窗 内 。 如 果 有 错误 ， 必 须 在 语句 校 验 前 改正 ， 也 可 以 从 窗口 上 方 Logic 36. rp 
选择 Verify > Routine 来 校 验 整个 例 程 。 

DER SERA o 

关闭 编辑 器 ， 从 Controller Organizer 中 Main Program 的 下 方 ， 双 击 Program Tags 文件 ， 
可 以 看 到 两 个 程序 范围 内 的 标签 。 双 击 打开 Data Monitor， 在 标签 名 这 一 栏 内 有 两 个 输入 变 
量 ， 如 图 4-13 所 示 。 


Ë RSLogix 5000 — Test3 [1756-L62]* — [Program Tags 一 NainProgram] 加 回回 
A File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help 


alsm] 8| i ia| e | [LocatziData.7 -| elSlS [E 7 [g| | 
Offline — []. [^ RUF E Path: [<none> -] &l 


Ho Forces b. E ok 


[7 BAT | 
Ho Edits Ey B 1/0 al | 3 qe | | | | i | >| 
BE ,| Neves Au ee A e A compare 
Scope: [Main rogram "| Show: Show All -| Sort |Tag Hame ba 


A Controller Tags ^ *|Force Mask € 


= Controller Fault Handler E igh | enma BDOL 


| Fower-Up Handler | 一 | 

- £3 Tasks | Decimal BOOL 
28 MainTask 

= C8 MainProgram 
A Program Tags 











En MainRoutine 
[I Unscheduled Programs 
cC Motion Groups 
[3 Ungrouped Axes 
[3 Trends 
= 多 Data Types 
Cg Wser-Defined 
+ Ca Strings 
+ Ea Fredefined 
+ O Module-Defined 
Ej-E3 I/0 Configuration 
BJ [1] 1T58-EHBT/A ENBT 


BJ [5] 1T56-IB18D Input 
B| rR1 17cR-mR1RT Natani 


[Honitor Tags Á Edit Tags / 4 » | 





图 4-13 ”标签 监视 窗口 





点 击 视窗 下 部 的 Edit Tags 选项 卡 ， 进 入 标签 编辑 窗口 ， 如 图 4-14 所 示 。 
Scope: [WainProgram +| Show: hos nu m Sort [Tag Hame - 


Name 本 Alias For Base Tag Type ] Style | Description *1 
| BOOL Decimal 
BOOL Decimal 





图 4-14 标签 编辑 窗口 


7b 4 tt 用 RSLogix 5000 进行 梯形 图 编程 





编辑 标签 可 以 把 标签 和 已 组 态 的 10 模块 数据 位 链接 起 来 ， 以 编辑 标签 switch 为 例 ， 点 
击 图 4-14 中 Alias For 一 栏 对 应 标签 switch 的 空 日 处 ， 该 栏 右 侧 将 会 出 现下 拉 按 钮 图 标 ， 扣 
击 下 拉 按 钮 ， 将 出 现 如 图 4-15 所 示 画 面 。 

Scope: |MainProgram ~| Show: Show A1 ~| Sogt [Tag Name =| 


Tag Name & | Alias For 













Description ^ 





light | BDDL Decimal 
with Lacal5:l ~| BOOL Decimal 


an Local:5:I 
F Local:6:C 


F Local:5:I 


F Local:6:0 


Controller Scoped Tags 


Frogram Scoped Tags | 





图 4-15 标签 编辑 窗口 


点 击 图 4-15 中 的 Controller Scoped Tags 按钮 ， 展 开 Local: 5; I 一 栏 ， 选 择 Local: 5: 
L Data， 点 击 右 侧 出 现 的 三 角形 ， 选 择 0， 如 图 4-16 所 示 ， 即 把 标签 switch 与 第 5 槽 的 输入 
模块 的 第 0 位 映射 起 来 。 
Scope: [MainProgram v| Show: how AL ~| Sort [Tag Name 了 | 


& | Alias For 





Description * 
Decimal 


Decimal 
qi Local:5:C 


z Local; SI 
Local:5:I.Fault 


Scoped Tags 





oped Tags 
图 4-16 标签 编辑 窗口 
对 标签 light 可 按 类 似 的 步骤 将 其 与 第 6 槽 的 输出 模块 的 Local: 6: O. Data 第 0 位 映射 起 
来 。 
此 时 回 到 编辑 窗口 ， 编 程 语句 将 如 图 4-17 所 示 。 





svith light 
sLocal:5:|.Data.0> zLacal 5: O Data.» 





图 4-17 梯形 图 编程 窗口 
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(3 确认 主任 务 和 主 程序 的 属性 。 
需要 确认 控制 器 主任 务 和 主 程序 的 属性 组 态 正确 。 用 鼠标 右键 点 击 Main Task 图 标 ， 并 
选择 Properties ， 将 显示 Task Properties 对 话 框 ， 如 图 4-18 所 示 。 


W Task Properties 一 ainTask 


General | Configuration] Program Schedule | Monitor | 


Mame: IM TEES ELA 


Description: [ 





图 4-18 Task Properties 对 话 框 


点 击 Program Schedule 选项 卡 ， 确 认 MainProgram 显示 在 Scheduled 程序 这 一 区 域内 。 如 
果 没 有 显示 在 这 一 区 域内 ， 点 击 Add 按钮 来 规划 主 程序 ， 如 图 4-19 所 示 。 如 果 一 个 程序 的 
文件 夹 没有 被 规划 到 一 个 任务 下 ， 这 个 程序 将 不 会 被 执行 并且 在 控制 器 组 织 中 它 显 示 在 未 
被 规划 的 文件 夹 下 。 

点 击 Configuration 选项 卡 ， 确 认 Watchdog 设置 为 500ms， 如 图 4-20 所 示 。 

Watchdog 是 一 个 任务 扫描 时 间 的 看 门 狗 ， 如 果 超 时 ， 处 理 器 将 出 错 。 点 击 OK 按钮 ， 关 
闭 Task Properties 对 话 框 。 

用 鼠标 右键 点 击 MainProgram 图 标 并 选择 Properties， 将 显示 Program Properties 对 话 框 ， 
如 图 4-21 所 示 。 

点 击 Configuration 选项 卡 ， 确 认 MainRoutine 显示 在 Main 这 一 栏 ， 如 果 没 有 ， 从 Main 这 
栏 的 下 拉 菜 单 中 选取 MainRoutine， 如 图 4-22 所 示 。 

每 个 程序 的 文件 来 必须 指定 一 个 主 例 程 ， 程 序 文件 来 中 所 有 其 他 例 程 只 是 在 被 作为 故障 
程序 ， 或 被 同一 个 文件 夹 中 另外 例 程 用 JSR 指令 调用 时 才 会 被 执行 。 点 击 OK 按钮 ， 关 闭 
Program Properties 对 话 框 。 从 File 菜单 ， 选 择 Save 保存 程序 。 
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| Task Properties 一 EERROET: 


General | Configuration Program Schedule | Moni tor | 


Unscheduled: "T Scheduled: 


£- Bemove | 





图 4-19 Program Schedule 分 页 栏 


有 Task PropetIes 一 ERE: 


General Configuration | Program Schedule | Monitor | 


Type: 


Continuons 


Watchdog: [500.000 mē 


[ Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Overhead 
M inhibit Task 





图 4-20 Configuration 分 页 栏 
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| Program Properties 一 HainProgram 回国 


General | Configuration | 
Mame: MainPraaram 


Description: 





图 4-21 | ProgramProperties 对 话 框 


E Frogram Properties — NainProgran 
General Configuration 
Assigned Aoutines: 
Main: | INED 
7 ^e 


[ Inhibit Program 


Scan Times [execution time]: 


Max: IEEE us Hesel Mag | 





图 4-22 Configuration 选项 卡 


44 “下载 程序 并 运行 


此 处 假设 已 经 局 动 了 RSLinx， 并 且 运 行 了 EtherNet 驱动 。 


在 工具 栏 上 选择 图 标 88, RI PLC 对 应 的 模块 清单 ， 从 中 选择 对 应 的 CPU 控制 器 模 
块 ， 点 击 Download 按钮 ， 完 成 下 载 程序 操作 ， 具 体 过 程 如 图 4-23 所 示 。 
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7h 4 tt 用 RSLogix 5000 进行 梯形 图 编程 





Hc Who Active 


Cow AB ETHIP-1, Ethernet 
5 192. 166. 1. 21, 1T58-EHBT/À, 1T55-EHBTI/À 
= -二 Backplane, 1T56-A10/A 
]T55-LBz LüGIX55B2, 1T56-LEZ/A LOÜGIX5552 
1T56-EHBT / À 


1T5B5-CHBR/D, 1T56-CHBR/D DOS 38 4D I — "pdate Firmware. :| 
1T5B5-DHB/AÀ, 1T55-DHB DeviceNet Scanner 

1T5B5-IB16D/A, 1755-IBIBD/A DCIN DIAG Close | 
1756-0B16D/A, 1T56-0B160/A DCOUT DIAG Help 
1T56-IF1B/A, 1TSB-IF15/A — "r | 
1756-0F8/A, 1T56-0F8/A 


192. 168. 1.22, 1T56-EHBT/AÀ, 1T55-EHBT/AÀ 
192. 168. 1.23, 1T56-EHBT/AÀ, 1T55-EHBT/AÀ 





Fath: AB_ETHIF-15192. 168. 1. Z1 ^Backplane^0 Set Project Path] 


Path in Znone. 





图 4-23 程序 下 载 操作 


程序 下 载 完 成 后 ， 编 辑 窗 口 如 图 4-24 示 。 


f RSLogix 5000 — Test3 [1756-L62]* 一 [NainProgram — NainRoutinel 
B File Edit View Search Logic Communi cations Tools Window Help 


anos |ga| S| [os [e| e|] [aznar = selel [t wl eal] 


nm [7 Run Mode ENZGUOM HA: Path: [3 ETHIP-14182. 168. 1. Z1 XBackplansVO* zl. 加 


[ | M Controller OK 


E macer fen | H [e east. |x Eloo] ons [os | zi 
"i 


5| 4 ‘| 上 | Favorites Bit TimeriCounter - pmESSUNSSO SEU | 




















z € Controller Test3 

Controller Tags 
T] Controller Fault Handler 
s] e P Handler 














Program Tags 
Eh MainkRoutine 
| Unscheduled Programs 
lotion Groups 














Ungrouped Axes 
Ei Trends 
= € Data Types 
Cu User-Defined 
FH Cu Strings 
x; Predefined 
=E Medule-Defined 
- £3 I/0 Configuration 
f] [11 1756-EHBT/A EHET 
BJ [51 1756-IB18D Input 
f| [8] 1756-058160 Output 





Type Ladder Diagram (Main) 
Description 


|| - [| XMainRoutine / 


Display the language elements EEUU in the group: Input/Output 








图 4-24 程序 编辑 窗口 
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8998 


榜 形 图 编程 实例 


在 本 章 中 将 介绍 以 下 内 容 : 
创建 一 个 新 的 控制 器 文件 
n 掌握 多 任务 控制 和 积木 式 结构 
n 掌握 PLC 的 变量 和 数据 类 型 


掌握 PLC 的 梯形 图 编程 语言 常用 指令 
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5.1 模拟 水 箱 实验 


1) 打开 RSLogix 5000 软件 。 
2) 创建 一 个 新 的 控制 文件 。 从 File KAE New 后 ， 将 显示 新 的 控制 器 对 话 框 。 按 前 
文 所 述 的 步骤 配置 控制 器 ， 如 图 5-1 所 示 。 


Wew Controller 


Vendor: Allen-Bradl 


Iype: | 1]T58-L8z ControlLogixBb562 Cont * | 


Rewisior [13 -| 
[ Redundancy Enable: 


Hame: [Testa 


Desceripti: | 


Chassis |1T55-A10 10-Slot ControlLlogix Chassis -| 
Slot lo 2 


Create [c: ABSLogix BÜDÜMProjects Browse... | 





图 5-1 Bem 


5.2 编辑 例 程 


1) 双击 控制 右 文 件 目 录 树 中 的 Controller Tags 图 标 ， 然 后 单 击 窗口 左下 角 Edit Tags 分 
页 栏 ， 将 显示 控制 硕 域 标签 编辑 窗口 。 创 建 标 签 ， 确 定 标签 名 称 及 类 型 ， 如 图 $-2 Bru. 

2) 展开 控制 器 文件 目录 树 中 的 Tasks 文件 夹 ， 如 图 5-3 所 示 。 

3) 双击 MainProgram 文件 夹 中 的 MainRoutine 图 标 ， 主 例 程 如 图 5-4 所 示 。 

4) 创建 周期 任务 、 程 序 及 例 程 PPD Control, "nf 5-5 所 示 。 

5) 双击 PID _ Control 文件 夹 中 的 PID — Control 图 标 ， 编 辑 例 程 如 图 5-6 所 示 。 

6) 单 击 PID 指令 中 的 | 国 于 图 标 ， 编 辑 Tuning 选项 卡 如 图 5-7 所 示 。 

其 中 ，Tuning Constants 选项 中 的 参数 Kp (比例 ) =1.9，Ki (积分 ) =0.1, Kd ( 微 
分 ) =0.0。 
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Scope: [Testa [controller =| show! [how All =| Sort [Type "| 





(P| Tag Mame Base Tag & | Style | Description 






reset | BOOL Decimal 复位 开头 
start | | | BOOL [Desimal B 动 开 天 
am | | BOOL [Decimal | 自动 年 动 开关 
ons | | BODL ^ Decimal ”ONS 指 令 标签 
input_walwe | | | REAL | Float | 进 水 交流 县 
input. valve k | | | REAL | Float BEKARE 
input. water. level | | [REAL [Float BEKES 
output valve | | [REAL [Float HARE 
oulpul, valve k | | REAL — Fla  HKAFE 
output water level | | [REAL |Float | tz ki EB 
water. level | | | REAL | Float 实际 液 位 值 
Water. s | | | REAL [Float 液 位 底面 积 
EH-PID_Control | | PID | FID 指令 标签 
-| PIDEV | | REAL Float |PID 控 制 量 值 


图 5-2 ”创建 标签 、 确 定 标签 名 称 及 类 型 


-| £3 Tasks 
= A MainTask 
=] 3, MainProgram 
Ki Program Tags 


Enero 


C Unscheduled Programs 


K 5-3 ”展开 的 Tasks 文件 夹 













ü Compute 
Dest input ater level 
0.0 
Expression 0.041*input_vale*input_valve_kiwater_s 
tz iA 
1 Compute 
Dest output water level 
0.0 
Expression D.D1*output valve*output valve k*SoR(vvater level]^vater s 
BARNA 实际 液 位 值 
start CPT 
2 Compute 
Dest water level 


60.0 
Expression vvater leveltinput «ater level-output water level 


图 54 主 例 程 
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自动 年 动 开关 Hk feo s 
am ON 
d l Move 
Source  PID C* 
ü.ü 
Dest input valve 
10.0 
复位 开关 NS 指令 标签 实际 滚 位 值 
| reset Dns ON 
4 s ous Move 









Bü 


Dest wvater level 
Bn. n 


fe tr sn 


Source 












Move 
Source 









1ü 


Dest — water s 
10.0 


进 水 阀 流 量 









Move 
Source 









1ü 


Dest input valve 
10.0 


EEKIRBTIS 









Move 
Source 








20 


Dest input valve k 
20.0 


ak mÆ 









Move 
Source 1ü 


Dest output valve 
10.0 












tHzK IRE IE 


Move 
Source 20 


Dest output valve k 
20.0 










| (End) 


图 54 主 例 程 ( 续 ) 


EE Tasks 
E A MainT ask 
习 E Mainfrogram 
Frogram Tags 
En MainRoutine 
c8 PID Control 
2.8 PID Control 
Program Tags 


RIFID Control 


CJ Unscheduled Frograms 


图 5-5 创建 周期 任务 、 程 序 及 例 程 PID_ Control 
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Proportional Integral Derivative 
PIC PIC_Cortrol 
Process Variable wvater level 
Tieback D 
control variable FID. CZ 
PID Master Loop 

Inhold Bit 


Inhald *^alue 
Setpoint 

Process variable 
Output 96 





图 5-6 编辑 例 程 PID Control 


PID Setup 一 PID Control 


Tuning | Configuration | Alarms | Scaling] Tag | 


r Manual Modes 


Setpoint [SF]: M Manual 


Set Output: | = M Software Manual « 
Output Bias: 


- Tuning Constants 


Proportional Gain [Kp]: [1-9 ij € Reset Tuning Constants 


to the values they had 


Integral Gain [Ki]: D1 E el/s upon entry inta the PID 


Setup dialog 


Derivative Time [Kd [0.0 ES ez Reset | e 


Setpoint j FV Hone 
Process ; Deviation Hone 
Erro i Üutput Hone 
Üutput : Error Within Ho 
Tieback : Setpoint Dut of Ho 
Made: FID Ho 


me [O w» | 





图 5-7 编辑 Turning 选项 卡 


7) 单 击 Configuration * 选项 卡 ， 出 现 如 图 5-8 所 示 画 面 。 其 中 ，Loop Update Time 参数 
设置 与 其 所 在 的 周期 任务 PID Contro 的 周期 参数 一 致 ， 应 为 0.01s， 并 且 CV High Limit = 
100% 。 

8) 单 击 Scaling 选项 卡 ， 出 现 如 图 5-9 所 示 画 面 。 其 中 ，PV 参数 的 Unscaled Max = 100 ， 
Engineer Unit Max 2100, CV 参数 的 Max =100。 点 击 应 用 按钮 ， 确 定 PID 参数 配置 完成 。 
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FID Setup — PID Control 


Tuning CÜonfiguration* | Alarms | Scaling] Tag | 


PID Equation: Independent — [^ Mo Derivative Smoothing 


a M No Bias Calculation 
Control Action: [sP PY 了 | 


| NoZero Crossing for Deadband 


Derivative DF [Pv 了 | [- PV Tracking 


Loop Update Time: [0.01 三 | secs. — | CascadsLoop 
EV High Limit: 100 |— iscade T gp: | 二 -] 


CV Low Limit: I0.0 
Deadband Value |0.0 


Setpoint i PV Hone 
Process í Deviation Hone 
Error E Üutput Hone 
Üutput : Error Within No 


Tisback : Setpoint llut af JE 
Mode: FID 


L.w | mw | mmo | wm» | 


图 5-8 编辑 Configuration * 选项 卡 





FID Setup 一 PID Control 
Tuning| Configuration | Alarms Sealing | Tag | 


- Process Variable [F^/] 
Unscaled Max: | 100.0 Engineering Unit Wax.: | 100.0 


Lnscaled Min.: 00 二 Engineering Unit Min.: {0.0 








Control Variable [Ev] — — — — —— Tieback 


Mas. [at 100 2): 1 100.0 = Mas. [at 100 X]: 


Min. [at 0 35]: 0.0 - Min. [at 0 X: 0.0 








Setpoint ; FY 

Frocess : Deviation 

Erro: à Dutput 

Dutput Error Within 
Tisback : Setpoint Üut of 
Mode: PID 





图 5$-9 ”编辑 Scaling 选项 卡 








9) 点 击 工 具 栏 Verify Controller ris Ef 图标， 检查 所 有 程序 是 否 有 误 。 如 果 存 在 错误 
应 根据 错误 提示 及 时 更 正 ， 如 图 5-10 所 示 。 
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XIlVerifying Controller... 

Verifving routine HainRoutine of program MainProgram 
Error: Fung 5: Empty rung. 
Verifving routine FID Control of program PID Control 








Complete 一 1 erroríz). Ü wvarningíz) 


Errors A Search Results 


Astchn O 
图 5-10 出 现 的 错误 


5.3 创建 趋势 图 


1) 用 鼠标 右键 点 击 控制 需 文 件 目录 树 中 的 Trends 文件 来， 在 下 拉 列 表 中 选择 New 
Trend。 如 图 $-11 所 示 。 
2) 在 Name 栏 中 键入 趋势 图 名 称 PID _ Control, WKI 5-12 所 示 ， 然 后 点 击 下 一 步 。 


J Motion Groups 
CI Ungrouped Axes 





qi 1 Import Trend... 
" Ca F Üpen Trend Log... 


New Irend 一 General 


Name: IPID. Control 


Description: | 


Sample Period: In H | Milisecond[s] "| 





. HB | «r—5em[r-50»] sx | —* | 


图 5-12 键入 趋势 图 名 称 
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3) 选择 添加 所 要 监视 的 标签 至 趋势 图 ， 其 中 添加 标签 为 ED _ Control. SP. 〈 设 定点 )、 
PID _CV (控制 量 ) water level (WME), WK 5-13 所 示 ， 然 后 点 击 完 成 。 


Hew Irend 一 Add/Configure Tags 


Scope: 
| Testd [controller] 
AvallableT ags: 


Tag Hame 
HPM Control. DATA 
PID CV 
reset 
start 
water level 


a | 


Tags To Trend: 


Hemove | 


ctro 





图 5-13 ”添加 标签 


4) 用 鼠标 右键 点 击 Trends 文件 夹 中 PID _ Control 图 标 ， 选 择 Properties。 如 图 5-14 所 


2 £3 Trends 
| - FID | | ü e 
| E-S Data Tyf d 


User yo pu C: 
[+ Lam Stril 

rf Eb Paaa] Copy M 
|Description 





Delete 


Export Trend... 


| Properties 


图 5-14 ”选择 Properties 
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5) Hub X-Axis 选项 卡 ， 出 如 图 5-15 所 示 画 面 。 


RSIrendX RETE 


Sampling | 


Start Trigger 
Hame | General | 


Display Fens 


Chart time range 


Start date 


| Bwxez zd 


| 
Start time 


Start Date and Start 

Time are not 

avallable when 

scrolling is 

^ allowed. To clear 

Allow Scrolling, use 
g Display tab 


rIisplay options 
W Display sca 


[ Display date on se 
W Display grid 1 


[a Es Major grid 
[n p Minor grid 


D arid color 





B| 5-15  itE X-Axis]j 


RSIrendX ETE 


Sampling | 


Start Trigger 
Hame | General | 


Display | Fens 
-Minimum 六 maximum value options- 
(^ Automatic best fit based on actu 


gBin/max setting fron 


Maximum value 


te hetual maximum vali 





其 中 Time span 参数 设置 为 100s。 


| Stop Trigger 
X-Àxis | Y-Àxis Template | 


选项 卡 的 参数 


Stop Trigger 


Y-Axis Template 


























-Display options — — - 
[ Isolated aus -| X isolation 


[p z Decimal 
(V Display gidl [i zi ir rd 


E Grid colo [a zi Minor grid 


[M Display sca 





| Scale options 





B| 5-16 设置 Y-Axisi 
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选项 卡 的 参数 


第 5 章 梯形 图 编程 实例 





6) 单 击 Y-Axis 选项 卡 ， 如 图 5-16 所 示 。 其 中 ，Minimum/maximum value options 参数 设 
置 为 Custom, Minimum value = 0, Maximum value = 100。 然 后 点 击 应 用 ， 确 定 Trend 参数 
配置 完成 。 


5.4 下 载 程序 并 运行 


现在 假设 已 经 启动 了 RSLinx 软件 ， 并 且 创 建 了 EtherNetWIP 驱动 。 
1) 在 工具 栏 上 选择 图 标 亚 |， 展 开 ControlLogix 对 应 的 模块 清单 ， 从 中 选择 对 应 的 CPU 
控制 器 模块 ， 然 后 点 击 Download 按 纽 ， 进 行程 序 下 载 ， 如 图 5-17 所 示 。 


"Ll - 
io Who Active 


M hutobrowse [Eeesha 
E zs AB ETHIP-1, Ethernet 


= " 182.168.1.21, 1T56-EHBT/À, 1T55-EHBT/À 





Upload... — | 


=- Backplane, 1T58-A10/À ; 
I 0, 1T56-L62 LOGIY5562, 17T56-L62/A TRE s TEE | 
D1, 1T56-ENBT/À -一 一 


D2, 1T55-CHBR/D, 1T55-CHBR/D DD5 38 40 pdate Firmware.. | 


03, 1T56-DHB/À, 1T585-INB DeviceNet Scanner 
05, 1T56-IB1BD/A, 1756-IB15D/A DCIN DIAG Close | 


DB, 1T56-0B16D/A, 1T56-0B16D/A DCOUT DIAG Help | 
OT, 1T56-IF1B/AÀ, 1T5B5-IF1B/A 
D8, 1756-0F8/A, ITS5B-0F8/AÀ 


EZ 1 192.168.1.22, 1T55-EHBT/À, 1T56-EHBT/AÀ 
192. 168. 1.23, 1T56-EHBT/À, 1T56-EHBT/À 


AB ETHIF-15192. 168. 1. 21^\Backplane^0 Set Project Fath| 
none? | 





图 5-17 程序 下 载 


2) 程序 下 载 完 成 后 ， 编 辑 程序 进入 运行 状态 。 用 鼠标 右键 点 击 reset 输入 指令 ， 选 择 
Toggle Bit 执行 变量 复位 的 梯级 程序 ， 如 图 5-18 所 示 。 


Toggle Bit CtrltT 






CtrltG 





图 5-18 执行 变量 复位 的 梯级 程序 


3) 用 鼠标 右键 点 击 start 输入 指令 ， 选 择 Toggle Bit 执行 液 位 计算 的 梯级 程序 ， 如 图 5- 
19 Biz o 
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一 


Toggle Bit Ctrl4T | 


mcm Go Ta... CtrltG 


KI 5-19 ”选择 Toggle Bit 
4) 双击 Trends 文件 夹 中 PID _ Control 图 标 ， 显 示 Trend 页 面 ， 点 击 左 上 角 Run 图 标 编 
辑 趋势 图 进入 运行 状态 。 此 时 ， 可 以 改变 程序 各 个 标签 的 参数 值 ， 观 察 液 位 值 的 趋势 变化 ， 
如 图 5-20 所 示 。 


f Trend — PID Control 


Stop | | Log ~+ | Logging Periodic 10 ms Capture 


ER 
init 
— C 0v 








16135451414 — 151434 151454 — 181514 151534 
Caa] Lm] [xr] Lee] 





[5-20 液 位 值 趋势 变化 


5.5 模拟 交通 灯 控 制 系 统 的 设计 与 实现 


首先 创建 标签 ， 标 签名 称 及 类 型 。 用 数字 量 输出 模块 1756-0B16D 的 0、1、2 点 模拟 东 
西方 向 红 、 黄 、 绿 灯 ; 8、9、10 点 模拟 南北 方向 的 红 、 黄 、 绿 灯 。 交 通 灯 的 工作 顺序 为 
(以 一 个 方向 为 例 ) 红 灯 亮 一 绿灯 亮 一 绿灯 闪烁 一 芮 灯亮 一 红 灯 亮 ， 便 件 组 态 及 程序 如 岁 5- 
21 所 未 。 
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第 5 章 梯形 图 编程 实例 





Ug Strings 

Ca Predefined 

Ca Madule-Defined 

I/O Configuration 

E 1756 Backplane, 1756-410 
-Aa [0] 1756-L55 Traffic. Lights 
— B [4] 1756-05160 Output 


switch TON 











— Timer On Delay MD 一 
Timer Red timer ho 
Preset 10000 


Accum 


Red timer1.TT Green timer 


一 


Red timer1 .Ch TON 
Timer n Delay 

Timer Green timer1 
Preset S000 


Accum 2584 















Green timer1.TT Green Shink 
—— ES 一 
Green timer] DM OM 











Timer on Delay 

Timer Green Shink 
Preset 3000 
Accum ü 





Green Shink. TT — t2.DM TON 












— —] E-— mni Timer On Delay N 
Timer t N5— 
Preset 500 


ACCUM 





t1.TT t2 
—] ES — 
t1.DM TON 


Timer On Delay 
Timer t2 
Preset 5üü 
ACCUM 


















t2.DN H 
LRL E5 — 
Green_Shink. DN TON 
一 一 一 Timer On Delay N5— 
Timer Yellow timer1 [一 
Preset 3000 


Accum ü 





图 5-21 ”交通 灯 控 制 系统 硬件 组 态 及 程序 
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Yellow timeri DN Red timer1 
一 一 一 ESS—— 
Redi 
Red timer1.TT sLaocal 4: O Data D 
——Jj o 
Greeni 
Green_timeri.TT zLocal 4: O Data. 2> 
p — 
t2. TT 
Yellow 
Yellow_tirmer1.TT «Local 4: O.Data.1» 
———] 












TON 
Timer On Delay (EN2—— 
Timer Green timerz (qu 

Preset 4000 
Accum 40600 







Green timer2.DIN 


一 


TOM 









Timer On Delay 

Timer Green Shink2 
Preset 3000 
ACCUM 3000 







Green Shink2.TT  t4.DN 


jE 


TON 








Timer On Delay 

Timer t3 
Preset 500 
ACCUM 











t3.TT t4 
—] ES — 
二 .DCM TOM 






Timer On Delay 

Timer t4 
Freset 500 
ÅCCUM 









t4. DN 13 
-—1 ES5— 
Green Shink2.DI TON 









—Jj 


Timer on Delay 

Timer Yellow timerz 
Preset 3000 
ACCUM ü 












Yelow timerz.DN 


TON 










———] Timer On Delay N5—— 
Timer Red timerz hD— 
Preset 14000 






ü 





Accum 





图 5-21 ”交通 灯 控 制 系统 硬件 组 态 及 程序 〈 续 一 ) 
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(End) 





Red timerz.DM Green timer2 
一 一 一 J ES3——— 
Redz 
Red timerz.TT zLacal 4: .Data.5- 
yy 
Green2 
Green timer2.TT «Local 4:0 Data.10 
和 
t4.TT 
Y'ellowe2 
Yelow timer2.TT zLacal: 4: Data.8- 
一 一 一 i —À 





-一 


图 5-21 ”交通 灯 控 制 系统 硬件 组 态 及 程序 〈 续 二 ) 
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eos 
DeviceNet 网 络 配置 与 通信 实验 


在 本 章 中 将 介绍 以 下 内 容 : 

a 学 会 ControlLogix 中 的 设备 网 扫描 器 模块 

m 使 用 Networx for DeviceNet 软件 ， 配 置 扫描 器 模块 (1756- 

DNB) 信息 

m 直接 在 线 扫 描 DeviceNet 上 的 设备 

四 查看 和 修改 各 设备 的 O 数据 字 节 分 配 

四 查看 各 设备 的 EDS 文件 中 的 参数 ， 进 行 所 需 的 选择 修改 并 保 
存 

a 查看 并 验证 配置 结果 
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S 
CN 





6.1 建 芯 通信 驱动 程序 


为 了 将 计算 机 与 控制 系统 建立 连接 ， 进 行 各 种 配置 及 程序 上 传 和 下 载 ， 需 要 通过 通信 软 








件 RSLinx 为 计算 机 建立 通信 驱动 程序 。 具 体操 作 步 又 如 下 : 
(1) 启动 RSLinx Classic (如 图 6-1 所 示 ) 


x RSsLinz Classic Gateway 
Fi 


le Edit View Communications Station DDE/OPC Security Window Help 


e| è| si mle| x| 








| 06/03/03 | 10:2T TM z 





图 6-1 RSLinx 启动 界面 


(2) 选择 并 配置 HR 统 通信 的 驱动 程序 Fo 点 击 工 具 栏 ES esae Communications 
菜单 ， 在 其 下 拉 项 中 选择 Configure Drivers, 3 PE 98 h 128 38 Bo d Ro BOSE TTE UH ES 6-2. 所 
示 。 在 图 中 的 Available Driver Type 下 拉 列 表 中 选择 Ethernet/IP Driver。 计 算 机 可 通过 以 下 几 
种 途径 与 DeviceNet 网 络 进行 通信 : 通过 1770-KFD 串 行 口 -DeviceNet 网 络 转换 模块 直接 与 
DeviceNet 网 络 通信 ; 通过 ControlNet 网 络 或 DH + 网 络  ( ControlLogix 框架 上 的 1756-CNB 或 
1756-DHRIO 模块 ) 与 DeviceNet 网 络 通信 ; 通过 Ethernet 网 与 DeviceNet 网 络 通信 。 本 实验 
中 计算 机 通过 Ethernet 与 DeviceNet 网 络 进行 通信 。 

选择 通信 类 型 后 ， 点 击 Add New 按钮 ， 将 会 弹出 “添加 新 驱动 程序 ”对 话 框 ， 点 击 OK 
按钮 ， 将 弹出 配置 驱动 器 对 话 框 如 图 6-3 所 示 ， 选 择 Browse Local Subnet， 点 击 确定 按钮 ， 
完成 配置 。 

(3) 网 络 设备 访问 及 监控 。RSLinx 的 RSWho 功能 可 以 实时 监控 网 络 上 的 设备 ,通过 
RSWho 界面 能 看 到 所 连接 设备 的 站 点 号 、 连 接 状态 等 信息 。 在 Communications 菜单 中 点 击 


RSWho 或 直接 点 击 常用 工具 栏 中 的 RSWho 快捷 图 标 覃 |， 并 在 随即 出 现 的 界面 中 选择 AB _ 
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ETHIP-1, ，Ethernet 驱动 程序 。 此 时 ， 从 界面 中 可 以 看 到 1756-ENBT 模块 ， 双 击 该 模块 图 标 
或 点 击 左 侧 该 模块 劳 边 的 + 符号， 出 现 如 图 64 所 示 的 监控 界面 。 可 见 计算 机 已 经 通过 
1756-ENBT 模块 与 其 所 在 的 ControlLogix 背 板 上 的 设备 进行 了 通信 。 





Configure Drivers 


r Available Driver Types: 


RS-z32 DFI devices 
Ethernet devices 

HEthernet/ IF Iriver -一 
1T84-KT/KTX (D)/PKTX (D)/PCMK for DHt/DH-485 devices = 
1TS4-KTC (X). for ControlHet devices Status 
DF1 Polling Master Driver : 
1784-FCC for ControlWet devices SE 
1T84-PCIC (S) for ControlHet devices E 
1TAT-PIC / hIC+ Driver 
DFi Slave Driver 
5-5 SD/SI2 for DH+ devices 
Virtual Backplane (SoftLogixb8xx] 
DeviceNet Driverz (1T84-PCD/PCIDS, 1TTOU-KFD, SDHPT drive 
PLC-5 (DHt] Emulator driver 
SLC 500 (DHi85) Emulator driver 
SoftLogix5 driver 
Remate Devices via Lins Gatewa 





图 6-2 ”选择 网 络 通道 


Configure driver: AB ETHIP-1 


Ethernet/IP Settings 


IP 


Subnet 





图 6-3 MENAIRA 
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X*RSLinx Classic Gateway — [RSWho — 1] 


Su File Edit View Communications Station DDE/DOPC Security Window Help 


m è| 到 图 | @lle| X?| 
| 区 Autobrowse | Bg i| Browsing- node & found 


EE Workstation, ASEAS 
+] Zu Lin: Gateways, Ethernet " " 引 " 
* da M DFI-1, DPI 0D 01 02 03 05 0B 
- fk AB ETHIP-1, Ethernet 1T58-LB... 1T56-ENBT/À 1T56-CHB... 1758-1...  1T56-IBl... 1T56-0Bl... 
Ef 192.168.1.21, iTS6-ENBT/A, : 
EE Backplane, 1758-A10/À ; Gl 
I , 1756-L62 LOGIXS56 : 
, 1T56-EHBT/A oT 08 
. ITS6-CNER/D, 1758 | 1756-IF167A 1756-0F8/A 
, 1TSE-DNB/A, 1756- 
, 1TS6-IBIBD/À, 175 
, 1T56-0B16D/A, 175 
, 1T56-IF16/A, 1756 
, iTS6-üFB/À, 1756- 














For Melp, press Fl | 07/01/03 | 08:04 PM 


图 64 网 络 设备 访问 、 监 控 界 面 


6.2 配置 DeviceNet 扫描 器 模块 


1. 启动 RSNetWorx For DeviceNet 软件 

在 开始 菜单 的 程序 栏 中 依次 选择 Rockwell Software 一 RSNetWorx 一 局 动 RSNetWorx For 
DeviceNet 软件 ， 局 动 界 面 如 图 6-5 所 示 。 

2. 与 DeviceNet 网 络 通 信 

启动 RSNetWorx For DeviceNet 后 ， 在 图 6-5 所 示 的 软件 界面 中 打开 Network 菜单 ， 点 击 


Online 或 直接 点 击 常 用 工具 栏 中 TEA 标 。 在 随即 弹出 的 Browse for network 对 话 框 中 选择 
AB ETHIP-1, Ethernet JXz/Jf& Hr, Wf 6-6 所 示 。 然 后 依次 点 击 1756-ENET 和 Backplane, 
1756A13/A 前 面 的 + 号 ， 并 在 Backplane 下 拉 列 表 中 打开 02, 1756-DNB/A 1756-DND Devi- 
ceNet 扫描 器 模 块 剖 的 + 符 写 ， 选 中 A，DeviceNet， 然 后 点 击 OK 按钮 。 

浏览 结束 后 即 可 看 到 如 图 6-7 所 示 的 DeviceNet 网 络 上 的 设备 。 
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.DeviceNet 一 RSNetWorx for DeviceNet 


B File Edit View Hetwork Device Diagnostics Tools Help 
Ld 
Fre mE T 
| @ à | [E j |A- | 45| 


Hardware — 








= a M Graph | Spreadsheet n Master/Slave t | | 





| Messages: 





Offline 





图 6-5 RSNetWorx For DeviceNet 启动 界面 


Browse for network 


Select a communications path to the desired network. 


[^ Autobrowse 


Cz AB ETHIP-1, Ethernet ^ 
Gd 192.158.1.125, 1TO4-AENT FLEX I/O Ethern: 
182.188.1.21, 1T5B-ENHBT/A, 1T55-EHBT/A 
| 192. 168. 1. 25, 1756-ENBT/A, 1756-ENBT/A 
E E Backplane, 1T58-A13/A 
m f 00, 1T55-L55/A LDOGIXSSSS, Litil 
Di, 1T56-ENBT/À 
02, 1T56-DHB/A, 1T55-DINB/A DeviceN = 
s 2 DeviceNet 
03, 1T55-IB1BD/A, 1T56-IBIBD/A DC 
04, 1T56-OB18D/A, 1T5B5-OBIB6D/A DCI 
0S, 1756-IF4FXOF2F/A, 1T55-IFAFXOFZF/A 
D6, 1T56-DB18D/A, 1T56-0B16D/A DC 
DT, 1T56-IB16D/A, 1T55-IBIBD/A 
D8, 1T5&-IB1BD/A, 1T55-IBIBD/A 


na, toe TBLED/A, 1 T56- THIOGD/R 





图 6-6 | RSNetWorx For DeviceNet 网 络 浏览 界 
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1784- AD N Bul. 1:305 1?568-DMB/AÀ Series 
DewiceMet Dnve 90A apap Strobet 


we nui 
ia gl j = 
= E 


DO 04 Da 63 





图 6-7 实验 系统 DeviceNet 网 络 上 的 设备 


6.3 png UMP (Scanner) 的 IO 数据 表 


1. 配置 1756-DNB/A 设备 网 络 扫描 器 模块 

用 鼠标 双击 图 6-7 中 的 1756-DNB/A 设备 网 络 扫描 器 图 标 ， 将 出 现 图 6-8 所 示 的 1756- 
DNB/A 扫描 需 模 块 属性 对 话 框 。 

General 选项 卡 显 示 模 块 的 名 称 、 市 点 地 址 、 生 产 厂家 、 版 本 号 等 信息 。 

Module 选项 卡 可 设置 模块 的 槽 号 与 该 模块 在 1756-AB 的 机 架 上 的 实际 物理 位 置 一 致 。 
本 实验 中 模块 在 框架 的 3 号 槽 ， 因 此 设置 为 3， 然 后 点 击 “应 用 ”和 “确定 ”按钮 完成 模块 
六 点 和 槽 号 的 配置 。 

点 击 Scanlist 选项 卡 将 弹出 如 图 6-9 所 示 Scanner Configuration Applet 对 话 框 。 点 击 Up- 
load 按钮 ， 将 上 载 设 备 配 置信 息 。 

上 载 后 的 扫描 器 列表 对 话 框 如 图 6-10 所 示 。 在 Scanlint 左 侧 的 有 效 设 备 (Available De- 
vice) 列表 中 按 设备 节点 号 的 顺序 ， 列 出 了 与 1756-DNB/AA 设备 网 络 扫描 岩 模块 连接 的 所 有 
设备 ， 与 图 67 是 一 致 的 。 由 图 6-10 可 见 其 右 侧 的 Scanlist 是 空 的 ， 这 时 分 别 点 击 Input 和 
Output 选项 卡 ， 发 现 都 是 空 的 ， 这 说 明 此 时 设备 的 0 数据 并 没有 配置 到 扫描 带 的 L/O 数据 
表 中 。 

点 击 图 6-10 中 的 按钮， 软件 自 动 将 设备 的 0 数据 配置 到 扫描 器 的 10 数据 表 中 。 
此 时 ， 左 侧 的 设备 都 移 到 右 侧 的 Scanlist 中 ， 再 分 别 点 击 mput 和 Output 选项 卡 可 以 看 到 设 
4H L/O 数据 已 经 在 相应 的 列表 中 了 。 此 时 ,设备 的 LO 数据 已 经 配置 到 1756-DNB/A 扫描 
AAY L/O 数据 表 中 。 点 击 Summary 选项 卡 可 以 在 一 个 对 话 框 总 揽 L/O 的 全 部 信息 。 
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--. 1 T56—DNB/ A 


General | Module | Scanlist | Input | Dutput | ADR | Summary | 


9 1755-DNB/À 


Description: 


Address: E — — 4 
Device Identity [ Primary ] | 
Vendar [RockwelAutomation-AlerBradey [1] —— 
Type [Communication Adapter[l — 
Device — |IB&DNB/A[M] 0 
Catalog — [I5EDNB/ÁÀ 0 
Revision: [app — 4| »| 





图 6-8 1756-DNB/A 设备 网 络 扫 描 右 属性 设置 界面 


Scanner Configuration Applet 


Do you want to upload the configuration from the 
device, updating the software s configuration; or 
download the software = configuration to the device, 


updating the device? 


For more information, press Fl 


Upload | Download | 


图 6-9 1756-DNB/A 设备 网 络 扫描 带 属 性 设置 界面 





2. 配置 DeviceNet 节点 上 设备 的 IO 参数 


在 图 6-10 中 点 击 AIRES, VEFE Scanlist 中 的 00 号 节点 的 DeviceNet 适配器 ， 用 鼠标 
双击 后 将 弹出 图 6-11 所 示 VO 参数 配置 对 话 框 。 按 照 图 6-11 来 配置 00 号 节点 的 参数 ， 配 置 
完成 后 点 击 OK 按钮 ， 如 果 改 变 了 原来 的 参数 ， 则 依次 弹出 图 6-12 ~ 图 6-14 所 示 的 提示 框 ， 
依次 点 击 “ 是 ” 即 完成 了 该 节点 的 参数 配置 。 按 照 同 样 方法 ， 依 次 选择 04 、63 号 节点 ， 配 
置 参数 如 图 6-15 和 图 6-16 所 示 。 图 中 Input 和 Output 数据 以 字 节 为 单位 ， 配 置 时 要 注意 数 
据 的 大 小 〈 注 意 : 如 设备 参数 与 图 示 相 同 ， 就 不 用 修改 ) 。 
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7r: 1756-DNB/ 
General | Module Secanlist | Input | Üutput | ADR | Summary | 


Available Devices: Scanlist: 


&joo, 1794-ADH Device... 
ii] 04, Bul. 1305 Drive ... 
Bj 63, Series 9000 (Str... 


P 
9 


xj 
EJ 
»| 
«| 


[€ Automap on Add c 
Electronic Key: — — —— 

Ipload from Scanner. I TH. NM 

lownload to Scanner.. | Sent 


一 


Noda RKctIve 


Ep p bur EL 








图 6-10 1756-DNBZA 扫描 器 L/O 列表 对 话 框 


Edit I/O Parameters : 00, 1794—ADN DeviceNe... AA 








[ Strobed: [ Change of State / Cr 


Input [ Z] Bytes (* Change of State € Dcly 


Use Üutnut Bri F 
Input [ I Bytes 
AV Polled | Dutput E | Bytes 
Input BE EI Bytes Heartbeat Rate] ^ TR 








Dutput fa E Bytes 


Poll Rate: Every Sca 


| 
Cancel | Restore I/O Sizes | 








图 6-11 1794-ADN 适配器 L/O 参数 配置 
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Scanner Configuration Applet 


Warning: The connection sizes that you ve entered differ from that expected by the device. 
continue, 


If you choose Yes to 
the connection to the device may fail. 


click 


To restore the sizes back the default expected by the device, 
the Restore I/O sizes button. 


Ilo you want to continue using the values that you have manually entered? 





图 6-12 提示 对 话 框 (一 ) 


Scanner Configuration Applet 


9; The changes that have been made require some I/Ü data to be Unmapped! 
e 


hre you sure you want to continue? 





图 6-13 ”提示 对 话 框 〈 二 ) 


Scanner Configuration Applet 


p. The changes that have been made result in additional I/O data that iz not mapped. 
Ia J 
lo you want to Automap this data? 


Edit I/O Parameters : 04, Bul. 1305 Drive isis 民 | 区 | 





r 





jv Polled 
Input fa E Bytes Heartbeat Rate: "| 
Üutput fa par Bytes 
Foll Rate: [Every Scan -| | 














— E — m E = | |! 
Cancel | Restore I/O Sizes | 





图 6-15 04 





qu 
E 
Ww 


z 


数 配置 


IN 
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Edit I/O Parameters : 63, Series 9000(Strob... PP |[X| 





[| Change of State / Cr 


Use Output Bit: |. 
| Input | | —1 Bytes 
iT Folled Dutput | | =l Bytes 
Input [: = Bytes Heartbeat Rate | 5 - pese 
Dutput | | Bytes 
Foll Bate: [i y 3can Y | 


Cancel | Restore I/O Sizes 








图 6-16 63 号 结 点 参数 配置 


设备 的 LO 参数 可 以 选择 Strobed, Change of State/COS 和 Polled 三 种 方式 ， 不 是 每 种 设 
备 都 文 持 这 三 种 方式 。 

3. 配置 扫描 器 IO 数据 表 

网 络 上 所 有 节点 设备 的 参数 都 配置 完成 后 ， 将 回 到 图 6-10 界面 ， 点 击 Input 选项 卡 ， 将 
出 现 如 图 6-17 所 示 画 面 。 由 图 中 可 见 00、04 63 号 节点 的 输入 数据 依次 在 扫描 器 的 0、1、 
2 号 字 输 入 数据 表 中 。 





= 1 T56-DNB/ À 


General | Module | Scanlist Input | Output | ADR | Summary | 


副 0.. .Polled 4 1:I.Data[1]. 16 E | 
- Znmap 
BJ B... Strobed 1 1:I.Data[2].18 
Advanced... | 
€ | > Ūptions. : . | 
Memory: [Assembly Data "| Start 





图 6-17 Input 选项 卡 
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由 图 6-17 可 见 ，04 号 节点 的 输入 数据 被 分 配 在 两 个 不 同 的 字 节 中 ， 为 了 编程 方便 ， 我 
们 重新 配置 扫描 敌 的 输入 数据 表 ， 步 又 如 下 : 

1) 选中 04 E WB 

2) 点 击 UnMap 按钮 ; 

3) 将 数据 字 起 始 号 〈Start) 设置 为 4(〈 与 节点 号 一 致 ) 。 

4) 反击 AutoMap 按钮 。 此 时 ， 该 节点 的 设备 将 自动 排 在 1: I Data [4] 的 一 行 中 (这 
里 1 表示 1 号 槽 的 1756-DNB 设备 网 络 扫 摘 希 ，I 表 示 输 入 数据 ，4 是 数据 序号 ) ， 如 图 6-18 
所 示 。 





Ee: 1756-DHB/A 


General | Module | Scanlist Input | Output | ADR | Summary | 


|ime [size [Wap 
mE... Polled 8 1:I. Data [0]. 0 


Bm) U...Polled 4 1:I.Data[4].0 
...Strabead 1 1:I.Data[2]. 18 : 


Advanced... | 
| | E Üptions... | 
Memory: [Assembly Data -| Start p E 


L miss 31 - 0. [M 


3.04 460V 





确定 | mẹ | mmo | æm | 


图 6-18 重新 配置 04 节点 的 输入 数据 


按照 同样 的 步骤， 可 重新 配置 其 他 节点 的 数据 。 
点 击 Output 选项 卡 ， 用 同样 的 方法 可 以 重新 配置 各 输出 市 点 的 数据 。 


S8 


eg 


基于 DeviceNet 的 变频 需 欣 制 


m 2] A2 Power Flex70 到 DeviceNet 网 络 
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7.1 dM EU TE jt 


1. 配置 RSLinx 驱动 程序 

按照 第 6 章 讲述 的 方法 完成 RSLinx 驱动 程序 配置 

2. 配置 DeviceNet 网 络 

启动 RSNetWorx For DeviceNet 后 ， 浏 览 DeviceNet 网 络 设备 如 图 7-1 所 示 。 





Browse for network 





H Ee Lin: Gateways, Ethernet 
Hox AB DFi-1, DFi 
Es AB ETHIP-1, Ethernet 
剧 192.158.1.125, 1TO4-AEHT FLEX I/O Ethern: 
= Pj 192.188.1.21, 1T56-ENBT/A, 1T55-ENBT/A 
H E Backplane, 1T56-A10/A 


+ f| 00，1T756-LB2 LOGIXSS62, 1756-L62/A 
O01, 1T5B5-ENHBT/AÀ 
Mj ne, iTSE-CNBR/D, 1T55-CNER/D D05 3i 
] 03, 1T5B5-DHB/A&, 1T56-DHB DeviceNet 
E - 
05, 1T56-IB16D/A, 1T56-IB16D/A DC: 
1T58-0B16D/A, 1T56-0B16D/A 
1T56-IF16/A, 1756-IF16/A 
, 1T56-0F8/A, 1756-0F8/A 





图 7-1 RSNetWorx For DeviceNet 网 络 浏览 界面 


选中 A，DeviceNet 后， 点 击 OK 按钮 ， 可 看 到 如 图 7-2 所 示 的 DeviceNet 网 络 上 的 设 
备 。 


60 


第 7 章 


基于 DeviceNet 的 变频 器 控制 





的 于 DDN PowerFlex 7O 
DewiceMet dD 2.14 





ei s 


01 Dz 


图 7-2 实验 系统 DeviceNet 网 络 上 的 设备 
由 图 7-2 可 知 ，DeviceNet 网 中 02 号 节点 是 变频 器 PowerFlex 70, 


7.2 配置 变频 胡 IO 参数 


1. 配置 变频 器 的 IO 参数 





用 鼠标 双击 图 7-2 中 的 1756-DNB/A 设备 网 络 扫描 天 图 标 ， 然 后 点 击 Input 选项 不， 如 


E] 7-3 Brzn o 


e: 1 T56—DNB/ À 


General | Module | Scanlist Input | Dutput | ADR | Summary | 


.Data[3] 


| 


Memory: [Assembly Data "| Start 


1: 
1:I.Data[4] 


图 7-3 


1-I.Data[1]. 18 
1:I.Iata[2]. 16 


Da, PowsrFlex 


03, Removed f. m 





Input 选项 卡 
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由 图 7-3 可 见 ，02 号 节点 变频 天 的 输入 数据 在 扫描 融 的 1 和 2 号 字 节 输入 数据 表 中 。 按 
第 6 章 中 的 方法 将 其 输入 数据 重新 配置 到 的 扫描 天 的 2 号 字 市 输入 数据 表 中 ， 最 终结 果 如 图 
74 所 示 。 


--. 1756—DHB/A 


General | Module | Scanlist Input | Dutput | ADR 


Loco Ime |size [Msp — 0 [| 
EO... Polled 6 1:I.Data[0]. 0 
Mo. rolled 4 1:I.Data[2].ü 

Œ O...Polled 4 1:I.Data[3].0 


Advanced... | 
|< | > Üüptions... | 
Memory: [Assembly Data "| Start 


取消 





图 74 重新 配置 02 节点 输入 数据 


按照 类 似 的 步骤 将 变频 髓 的 输出 数据 配置 到 扫描 需 的 02 号 字 市 输出 数据 表 中 ， 最 终结 
果 如 图 7-5 所 示 。 
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Ee. 1 T56—DNB/ A 


General | Module | Scanlist | Input ÜŪutput | ADR 


..Polled 4 1:0. Data[n0]. 0 
..Poelled 4 1:0. Data[2]. 0 
[8D...Polled 4 1:0. Data[3]. 0 


Advanced... | 
| Üptionsz... | 
ZER Data ¥ E 





图 7-5 重新 配置 02 号 节点 的 输出 数据 


2. 保存 . dnt 文件 
配置 完 VO 数据 后 ， 点 击 工具 栏 上 的 Save 按钮 ， 保存. dm 文件 ， 如 图 7-6 所 示 。 


保存 在 D: | o 本 地 开盘 (:) -| a e E 


Documents and Settings | WINDOWS 
[NIDIA ms Ru 
[DProgram Files |T] Devi ceHet 
CO RATr endData f| Devi ceHet1 


上 本 了 Logix 5000 | 本 DexiceHetüBüG 
B temp 


THS (H): [Devi ceHet PowerFlex 
(REM (T). [DeviceNet Files (*. dnt) "| 职 消 | 





图 7-6 保存 . dnt X fF 
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7.3 编辑 控制 程序 


1. 创建 RSLogix 5000 工程 项 目 
在 Windows 的 开始 菜单 中 选择 “程序 ”， 选 择 Rockwell Software， 再 点 击 RSLogix5000 
Enterprise Series, 选择 RSLogix5000 即 起 动 了 该 编程 软件 。 打开 该 界面 的 file 菜单 , 选择 New 


或 点 击 快捷 图 标 图 |， 在 Rslogix5000 软件 内 创建 一 个 新 的 工程 项 目 。 在 随即 弹出 的 图 77 所 
示 的 New Controller 对 话 框 中 选择 处 理 妖 型 号 (Type 选择 1756-L62 ) 、 版 本 号 (Revision 选择 
13) 、 名 称 (Name 可 以 自 定义 ) 、 机 架 (Chassis 选择 1756-A10) 、 槽 号 (Slot 选择 “0”， 即 
处 理 器 在 框架 中 的 实际 位 置 ) 和 所 创建 的 工程 项 目的 位 置 〈Create 选择 Cs \RSLogix 5000\ 
Projects) ， 配 置 完成 后 点 击 OK 按钮 。RSlogix5000 软件 界面 的 左 侧 工程 目录 如 图 7-8 所 示 。 





New Controller 


Vendor: Allen-Bradl 


Type: | 1T55-L82 ControlLogix5562 Cont "| [ o — ] 
Rewiszior 13 - Cancel | 

| Redundancy Enable: Hein | 
Hame E [Power Flex — 0000000000 


Deseripti« | 


Chassis [i7se-A0 10-3Lot ControlLogix Chassis "| 
Slot lo - 


Create [c: VBSLogix SODOXProjects Browse... | 





图 7-7 New Controller 对 话 框 


2. 配置 IO 模块 
本 实验 中 只 用 到 1756-DNB 设备 网 络 扫描 需 模 块 和 1756-IB16D 数字 量 输入 模块 ， 因 此 
只 对 这 两 个 模块 进行 配置 。 
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在 图 7-8 所 示 的 工程 目录 列表 中 选择 IO Configuration ， 点 击 鼠 标 右键 ， 选 择 New Mod- 


ue， 弹 出 IO 配置 对 话 杠 ， 只 人 勾 选 Communication 选项 , 


-| £5 Controller Power Flex 


Ki Controller Tags 
CI Controller Fault Handler 
的 Power-lp Handler 


| £5 Tasks 


c8 MainTask 
HR MainProgram 
C Uinscheduled Frograms 


= £5 Motion Groups 


Ea Ungrouped Axes 
C3 Trends 


-E Data Types 


Cg User-Defined 
出 Ca Strings 
出 Ca Predefined 
Ca Module-Defined 
3 I/O Confi zuration 





图 7-8 工程 目录 


Select odule Type 


Type: [1756-016 


-Show 


Description 
ControlHet Bridge 
ControlHet Bridge 
ControlHet Bridge 


如 图 7-9 所 示 。 


LontrolHet Bridge, Redundant Media 
LontrolHet Bridge, Redundant Media 
LontrolHet Bridge, Redundant Media 


DHt Bridge/RIO Scanner 
IHt Bridge/RIO Scanner 


DeviceNet Scanner 


10/100 Mbps Ethernet Bridge, Fiber Media 
10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media 
Ethernet Communication Interface 


Ethernet Bridge 


b 





Vendor [ar ”| [ Othe | Specialty] Select All | 


[ Analog | Digita [W Communication | Motion | Controlli 


Clear All | 





ed | ms | 





图 7-9 选择 Communication 选项 
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在 图 73 所 示 对 话 框 的 设备 列表 中 选择 1756-DNB 设备 网 络 扫描 融 模 块 后 ， 点 击 OK 按 
钮 ， 弹 出 图 7-10 示 的 模块 配置 对 话 框 。 


| PT — Local:1 (1756-DNB 1》 





Type: 1T58-INB 1758 DeviceNet Scanner 
Vendor: Allen-Bradley 


coo T ë 


Descriptit i |124 bem 
| u 123 -— 


Status | de g | 
Revisior | i | z 一 Electronic Disable Keying 








图 7-10 ”模块 配置 对 话 框 


在 图 7-10 对 话 框 中 定义 模块 名 称 (Name 可 以 自 定 义 )， 按照 1756-DNB 模块 在 框架 中 
的 实际 物理 位 置 来 选择 槽 号 (Slot) 〈 注 意 起 始 槽 号 是 0， 本 实验 朔 置 中 1756-DNB 模块 部 插 
在 3 号 槽 ) ， 配 置 完 毕 后 ， 点 击 Next 按钮 ， 直 至 出 现 图 7-11 所 示 对 话 框 。 


Nodule Properties — Local:3 (1756-DHB 4.1) 








BSHetlorx for DewiceNet cannot be launched until a DeviceNet file 1s specified above. 





Cancel | < Back | Hext > | Finish » | Help | 


图 7-11 ZAX.dnt 文件 


在 图 7-11 中 点 击 Browse 按钮 ， 载 入 文 前 保存 的 . dnt 文件 ， 完 成 1756-DNB 模块 的 配置 。 

依照 类 似 的 步骤 完成 1756-IB16D 数字 量 输入 模块 的 配置 。 

3. 编制 ControlLogix 控制 程序 

打开 图 7-8 所 示 的 Tasks 一 MainTask 一 MainProgram 前 面 的 + 号 ， 在 下 拉 列 表 中 选择 Ma- 
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inRoutine 并 用 鼠标 双击 ， 在 右 侧 则 将 显示 图 7-12 所 示 梯 形 图 编辑 界面 。 在 梯形 图 编辑 界面 
输入 图 7-13 所 示 程 序 ， 即 可 完成 对 变频 需 的 起 停 控 制 。 


fs RSLogix 5000 — Power Flex [1756-L62]* — [NainProgram 一 NainRoutine*] 


B File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help 
局 | || [Locstzlpata7 "| CESES Ite EIEI aja 
mm e | nane? —— i 三 
[Verify Reutine| 


| «| H | ton | tor t| i- i| I | 
n 4|b|XFavorites 4 Bit Timer Counter Inputiutput Compare 
\ / putiOutp pere | 








C Controller Fault Handler — 
[ Power-lp Handler 
-| Tasks 
=] A MainTask 
- 器 MainProgram 
Pregram Tags 
Eh Mainkoutine 
C3 Unscheduled Programs 
€x Motion Groups 
C3 Ungrouped Axes 
[3 Trends 
E Data Types 
C Wser-Defined 
* C Strings 
a Ca Fredefined 
+ Oa Module-Defined 
C3 I/D Configuration 
f [3] 1T56-DNB DeviceNet Sc 
8j [5] 1756-IB16D DI 1 


| 


> 
Ladder Diagram Maini 


Description 


- | AMainRoutine* / *| | 
Verify the routine Rung D o£ 1 





图 7-12 梯形 图 编辑 界面 










Local3 o.commandRegister Fun 


Local.s:l.Data.n Local 3: O Data[2].1 


———M—MÁ— án 


Lacal5:l.Data.1 Local 3: O Data[2].0 


人 


(End) 


图 7-13 梯形 图 程序 
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4. 下 载 并 监视 程序 运行 
程序 通过 校 验 后 ( 即 梯 级 左 侧 没有 出 现 e 标识 )， 即 可 下 和 载 到 处 理 姨 中 运行 程序 了 。 
(1) 下 载 程序 
点 击 图 7-12 中 的 通信 (Communications) 菜单 ， 在 下 拉 列 表 中 选择 看 谁 在 线 (Who Ac- 
tive) ， 在 弹出 图 7-14 所 示 界 面 点 击 AB _ ETHIP-1, Ethernet 前 的 + 号 ， 在 下 拉 列 表 中 选择 
00, 1756-L62 LOGIX5562, Power Flex 处 理 器 (注意 这 里 还 是 选择 AB _ETHIP-1 通信 驱动 
程序 ) ， 然 后 点 击 右 侧 的 下 载 程序 (Download) 按钮 ， 开 始 下 载 程序 。 下 载 完 成 后 ， 将 处 理 
waaay (RUN) 状态 。 
fo Who Active Miela 
MW hutobrowse 
Ej- x AB ETHIF-1, Ethernet ^ 
E 182.168.1.125, 1TO4-AENT FLEX I/O Ethernet Adapter 
= B 192.158. 1.21, 1T56-ENBT/A, is mE Equi o Wlad. | 
H-E Backplane, 1T55-A10/A 
a , 1T56-L62 LOGIXSS62, Fower Flex sd | 
, 1T56-EHBT/ A pdate Firmware.. | 


1T55-CHBR/D, 1T556-CHBR/D D05_ 38_40 


, 1T56-DHE/A, 1T58-DNB DeviceNet Scanner Close | 


, lTS5B5-IBiB8D/A, 1T55-IBiBD/A ICIH DIAG E Help | 
, lTSB-üBiB8D/A, 1T55-O0BIBD/A TDCOUT DIAG | —————— = 
, 1TB6-IF186/À, 1T56-IF16/A 
, 1756-0F8/A, 1T58-0F8/A 
E 1 192, 168. 1.22, 1T56-EHBT/À, 1T5B5-ENHBT/À 
< | 


Path in none? 


Fath: AB ETHIP-1^182. 188. 1. 21 3Backplane^ü Set Project Fath| 





图 7-14 选择 处 理 央 


(2) 监控 程序 运行 结 





1) 按 下 按钮 1，( 对 应 变量 是 Local5: I Data. 0) 观察 变频 器 是 否 启动 。 
2) 按 下 按钮 2，( 对 应 变量 是 Local5; I Data. 1 ) 观察 变频 器 是 否 停止 运行 。 


5. 程序 说 明 
图 7-12 所 示 程 序 中 第 一 条 表示 置 变频 需 为 Run 状态 ， 对 于 第 二 条 和 第 三 条 中 用 到 的 变 
MRSA, SA Power Flex70 的 说 明 书 。 
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用 RSLogix 5000 进行 功能 块 图 编程 


本 章 中 将 介绍 以 下 内 容 : 
创建 和 编辑 一 个 Function Block Diagram 
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8.1 打开 RSLogix 5000 并 创建 一 个 新 的 项 目 
首先 打开 RSLogix 5000 软件 ， 并 用 它 创建 一 个 新 的 控制 器 文件 : 


8.2 创建 和 组 态 一 个 新 的 周期 任务 


下 面 将 创建 一 个 新 的 周期 任务 ， 并 对 它 进 行 组 态 。 具 体 步骤 如 下 ; 

1) Æ Controller Organizer 中 用 鼠标 右键 点 击 Tasks 文件 来， 选择 New Task， 打 开 New 
Task 对 话 框 。 

2) 在 New Task 对 话 框 中 填 入 如 图 8-1 所 示 的 内 容 。 


BAW 


Name: 


Description: 


Help | 


Type: [Periodico | 

Perind: [00000 — — s 

Friarity: f 0 = ] (Lower Number Y'ields Higher Priority) 
Watchdog: [500.000 ms 

| Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Overhead 


| Inhibit Task 





图 8-1 新 建 任务 对 话 框 


输入 以 上 信息 后 ， 即 创建 了 一 个 名 为 FB Task 的 周期 任务 ， 每 100ms 执行 一 次 。 

3) 点 击 OK 按钮 。 

4) 在 Controller Organizer 中 用 鼠标 右键 点 击 任务 FB _ Task, wf% New Program， 打 开 
New Program 对 话 框 。 

5) 在 New Program 对 话 框 中 填 和 人 如 图 8-2 所 示 的 内 容 后 ， 点 击 OK 按钮 。 
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New Frogram 





Descriptio Cancel | 
| Help | 


[ Inhibit Frogr 





图 8-2 New Program 对 话 框 


在 项 目 树 里 ， 可 以 看 到 所 建立 的 Program， 如 图 8-3 所 示 。 
= m FB Task 





Ei Frogram Tags 


Kk 8-3 项目 树 中 新 建 的 Program 
8.3 创建 Founction Block 例 程 并 将 它 规划 到 运行 


1) 用 鼠标 右键 点 击 FB Prog， 选 择 New Routine。 打 开 New Routine 对 话 框 。 
2) 在 New Routine 对 话 框 中 填 入 如 图 8-4 所 示 的 内 容 。 


New Routine 


Name: [FB Routinel 9-1 


Description: | Cancel | Cancel | 


Type: E Function Black Diagram * | Help | 
In Pragram | | 
or Phase: (BFB Prog Ši 


[ Open Routine 





K| 8-4 New Routine 对 话 框 
注意 Type 是 一 个 Founction Block Diagram, 
3) 点 击 OK 按钮 后 ,项 目 树 中 的 显示 如 图 8-5 所 示 。 
mg FB_Task 


Eg FB Frag 


一 国 Program Tags 
-E FB Routine 


图 8-5 项 目 树 中 的 FB Routine 
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4) fii FB Prog， 选 择 Properties 来 规划 例 程 。 显 示 Program Properties 对 话 框 ， 如 图 8- 
6 Bras 
5) 点 击 Configuration 选项 卡 ， 从 Main 的 下 拉 荣 单 中 选择 FB Routine, WEI 8-6 所 示 。 


lll Program Properties - FB Prog 


General Configuration* | 


Assigned Routines: 


Main: "FB Routine r 
Fault «none» -| 


[ Inhibit Program 


Cancel | Apply | Help | 


图 8-6 Program Properties 对 话 框 


6) 点 击 Apply 按钮 ， 再 点 击 OK 按钮 即 可 。 





8.4 编辑 Founction Block FB Routine 


1) 在 Controller Organizer 中 双击 FB _ Routine 例 程 ， 如 图 8-7 所 示 。 在 工作 页 里 打开 一 
张 空白 页 (sheet 1) 。 


2 FB Prog - FB Routine BIA 
| alg alai ol 2 AKEE o [sef ~ di I ”7 


| E 


^ 





: [X MainRoutine A MainRoutine. FB. Routine / 4 | | 
图 8-7 ”空白 工作 页 
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2) 在 名 称 编辑 框 内 将 这 一 页 命名 为 “TIC101”， 如 图 8-8 所 示 。 
2 FB Prog - FB Routine 








| Ema ol z| «| [Ei —||Sheet f ļoti 


图 8-8 命名 工作 页 
， 加 到 工作 页 的 第 一 个 块 是 增强 PID X (PIDE) ， 可 来 调节 仿真 回路 。 
pneus Process 选项 卡 == 

中 点 击 PIDE 功能 ， 如 图 8-9 所 示 。 
现在 工作 页 上 将 显示 PIDE o ay 


4) joi eet i pt Lee 
过 一 会 儿 就 可 以 看 到 所 有 的 可 选 参 
数 。 注 意 第 一 栏 表明 对 这 个 块 是 输入 还 是 输出 参数 ， 同 时 可 以 用 第 二 栏 的 检验 盒 去 显示 或 隐 
藏 块 本 里 的 参数 针 。 

5) 点 击 OK 按钮 关闭 PIDE 属性 对 话 框 。 

6) 从 工具 条 中 选择 Input Wire Connector， 如 图 8-10 所 示 。 












图 8-9 点击 PIDE 功能 





Inpur Wire Connector 





图 8-10 ”选择 Input Wire Connector 
7) 将 Input Wire Connector ££ ( 拖 到 ) 到 PIDE 块 的 输入 (A) 侧 ， 用 线 将 它 连 到 PV 
点 〈 通 过 点 击 一 次 输入 标记 的 输出 针 ， 再 点 击 一 次 PIDE 的 PV 输入 针 ) 。 注 意 : 如 有 果 处 在 
一 个 激活 的 连接 点 上 ， 对 应 的 针 应 变 绿 ， 如 图 8-11 所 示 。 


2 FB Prog - FB Routine* 


| ea alg s| nz] el [m |sneet f £e II — 

















PIDE 01 
X PIDE xzal 
Enhanced PID 
PV CVEU 
SPProg SP 
sPCascade PVHHAlarm 
RatioProg PVHAlIarm 
CVProg PVLAlIarm 
BF PVLLAlIarm 
HandFB PVROCPosAlarm 
i| [X MainRoutine £ MainRoutine AFB Routine* / — a | | b 


图 8-11 连接 PIDE 块 
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8) 点 击 直 线 连接 器 标记 ,键入 “PID _ PV”， 如 图 8-12 所 示 。 
| On 








A | B | C 
1 PIDE 01 
X PIDE Æj 
Enhanced PID 
?? 00 
PID PV Mi C PV CVEUD 0D 
O SPProg SPD 0 
= 0 SPCascade PYHH Alarm B " 
O RatioProg PVHAlarm B 0 
O CVProg PVLAlarm E 0 
O FF PYLLAlarm B 0 
| dz A [55 FA AA AIL 


图 8-12 键入 PID PV 


9) 从 工具 条 中 选择 Output Wire Connector， 如 图 8-13 所 示 。 


Output Wire Connectar 
» = 5j s | 
图 8-13 选择 Output Wire Connector 


10) 将 Onput Wire Connector ££ ( 拖 到 ) 到 PIDE 块 的 输出 侧 ， 用 线 将 它 连 到 CVEU 点 ， 
这 可 通过 点 击 一 次 PIDE 的 CVEU 针 ， 再 点 击 一 次 Onput Wire Connector 的 输入 针 来 完成 。 
11) 双击 直线 连接 器 标记 ， 键 人 “PID _CV”， 如 图 8-14 所 示 。 





FIDE 01 
x PIDE 
Enhanced PID 
5 

C PD PV Re ev CvEU h 
d SPFrog SP p 
0 SPCascade PYHH Alarm B ` 
L] RatioProg PYHA larm E 
C CVProg PVLAIarm E 
口 FF PVLLAlarm BE 
C HandFB PVROCP osAlarm B 








图 8-14 键入 PID CV 
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12) 用 鼠标 右键 点 击 PID PV 输入 线 连接 需 到 PID 0I. PV 的 线头 ， 并 从 列表 上 选择 
Assume Data Available， 如 图 8-15 所 示 。 

下 面部 分 的 仿真 要 创建 一 个 回路 反馈 到 PID PV 参数 ， 设 置 这 条 线 作 为 available first 数 
据点 是 告诉 这 一 页 假定 这 条 路 径 应 先 补 赋值 。 

13) AutoTune 特性 要 求 连同 一 个 标签 PIDE AUTOTUNE 来 对 这 个 回路 进行 自 整 定 ， 这 
可 以 通过 双击 PIDE 功能 块 底部 的 ?号 键入 标签 名 来 实现 ， 在 栏 内 键入 “PIDTune”， 如 图 8- 
16 所 示 。 


FIDE 01 





LI 
x PIDE 可 ProgHandReq C asR at : 

Enhanced PID Auta 
22 

( PDPY Xe ao - — diis 
bo = Delete Element Chreiride 
0 


Han4 


Autatuna T ag 


Assume Data Available 








图 8-15 选择 Assume Data Available 图 8-16 键入 PID Tune 


14) 用 鼠标 右键 点 击 标签 标记 创建 AutoTune 标签 ， 选 择 New "PlDTune" ， 并 按照 图 8- 
17 所 示 完 成 New Tag 的 对 话 框 。 


lesceripti« 


C Produced | - 


C Consumed 


[FIDE AUTOTUNE Mm | ontigm 
[FB Prog -| 





图 8-17 New Tag 对 话 框 
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15) 点 击 OK 按钮 完成 项 目 。 
16) 保存 这 个 项 目 。 


8.5 编辑 Function Block 回路 仿真 例 程 


1) 用 鼠标 点 击 FB _Prog-FB Routine 对 话 杠 上 的 点 击 New Sheet 按钮 ， 为 仿真 单元 创建 
新 的 一 页 ， 如 图 8-18 所 示 。 

现在 面 对 的 是 一 张 白 纸 ， 指 定 为 第 2 页 ， 这 一 页 将 包 
含 仿真 。 

2) 将 这 一 页 命名 为 Simulation 。 

3) 从 工具 条 的 Process 选项 卡 中 ， 选 择 并 放置 一 个 死 
区 时 间 (DEDT) 块 到 第 2 页 上 ， 还 要 创建 一 个 存储 数组 
用 于 这 条 指令 。 可 以 双击 StorageArray 后 的 问号 ， 键 入 dead _ array。 石 击 标 签 标 记 并 选择 
New "dead _aray” 来 创建 死 区 时 间 数 组 标签 ， 设 定 这 个 标签 为 100 维 的 程序 FB Prog 范围 
的 Real 类 型 的 数组 ， 如 图 8-19 所 示 。 


Nex Tag m 


Hame: [dead array - md Select Data Iype 


Descriptir E Data 


mung ooo 


FID ENHANCED 
PIDE AUTOTUNE t A 
FOSITION_PROF 


mh FB_Prog - FB Routine" 








图 8-18 New Sheet 按钮 





í* Base 


C Alias 


C Produced [ = "onumersz 


C Consumed 


PTO ANTT ("UOlPTPTOTT T TT 


图 8-19 ”设置 数组 类 型 


4) 点 击 图 8-19 中 两 个 对 话 框 中 的 OK 按钮 完成 设置 。 

5) 打开 DeadTime 参数 (点击 省 略 号 ) ， 将 Deadtime 组 态 为 5s，Gain 组 态 为 1.4， 如 图 
8-20 HIZR o 

6) 然后 点 击 Apply 按钮 接受 这 些 修 改 ， 并 点 击 OK 按钮 完成 设置 。 

7) 从 工具 条 的 Process 选项 卡 中 ， 选 择 并 放置 一 个 Lead-Lag (LDLG) 块 到 第 2 vt. jT 
JF LeadLag 参数 (点击 省 略 号 ) ， 并 组 态 一 个 40s 的 清 后 ， 如 图 8-21 所 示 。 

8) 然后 点 击 Apply 按钮 接受 这 些 修 改 ， 并 点 击 OK 按钮 完成 组 态 。 

9) 将 DEDT 01. Out 连 到 LDLG Ol. In， 如 图 8-22 所 示 。 
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— DEDT Properties - DEDT. 01 








Parameters | Tag | 





DEDT 01 | 





€ WI m Value 
Deadtime I| C Enableln 116 
[m in 0.0 P 
| I| I IInFault DB 
StorageArray ^ dead array IIT" Baeadtime | 50 局 
|r Gain | 1416 
HII Bias 0.0 A 


K|8-20 ”设置 Deadtime 参数 


dais Tag | 





Elm Enabisin  TjBOL 
din | 0.0 REA 
T Initialize | 0 BOC 
T- Lead 0.0 REA 
[ Cag 40.0 [REA 
[ Gain 1.0 REŻ 
[ Bias 0.0 REA 


图 8-21 组 态 40s 的 滞后 
DEDT 01 LDLG 01 


Deadtime Lead-Ladg 


Out D— Out E 
StorageArray dead array 





图 8-22 连接 DEDT_01 和 LDTG 0I 


10) 从 工具 条 中 选择 对 象 Input Wire Connector， 并 将 它 连 到 DeadTime 块 的 输入 ， 如 图 


8-23 所 示 。 





图 8-23 ”选择 Input Wire Connector 


11) 双击 直线 连接 需 标 记 ， 点 击 可 选 连 接 需 标记 下 拉 清 单 的 箭头 ， 选 择 “PID CV". 

12) 将 Output Wire Connector 拖 到 工作 页 上 ， 并 将 它 连 到 LeadLag 的 输出 ， 点 击 可 选 连 
接 需 标记 的 下 拉 清 单 的 租 头 ， 选 择 “PID _ PV”。 由 此 完成 输入 、 输 出 的 连接 ， 如 图 3-24, 
图 8-25 所 示 。 
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m [9 |] 


图 8-24 选择 Output Wire Connector 





DEDT 01 LDLG (i 
DEDT ovi LDLG 
Daadtime Laad-Lag 

PID. CV In : PID Py ) 






1-D1 StorageArrawy dead arawv 1-B1 


图 8-25 完成 的 程序 图 


13) 点 击 Verify 按钮 验证 程序 。 

14) 点 击 Save 按钮 保存 程序 。 

15) 点 击 Download 按钮 将 程序 下 载 到 控制 器 。 
16) 将 控制 器 切换 到 运行 模式 。 


8.6 PIDE 回路 的 自 整 定 


1) 回 到 第 1 页， 点 击 属性 按钮 | 国 吕 ， 展 开 PIDE 指令 ， 选 择 Autotune 选项 卡 ， 如 图 8- 
26 所 示 。 


PIDE Properties 一 了 上 IDE_01 


Parameters | Tag 


PID Tune 


Tag Status: Available 


Autatune Inputs Curent Gains 


Process Type: | = | Proportional: 


Integral: 


Pw Change Limit: 0.0 EOM 


Cy Step Size: nes 


Status:OK 


Execution Drder 
aT 1 * 





图 8-26 Autotune 选项 卡 
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2) 再 点 击 一 次 Acquire Tag 按钮 获得 自 整定 标签 。 现 在 这 个 标签 就 可 以 用 作 PIDE A A 
整定 。 

自 整 定 标 签 在 RSLogix 5000 中 PIDE 指令 的 底部 键入 ， 既 可 以 被 单个 的 PIDE 采用 ， 也 可 
以 被 多 个 PIDE 共享 。 在 共享 的 情况 下 ， 一 个 单一 的 PIDE 在 一 段 时 间 内 可 以 用 Autotune 标签 
来 进行 单独 的 整定 ， 这 样 就 必须 有 一 种 方法 来 获取 资源 和 释放 资源 ， 以 便 另 外 的 PIDE 也 可 以 
获取 和 使 用 。 图 8-27 所 示 对 话 框 的 这 一 部 分 就 是 关于 资源 的 获取 以 及 随后 的 释放 。 状 态 指 示 
器 显示 自 整 定 资源 (标签 ) 当前 的 状态 ， 注 意图 8-26 对 话 框 余下 部 分 的 使 用 取决 于 资源 的 获取 。 

3) Configure 的 目 整 定 如 图 8-28 所 示 。 





Process Type: [Temperature "| 
| | Tag Status: ) 


Acquired Lo 
: Pw Change Limit 100 
Release Tag | CV Step Sire: | 3n 
图 8-27 获得 自 整 定 标 签 图 8-28 Configure 的 自 整 定 


Autotune 功能 将 PIDE CV 在 现 有 值 的 基础 上 增加 3096 来 调节 一 个 温度 过 程 ， 如 果 在 上 自 
整定 结束 之 前 ， 过 程 变量 将 要 超过 100 ， 就 终止 自 整 定 。 

Process Type 定义 被 整定 的 系统 类 型 。 这 很 重要 ， 因 为 它 关 系 到 上 自 整 定 测试 时 模型 类 型 
的 选择 (积分 /不 积分 等 )， 同 时 一 旦 选 定 模 型 ， 还 会 影响 PID 增益 的 计算 。 

PV Change Limit 是 一 个 参考 PIDE 组 态 以 工程 单位 表示 的 绝对 限定 值 ， 在 系统 中 当 自 整 
定 过 程 中 超出 此 限定 值 时 ， 用 来 停止 (退出 ) 目 整 定 程序 。 

CV Step Size 是 目 整 定 改 变 PIDE CV 值 整 定 系 统 的 步 长 ， 在 此 键入 的 值 ( 以 百分比 形 
X) 在 自 整 定 运行 过 程 中 将 加 到 现 有 的 CV EE, 一 旦 自 整 定 结束 (正常 或 非 正 常 )，PIDE 
CV 都 将 回 到 自 整定 前 原来 的 值 。 一 般 希 望 这 个 值 尽 可 能 高 以 得 到 系统 最 好 (最 大 ) B5 npa] 
应 ,但 是 它 不 能 高 到 超过 PV 改变 的 限定 值 或 使 系统 进入 不 稳定 状态 。 

4) 点 击 Autotune 按钮 ， 显 示 PIDE Autotune 起 始 画面 ， 如 图 8-29 所 示 。 


PIDE Autotune — PIDE D1 








Execution Ready 


Áutotune DE 





图 8-29 PIDE Autotune 起 始 画面 
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5) Æ Start 按钮 上 点 击 一 次 ， 开 始 目 整定 ， 如 图 8-30 所 示 。 


PIDE Autotune — PIDE 01 





Execution In Progress 


Autotune ü m = | 


图 8-30 ”开始 自 整 定 





注意 Execution State 栏 是 In Process, Abort 栏 则 是 激活 的 。 
6) 当 自 整定 完成 后 ， 可 以 看 到 如 图 8-31 所 示 的 结果 。 





PIDE Autotune — PIDE 01 


Execution Complete 
Autotune i 


Proportional Integral (l/min) Derivative Imin] 


C Slow Response | 1. 0BT3734 | 1.6093752 [5 92965249e-004 
C Medium Response | 2. 1347465 | 3. 2167505  ]1.1859T050»«-003 


Autotune Gains 


(C Fast Response — | 3.2021203 | 4.628126 ”用 .77695569e-003 
(* Current | 0.0 | oo | 0.0 


| ens | 


Time 38. TB sec 
Deadtime: D. 093999994 sec 
Gain: 1. 3924561 
Based on HMon-integrating model 


Close | Help | 





图 8-31 自 整 定 结 


这 部 分 包含 刚才 成 功 自 整定 运行 给 出 建议 的 增益 值 以 及 现在 PIDE 正在 使 用 的 增益 值 ， 
在 这 里 用 选择 增益 值 用 于 和 希望 的 系统 啊 应 〈 慢 ， 中 或 快 ) JH Set Gains in PIDE 按钮 将 选 
定 的 增益 值 放 到 PIDE 中 立即 使 用 。Current 增益 的 设 定 代 表现 在 驻 留 在 参考 PIDE 中 的 增益 


值 。 


7) 先 确 认 按 下 单 选 按钮 选择 Slow Response, PÆ Load Gain To PIDE 按钮 上 点 击 一 次 ， 


就 可 Slow Response 的 设置 装载 到 PIDE， 如 图 8-32 所 示 。 
， 在 PIDE 中 的 Current 增益 已 经 改 为 了 反映 选择 值 。 
pos Close 按钮 关闭 Autotune and Tune 对 话 框 ， 回 到 FBD 的 第 1 页 。 
9) 注意 PID | PV 值 的 改变 
10) 在 RSLogix5000 中 将 控制 器 离线 Go Offline, 
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Get airs irn PIDE 





Kk 8-32 将 Slow Response 的 设置 装载 到 PIDE 
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用 RSLogix 5000 进行 结构 化 文本 编程 


本 章 中 我 们 将 介绍 以 下 内 容 : 
u 创建 和 编辑 一 个 结构 化 文本 例 程 
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9.1 创建 和 组 态 一 个 新 的 周期 任务 


下 面 将 创建 一 个 新 的 周期 任务 ， 并 对 它 进 行 组 态 。 具 体 步 又 如 下 : 


1) 在 Controller Organizer 中 用 鼠标 右键 点 击 Task 文件 来， 在 弹出 的 下 拉 列 表 中 选择 
New Task。 将 出 现 New Task 对 话 框 。 


2) 如 图 9-1 所 示 在 New Task 对 话 框 中 填 和 人 相关 信息 。 





[AMA 


Name: |Pizza task OK | 


Description: | 1 8 Cancel | 


Help | 


Type [CR 
Period: [onno —— P 

Priority: EE (Lower Number Yields Higher Friarity) 
Watchdog: [;00.000 ma 

[ Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Overhead 

| Inhibit Task 





图 9-1. New Task 对 话 框 


输入 信息 创建 一 个 周期 名 为 Pizza _ task 的 周期 任务 ， 每 100ms 执行 一 次 。 
3) 反击 OK 按钮 完成 创建 。 


4) 在 Controller Organizer 中 ， 用 鼠标 右键 点 击 Pizza task 任务 ， 选 择 New Program。 将 
出 现 New Program 对 话 框 ， 如 图 9-2 所 示 。 


New Program 


Description: Cancel | 
Help | 


Schedule in: [Pizzaitask 7 v] 


| Inhibit Program 





图 9-2. New Program 对 话 框 


5) 点 击 OK 按钮 完成 创建 。 此 时 ， 项 目 树 的 显示 应 如 图 9-3 所 示 。 
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:日 5 Pieza tak 
| EHER 
i iA Program Tags 
E3 pHngrhen ied Pronrams 


图 9-3 项 目 树 中 的 显示 
9.2 创建 络 构 文本 例 程 并 将 它 规划 到 运行 
1) 在 项 目 树 中 用 鼠标 右键 点 击 Pizza _ Prog, XEF% New Routine， 将 显示 New Routine 对 


话 框 。 
2) 如 图 9-4 所 示 在 New Routine 对 话 框 填 人 相关 信息 。 


He Routine 
Hame: Fiara ST | 
Cancel | 


Descriptio 





图 94 New Routine 对 话 框 


注意 ，Type 是 一 个 Structured Text。 
3) 点 击 OK 按钮 完成 创建 。 现 在 项 目 树 的 显示 应 如 图 9-5 所 示 。 
4) 在 标签 编辑 带 中 创建 一 个 计时 紫 ， 名 称 为 T_ 


-73 Pizza ask 





delay， 数 据 类 型 为 FBD _Timer。 注 意 一 些 指 令 在 Func- | ELE Pizza Prog 

tion Block, Sequentional Function Chart 和 Structured Text | E AR oh Tags 

中 使 用 不 同 的 数据 类 型 ，FBD _ Timer 的 数据 类 型 是 一 BRE 

个 TONR 指令 ， 一 个 带 复 位 的 计时 器 ， 如 图 9-6 所 示 。 
5) 点 击 OK 按钮 完成 创建 。 图 9-5 项 目 树 的 显示 


现在 我 们 可 以 用 结构 文本 来 编写 程序 ， 运 行 一 个 计时 器 作为 延 时 ， 计 时 器 的 参数 需要 用 
结构 文本 来 进行 设置 。 

6) 在 项 目 树 中 双击 Pizza ST 例 程 ， 打 开 结构 文本 编辑 器 ， 键 人 文字 设置 计时 器 ， 如 
图 9-7 所 示 。 

注意 结构 文本 的 关键 字体 是 蓝 色 的 ， 激 活 的 标签 名 称 是 红色 的 ， 变 量 是 黑色 的 ， 变 量 
stan 带 红色 下 划 线 ， 这 代表 没有 这 个 标签 ， 必 须 创建 一 个 stan 标签 。 
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用 RSLogix 5000 进行 结构 化 文本 编程 





Scope: [Pizza Prog | Show: [how All zm Sort [Tag Hame | 


a | Alias For zm ype 


Base T ag 


Style Description 





(DINT 





Decimal 





Select Data Type 


Data 


IF BD TIMER 


FLIP FLOP JK 
FUNCTION GENERATOR 
HL LIMIT 


Array Dimensions — 


Dim I 
| = 








图 9-6 创建 计时 器 





T_delaw. FRE 
T delavy.TimerEnable 
T_delay. Peset 

TONBi;T delay): 


so: 


-= sLart. 
T_delay. DN; 


图 9-7 键入 文字 


7) 用 鼠标 右键 点 击 字 start， 选 择 New Tag， 如 图 9-8 所 示 。 





F 


T delay.PEE s00: 
T delay.TimerEnable 
T delay.Leset 


TONRIT delay); 


-三 sert d 
7T delay. — AddSTElement,.. 


Browse Tags... 
Browse Routines. 
Mew Tag... 


Lt 
Copy 
Base 


io Ta... 


Alt4-Ins 
Chri--5nace 
Ckri-- Ale -Space 
Cr 


ET E gj» ms 
Crac 
endo 


Tita 





图 9-8 ”用 鼠标 右键 点 击 start 
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设置 start 的 数据 类 型 为 BOOL， 完 成 后 点 击 OK 按钮 ， 如 图 9-9 所 示 。 
T. Tag Properties - START * 
General | 


Nama: 


Description 


Type: [Base z nnect | 


Alias For. | ~| 
Data Type: [BooL " | 


Scope: - Pizza Prog 


Style: [Decimal Y 





Cancel | | | Help 


图 9-9 设置 start 的 数据 类 型 


9) 在 实验 设备 中 如 有 输入 模块 ， 使 用 按钮 触发 定时 需 ， 可 进行 配置 。 
现在 来 创建 与 XIC 等 同 的 结构 文本 。 它 是 用 来 控制 输出 start 的 一 个 按钮 。 在 结构 文本 
An das ras EL ridi UICE HE, SIE M PERS, ETE Browse Tags， 如 图 9-10 所 示 。 





T delay. PPE := 0O; 

T delay.TimerEnable := start: 
T delay.Resec := T delay.LN; 
TONRiT delay); 

if 

















Add STElement,,  AltrIns 
Browse Tags. .. Ctrid-5oace 
Browse Rodtines.,, Ctr-d-AlE-5pace 
New Tag... Chr 





EI CEn d x 


Copy tite 
Paste SENPA 
60 TO... Ckri--G 
Clase Routine 

Options. + 


Properties 





Alt -Enker 


图 9-10 ”选择 Browse Tags 





在 结构 文本 中 可 选 的 句法 结构 有 Then, Case 和 Repea/Until, H] Help 功能 可 以 获取 
更 多 的 信息 。 本 实验 中 ， 我 们 将 用 IThen 的 句法 结构 。 
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10) 如 图 9-11 所 示 键 入 字 下， 然后 用 Browse Tags 功能 选择 一 个 在 组 态 1769-IQ6XOW4/ 
A 时 创建 的 标签 ， 浏 览 标 签 选 择 Local:1:1 Data.4。 在 Browse Tags Bf ze P WF% Controller 
Scoped Tags。 





-= EBüü; 
rEnable := start; 


] H 


[seal:1: "| 


If 


[rj DEad array REAL[100] 

[prj -ocat1:c 45:1769... 

[7j Local: AB: 1753... 
H ocal:1:1.Faut 


ocal: 1:1.Data 
jon l2 le l4 i5 le fr 
| Controller 5coped Tags 
Program Scoped Tags | 





图 9-11 VEA If 


ZR XC 2 AE HI] SCA TEN AH] 9-12. 所 示 。 


I.delay.PRE := 500; 


V^ at hold T rr 


T,delay.TimerEnable := start; 


T delay- Reset := T delay- 


AARAA mian ee eate e. 村 


TONR(T, delay); 


pron re E ERE ETT 


if Local:l-:I.Data. 


图 9-12 ZER XC As Zi Eoi B] CAS EIS 


11) 按照 图 9-13 所 示 具 体 的 描述 完成 结构 文本 。 


T delay. PRE J= süü; 


I,delay.TimerEnable := start; 


T delay. Reset := I,delay.dn:; 


Di T. intren 


if Local:l:I.Data.4 then 


start := l; [(*use toggle switch DI4 to start timer*] 
End it; 


图 9-13 具体 描述 





注意 ， 被 * 和 * 包围 的 是 说 明 性 文字 ， 它 以 绿色 显示 。 
12) 点 击 Verify Routine 图 标 后 ， 点 击 Save 按钮 保存 程序 ， 如 图 9-14 所 示 。 





图 9-14 dit Verify Routine 图 标 
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ControlNet 是 一 种 高 速 的 工业 控制 网 络 ， 是 开放 、 实 时 、 具 有 确 
定性 和 可 重复 性 (Determinism&Repeatability) 的 现场 总 线 ， 可 用 于 对 
时 间 有 苛刻 性 要 求 的 控制 场合 的 信息 传输 ， 是 罗 克 韦 尔 自动 化 无 缝 连 
接 的 NetLinx 架构 中 的 控制 层 网 络 。 它 为 对 等 通信 提供 实时 控制 和 信 
息 报 文 传输 服务 ， 作 为 控制 器 和 1/0 设备 之 间 的 一 条 高 速 通 信和 链 路 ， 
合 了 现 有 各 种 网 络 的 能 力 。ControlNet 网 络 主要 应 用 于 控制 系统 
中 控制 器 之 间 实 时 信息 的 传输 。 
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10.1 实验 目的 


1) 掌握 ControlNet 网 络 更 新 时 间 的 概念 。 

2) 了 解 ControlNet 中 Produce/Consumer 传输 模型 。 

3) ÆJ ControlNet 网 络 的 配置 及 通信 。 

4) 比较 Produce/Consumer 与 Peer to peer 通信 的 特点 。 


10.2 实验 内 容 


1) ControlLogix Ej PLC-5 网 络 连 接 测试 。 

2) 通信 数据 规划 。 

3) 网 络 组 建 ， 参 数 配置 。 

4) 进行 实时 网 络 数据 传输 ， 比 较 分 析 实 验 结果 。 

5) 可 选 实验 : 一 个 框架 内 两 个 ControlLogix Ab JE gs [H]38 f c 


10.3 硬件 及 其 连接 


本 实验 系统 所 用 模块 包括 以 下 内 容 : 

1) 计算 机 ， 对 控制 硕 进 行 编程 及 网 络 配置 。 

2) ControlLogix 控制 器 ， 包 括 1756-PA2 电源 、(D1756-L62 ControlLogix 处 理 器 (对 应 
Slot 0) , (D1756-ENBT 以 太 网 通信 模块 (对 应 Slot 1) 、@ 空 、@1756-DNB DeviceNet 网 络 模 
块 (将 用 于 DeviceNet 网 络 实验 ， 对 应 Slot3) 、 由 1756-CNBRZD ControlNet 网 络 通信 模块 
(对 应 Slot 4) 。 

3) PLC-5 控制 器 ，1785-PLC5/20 C 处 理 器 及 电源 、 框 架 。 

4) 连接 电缆 及 其 他 附件 。 

本 实验 系统 采用 了 目前 自动 化 领域 最 先进 的 NetLinx 网 络 架 构 ， 利 用 EtherNet 可 以 实现 





图 10-1 实验 系统 硬件 架构 
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远程 操作 、 远 程 编 程 、 远 程 网 络 配置 组 态 等 功能 。 计 算 机 通过 以 太 网 连接 1756-ENBT 模块 ， 
通过 ControlLogix 框架 访问 所 有 模块 。ControlLogix 系统 通过 1756-CNB/D 与 PLC-5 控制 器 的 
ControlNet 网 络 端口 连接 ， 进 行 实 时 的 数据 交换 。 系 统 的 硬件 架构 如 图 10-1 所 示 。 


10.4 软件 


1) 操作 系统 : Windows NT 4. 0 Server Pack6. 0a 操作 系统 。 

2) RSLinx V2. 41 版 本 : 强大 的 通信 和 软件， 包含 了 A-B 所 有 硬件 设备 的 驱动 程序 ， 并 提 
供 了 与 第 三 方 应 用 软件 的 通用 接口 ， 本 实验 用 其 实现 计算 机 与 控制 系统 的 连接 。 

3) RSLogix5 V4. 1 版 本 : PLC-5 控制 系统 编程 软件 。 

4) RSLogix5000 V12. 01 版 本 : ControlLogix 控制 系统 编程 软件 。 

5) RSNetworx For ControlNet V4. 12 版 本 : ControlNet 组 态 工 具 软 件 。RSNetWorx 软件 ， 
是 32 位 图 形 网 络 组 态 工具 文 持 软件 。RSNetWorx 的 网 络 定位 视图 ,提供 了 网 络 组 态 所 需要 
的 信息 和 工具 。RSNetWorx 提供 了 一 个 图 形 化 的 网 络 视图 ， 改 善 带宽 利用 率 的 调度 ， 并 有 具有 
在 线 和 离线 组 态 的 功能 。 


10.5 KIER 


本 实验 利用 PLC-5 控制 器 产生 正弦 信号 ， 通 过 ControlNet Produce/Consumer 方式 和 MSG 
点 对 点 方式 (BH ControlNet 的 预定 义 数据 传输 和 非 预 定义 数据 传输 ) 将 信号 发 送 到 Control- 
Logix 处 理 絮 中 ， 并 通过 编程 软件 的 监控 功能 将 正 强 信号 以 趋势 图 方式 显示 出 来 。 通 过 比较 
两 个 趋势 图 ， 检 验 网 络 信号 的 传输 。 编 程 时 ， 需 要 将 计算 机 与 控制 系统 相连 ， 因 此 ， 第 一 步 
是 建立 计算 机 与 控制 系统 之 间 的 通信 。 

1. 建立 通信 (配置 RSLinx 通信 驱动 程序 ) 

罗 克 韦 尔 自动 化 ControlLogix 控制 系统 是 一 个 开放 的 无 缝 连接 的 网 络 体系 ， 文 持 从 上 层 
到 下 层 的 设备 访问 ， 因 此 可 以 通过 多 种 途径 与 ControlNet 通信 。 

1) 通过 1784-PCIC (S) for ControlNet 板 卡 将 计算 机 作为 一 个 节点 连接 到 ControlNet 网 
络 上 。 

2) 通过 Ethernet 网 络 连 接 到 ControlLogix 框架 ， 经 由 ControlLogix 背 板 与 1756-CNBR/D 
ControlNet 网 络 模块 通信 。 

本 实验 采用 第 二 种 方式 建立 通信 ， 因 此 ， 需 要 建立 EtherNet 驱动 程序 ， 通 信 的 建立 过 程 
进行 如 下 步骤 操作 : 

1) 启动 RSLinx， 在 Windows 开始 菜单 的 程序 栏 ， 选 中 Rockwell Software 中 的 RSLinx 局 
动 RSLinx 通信 软件 。 

2) 选择 并 配置 驱动 程序 ， 在 RSLinx 软件 界面 中 打开 Communications 菜单 ， 点 击 Configure 


Drivers 或 直接 点 击 常用 工具 栏 中 的 Configure Drivers 快捷 方式 图 标 59 | 配置 通信 驱动 程序 。 
3) 在 Available Driver Type F HLH EFE Ethernet Devices。 然 后 点 击 Add New 按钮 ， 
在 随后 出 现 的 Add New RSLinx Driver 对 话 框 中 点 击 OK 按钮 ( 如 果 选 择 默 认 的 驱动 程序 名 
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PR), Æ Ethernet 网 络 配置 界面 中 的 Host Name 栏 内 输入 计算 机 要 与 之 通信 的 1756-ENET Ti 
块 的 卫 地 址 ， 点 击 应 用 和 确定 按钮 即 完 成 了 计算 机 与 ControlLogix 的 Ethernet 网 络 通信 配 
置 。 然 后 关闭 Configure Drivers 界面 ， 最 小 化 RSLinx。 注 意 不 要 关闭 RSLinx 软件 。 

EtherNet 驱动 程序 配置 完成 后 可 以 通过 EtherNet 访问 控制 系统 ， 进 行 设备 的 访问 和 监 
控 ， 完 成 RSLinx 通信 驱动 程序 配置 。 

2. 控制 希 编 程 

本 实验 中 利用 ControlNet 实现 PLC-5 PEt ér- ControlLogix 控制 锅 之 间 的 实时 信息 传输 。 

(1) PLC-5 fl dene 

fr PLC-5 控制 器 中 ， 利 用 计时 器 和 CPT 运算 指令 及 sin IE SZ KZU 7E. T — 1 IE SA UT 
^, IESAUOER Y = sin(owt) WE — 4 i iE CHER] EE, DEHI TA:0 计时 器 ， 计 时 需 
当前 值 为 T4:0. ACC, AIT CPT 计算 指令 可 以 得 出 周期 为 1s， 幅 值 为 10000 的 正弦 波 信和 号， 
将 其 值 赋 给 寄存 各 N11:0 ( 因 PLC-5 produce 标签 只 能 为 整 型 ) 。 其 程序 已 经 完成 ， 不 需要 再 
进行 编程 ， 上 5 人 要 根据 配置 网 络 的 需要 切换 榨 制 的 编程 和 i > 。 控 制程 序 如 图 10-2 所 示 。 











ggg i-t m On Delay 
Timer T4: 
Time Base 0.01 
Preset 
Accum 


PT 
000l Compite 
Dest H11:0 
-6374« 
Expression —— (SIH((3.141593'* T4:D. ACC) | 50.03) * 10000.0 





[10-2 PLC-5 控制 程序 


通过 RSLinx 的 RSLadder5 插件 来 查看 控制 器 中 程序 的 运行 情况 。 在 RSLinx 的 设备 监控 
界面 - RSWho 窗口 中 ,选择 相应 的 EtherNet 驱动 程序 ,用 鼠标 双击 EtherNet 模 
172. 240. 0. 2X (X 为 所 对 应 实验 台 号 ) ， 通 过 ControlLogix 的 背 板 (Backplane) 访问 框架 
所 有 模块 ， 用 鼠标 双击 4 号 槽 中 的 17$6-CNBRZD ControlNet 网 络 模块 ， 即 可 访问 s 
网 络 。 通 过 ControlNet t 网 络 即 可 选择 PLC5/20C 控制 器 ， 如 图 10-3 所 示 。 


[v Autobrowse Kef 
EE workstation, JELIM Device T: "es | 
1756-CME Help | 
PLC-5/20 
















H-a Linx Gateways, Ethernet 
EB- AB ETH-1, Ethernet 
E j 172.24.0.23, 1756-ENET/A, 1756-E 
A-6 Backplane, 1756-A10/A 
EH DO, 1756-L1/A LOGIXS5550, f 
01, 1756-ENMET/À 
03, 1756-DMB/A, 1756-DNB/ 
E 04, 1756-CNBRJD, 1756-CME 
El wu A, ControlMet 











D1, 1756-CNBRJD, 1 
D2, PLC-S/20C, LINT 
i 05, 1756-IB160D/A, 1756-IB1 





06, 1756-OB16E/À, 1756-E 


Ej 

Current Selection 
Server: RSLinx API Iriver; AB ETH-1 
Node: |£ — Decimal (2 Octal) Type: PLES [io (Sec. ) 
& rnit f rnteri 








图 10-3 ”选择 RSLinx 设备 监控 路 径 
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用 鼠标 右键 点 击 PLC-5 funds, VF% View Ladder Code, AH 10-4 所 示 。 


iu Ej View Ladder Code [ ST151AB_IF1-1\1 ] 
File View Help 





























mm LAD 2 
V Large Teone ungzs in Current File = 3 m 
Details Timer Dr Delay 
Timer T4:0 
Remove Time Base 0.0L 


Station Diagnostics 
Configure New IDE/UPC Topic 
Data Monitor 





Driver Diagnostics 
Configure Iriver 39804] 
PEE Expression (SIN (03.141593 x T4:0, ACC) | 50.03) * 10000,0 


View Ladder Code 





Device Properties 


DDDz 








图 10-4 在 RSLinx 中 利用 RSLadder 查看 程序 运行 


(2) ControlLogix 编程 

在 ControlLogix 控制 器 中 ，ControlNet Produce/Consumer (对 应 为 ControlNet 网 络 通 信 中 
的 预定 义 数 据 传 输 ) 的 通信 实现 十 分 方便 ， 只 需 在 ControlLogix 控制 器 中 建立 相应 的 Con- 
sumed 标签 ， 通 过 RSNetworx for ControlNet 配置 即 可 实现 。 而 对 于 非 预 定义 的 数据 传输 需要 
在 控制 器 中 编写 MSG 通信 指令 来 实现 。 

首先 ， 在 开始 菜单 的 程序 中 找到 Rockwell Software， 在 RSLogix 5000 Enterprise series 中 
打开 RSLogix 5000 ， 进 入 ControlLogix 编程 环境 。 从 File 菜单 中 或 常用 工具 栏 中 新 建 一 个 控 
制 项 目 。 在 New Controller 窗口 中 选择 控制 器 类 型 为 17$6-L1 ControlLogix5550 Controller ， 选 
择 控制 右 硬 件 版 本 号 为 11， 输 入 处 理 硕 名 称 为 CNET01， 创 建 目 录 选 择 D: GE Vo Aii 
OK 按钮 完成 处 理 需 配置 ， 进 入 编程 环境 ， 如 图 10-5 所 示 。 


New Controller E x] 


Vendor: Allen-Bradl 


Iype: [1756-11 ControlLogix5550 Contro -| 
Rexvisior [1 "| Cancel | 

[= Ee dundancy Enable! Help | 
Hame: [CHETO1 


Descripti: P 

Chassis [rrse-A10 10-Slot Controllogix Chassis -| 

Slot [n = 

Create [n: vta] Browse... | 


图 10-5 ControlLogix 处 理 器 配置 窗口 








在 RSLogix5000 左 侧 的 项 目 管 理 栏 下 方 ， 用 鼠标 右键 点 击 L/O Configuration ， 选 择 New 
Module， 添 加 1756-CNBR/D ControlNet 通信 和 模块， 用 于 将 ControlLogix 控制 器 连接 到 Control- 
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Net 网 络 上 如 图 10-6 所 示 。 在 Module Properties 窗口 中 输入 模块 名 称 为 CNBOL, W7% CNBR 
所 在 权 4， 然 后 点 击 Finish 完成 配置 ， 如 图 10-7 所 示 。 


Select Module Type k x] 


Type: Major 


[17T56-CHER/D 5 a - 






Configurable Flow Meter 
1T5B5-CNB,AÀ 1T56 ControlHet Bridge 
1T5B5-CHB/B 1T56 ControlHet Bridze 
1T55-CHNB,Tn 1T56 ControlHet Bridge 
1T556-CHBR/A 1T56 ControlHet Bridge, Redundant Media 
1T5B-CHBR/B 1T5B ControlHet Bridge, Redundant Media 
1T5B5 ControlHet Bridge, Redundant Media 
IHt Bridge/RIU Scanner 
1T55-DHRIO,C 1756 DH+ Bridge/RIOU Scanner 
1T5B5-DMA3Ü 1T5B5 SA3000 Drive Interface 
1T5B5-DMA31 17T5B56 543100 Drive Interface ~] 

















Show 


Vendor [421 =| M Othe J Specialty 1 Select AII | 


[^ &nalog [€ Digita M Communication [4 Motion [Ww Controll: Clear All | 


TUNE NN 





图 10-6 ”添加 1756-CNBR/D ControlNet 网 络 模块 


Module Properties - Local (1756-CNBR/D 5.1) i x| 





Type: 1T56-CHBR/D 1756 ControlNet Bridge, Redundant Media 


Vendor: Allen-Bradley 


Hame: [csoi Slat; k = 
Deseriptit| - 


Revisior D fi i Electronic [Compatible Module "| 


Finish »» Help | 





Cancel | 





图 10-7 MÆ 1756-CNBR/D ControlNet 网 络 模 块 
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为 了 与 PLC-5 进行 通信 ， 需 要 在 ControlNet 模块 (1756-CNBR/D) 下 添加 PLC-5 处理 
人 右 。 用 鼠标 右键 点 击 ControlNet 模块 ， 选 择 New Module， 在 其 下 添加 新 模块 ， 在 模块 列表 中 
选择 1785-PLC5C—ControlNet PLC5, ih OK 按钮 ， 即 选中 了 该 模块 如 图 10-8 所 示 。 


Select Module Type l i x] 


Type: Major 


[1785-PLCSC | 1 mz | 









1T56 ControlHet Bridge, Redundant Media 
1T55-CHBR/B 1T56 ControlMet Bridge, Redundant Media 
1 TEB-CHBR/T 1T5B ControlMet Bridge, Redundant Media 
1TT1-ACHI5 1TT1 ControlHet Adapter 

ITT1-ACHR15 1ITT1 ControlHet Adapter, Redundant Media 
1TB8A4-PCICS/A 1784 ControlHet PCI Scanner 

ControlHet PLEBS 
1T88-CN2IH 1T8B8 ControlMet to DeviceNet Linking Device 
1 T88-CHC/A 1T88 ControlHet Bridge, Coax Media 
1T88-CNCR/AÀ 17T88 ControlHet Bridge, Redundant Coax Media 

1T88-CNF /& 1T88 ControlHet Bridge, Fiber Media ~| 



















-Show 


Vendor [aa "| [v Other [€ Specialty] Select All | 


[^ Analog [v Digita [€ Communication [vw Motion [€ Controlli Clear All | 





图 10-8 在 CNB-ControlNet 网 络 模块 下 添加 PLC-5 处 理 器 


在 处 理 融 名 称 栏 中 输入 CNET02， 并 将 Node (节点 号 ) 改 为 2。 点 击 Finish 完成 配置 ， 
如 图 10-9 所 示 。 


Module Properties - CNBO1 (1785=PLCSC 1.1) R xj 


Type: 1785-FILSC ControlHet FLES 
Vendor: AllenEradley 


Hame: [aroz Hode: a > 
Deserinti | - 


Revisior | zl Electronic | -] 


Cancel | 有 | Hext > | Finish +> Help | 





图 10-9 配置 PLC-5 处 理 帮 属性 
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由 于 PLC-5 是 16 位 控制 希 ， 而 ControlLogix 为 32 位 控制 带 ， 因 此 ， 它 们 之 间 的 通信 数 
据 需 要 进行 匹配 。ControlLogix 控制 器 中 需要 定义 为 接收 PLC-5 数据 的 数据 类 型 。 这 时 可 用 
鼠标 点 击 下 拉 荣 单 的 File， 选择 New Component， 选 择 Data type; 或 在 项 目 管理 栏 中 ， 用 鼠 
标 右键 点 击 在 Data types 菜单 下 的 user-defined 的 文件 夹 ， 选 择 New Data type， 如 图 10-10 所 
7o 


f RoLogix 5000 - CNETO1 in CNETO12.ACD [1755-L1] - [Controller Tags - CNET 





ti] File Edit Vew Search Logic Communications Tools Window Help 









| ë New,,, CrH-N 

L= Open... Cro j 

Ofi Close Path: | AB ETH-1A1T2. 24. 

p 由 一 一 

Save Et 上 +5 

Ho Save As., H [ien les 3 HE: E 453] Data Types 


















EI rr 





New Component Routine... 


New Data Type... 








Compact Tag... Ctrl 由 E Sting; Milia L NN 
Ü EU TEE WI uus 由 E Predefine — m 
Print... Ctrl+P Program... d r eri 
i Print Options, ,, Task... Lg Madule-Di Copy Cult 
Data Type... E £3 I/O Configura paste cula 
ard String Type., SEA 
aotit Lam Print Ctrl+P 
20 选修 课 \CNETO1 | 





图 10-10. ”新 建 用 户 数据 类 型 


在 数据 类 型 属性 窗口 中 填 和 人 新 定义 数据 类 型 的 名 称 为 Consumer _ PLC。 在 Members 第 一 
行 中 填 入 : APRN PLC _ Status， 数 据 类 型 输入 为 DINT， 用 于 存储 PLC-5 处理 右 的 各 种 状 
态 ; 第 二 行 中 填 入 : 名 称 为 PLC _DATA ， 数 据 类 型 输入 为 INT， 其 维 数 DIM 用 于 存 
放 PLC-5 的 通信 数据 ， 如 图 10-11 和 图 10-12 所 示 。 输 入 完成 后 点 击 OK 按钮 返 


- ini xj 


Warning: This structure is being referenced. Modifications will result 


Hame: F onsumer PLC 


Descripti: 





图 10-11. 数据 类 型 参数 输入 
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Select Data Type p X| 


Data 


[rr [2] 







FBD TIMER 
FED TRUNCATE 
FILTER HIGH PASS 
FILTER LOW PASS 
FILTER NUTCH 

FLIP FLOP D 

FLIP FLOP ]k 
FUNCTION GENERATOR 
HL LIMIT 


TITTAT LTAT 













-Array Dimenzions— — — — — — — — — — ——4 
Dim Dim Dim 
E EE [ = [: =i 















图 10-12 PLC _ DATA 数据 类 型 及 维 数 输入 


在 Controller Tags 中 ， 和 选择 New Tag， 将 标签 命名 为 Consumer SIN, Tag Type 为 Con- 
sumed, Producer 选择 CNETO2 ( 即 在 CNBR 下 添加 的 PLC-5 处 理 器 ) Data Type 选择 : Con- 
sumer PLC, RPI (请 求 包间 隔 ) 不 变 ， 为 2.0ms， 如 图 10-13 所 示 。 


[IT 
f onsumer_SIN 0 


Hame: 


Deseriptii 


Tag Type: 


E-E] Controller CNETO1 
| 4 Controler Tags 
—L3 Controller Fau 
—L3 power-Up Har 










AAC Producer 


T bulo m 
E-E] Motion Groups in Instance 
L1 Ungrouped Px verify ANUS 

[1 Trends Export Tags... Time 


由 :四 Data Types 
由 :加 T/O Configuration 


Print Ctrl+F Style: 






dd 


a Cancel 
[^ Help 
(C Base 
C Alias 
C Produced DO consumers 
(* Consumed 


[um Me 3. 
[ m 而 E 
[Consumer FI 
| E 





iontigure 








图 10-13 添加 Consumed 标签 


至 此 ,已 完成 了 ControlNet 中 预定 义 数据 的 配置 ， 还 需要 利用 MSG 指令 以 非 预 定义 数 
据 传 输 方式 来 读 取 PLC-5 的 数据 。 用 鼠标 双击 Task 下 的 MainRoutine ( JL] 10-14) ， 出 现 棉 


形 图 编程 窗口 ， 双 击 0 梯级 编号 (如 没有 0 梯级 ， ied; E Doreen, 在 其 后 的 指令 
栏 中 输入 XIO, MSG 两 条 指令 。 用 鼠标 右 击 MSG 中 的 “?”， 选 择 New Tag 〈 见 图 10-15) , 
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在 New Tag 属性 窗口 中 输入 Tag 名 称 ;“SIN MSG”， 数 据 类 型 为 Message ，Scope 为 CNETOI 
( Controller) ， 如 图 10-16 所 示 。 设 置 完 成 后 点 击 OK 按钮 返回 。 
Ej-E3 Tasks 
. Ea MainTask 
| EAS MainProgram 
i- A Pragram Tags 
和 MainP.autbin 





[zr 





图 10-14 “新建 梯形 图 程序 


Rung: 0 [In ASCII Text ™| Jl | MEG 
MSG Message Control 
* 









Message 
Message Control 


[End] 
K| 10-15 输入 XIO, MSG 指令 
S ? 
0 e / Message 
e 
e 
d Cut Instruction Ctrl 
Copy Instruction Ckri--C 
[End) Paste R E 


Deseripti: y Cancel | 
] ka Wap | 


Tag Typs: (* Base 


C Alias 
Ei Produced [ E consumer-z 
( Consumed 


Data [MESSAGE Fa | Zonfigure.. | 
Tzma: 

Scope: [cwero1 (controller) * | 

Style: | -] 





图 10-16 ”新建 SIN MSG 标签 
返回 到 梯形 图 编程 窗口 后 ， 双 击 XIO 指令 上 的 “?”， 在 Controller Scoped Tags 中 点 击 
“SIN _ MSG” 前 的 加 号 ， 选 择 SIN _MSG. EN 如 图 10-17 所 示 。 
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MSG 


Li lh 


SIN MSG.E = 


— SIH NSE. 
 SIH M$6. 
SIN WSG. 


qm mq T D M 


 SIH MSG. 
[End] SIH Msi. BOOL 
| _SIH_MSG. 


| Controller Scoped Tags 


Fro 





am Scoped Ta 





图 10-17 选择 XIO 指令 参数 





然后 ， 点 击 MSG 中 asm. 将 出 现 Message Configuration 属性 窗口 。 其 中 ，Message 
Type pec PLCS Word p Read, Source 为 N11:0, Zi BEJJ 2, Destination 中 输入 SIN — 
Data， 如 图 10-18 所 示 。 然 后 点 击 其 后 的 Nex Tag... 按钮 ， 在 New Tag 属性 窗口 中 ， 选 择 该 
标签 数据 类 型 为 INT。 


Message Configuration = SIN Sí 





Configurationk BEES Tag | 


Message Ippe: | PLCS ward Range Read - | 


Humber DE E =] (16-bit 
Destination [Si Data =| Wew Tag... | 





图 10-18 Message Configuration 选项 卡 


在 Communication -N 中 选择 Path， 指 加 1785-PLC5C CNETO2, ， 如 图 10-19 所 示 。 设 
置 完成 后 点 击 OK 按钮 返回 ， 然 后 点 击 Configuration 属性 窗口 的 确定 按钮 返回 。 


Message Configuration - SIN MSG i N X] 





Configuratior* Communication | Tag | 


Fath: | Browse... 
: Message Path Browser xj 
Commit — p (y CNETOZ 


(v 
VI: CHETOZ 
~ CIP Wi 


Source 


[^ Canne 





Ej I/D Configuration 
S- Bj [41 1756-CHBR/D CHER 
: 2 1T85-FLCLSC CHETO2 





13 Enable 
13 Error C 


Error 
Error 





图 10-19 Message Configuration 的 Communication 窗口 
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完成 后 上 述 设 置 后 ， 用 鼠标 点 击 常用 菜单 栏 中 的 莒 ' 编译 按 按钮 ， 编 译 项 目 ， 编 译 通 过 则 


出 现 如 图 10-20 所 示 梯 级 程序 。 若 程序 有 错误 时 ， 梯 级 的 序号 后 有 e 出现， 表示 当前 梯级 有 
错误 。 该 梯形 图 程序 实现 了 ControlNet 网 络 上 非 预 定义 数据 的 传输 。 编 译 后 将 文件 命名 为 
CNETO1 ,保存 到 DD 盘 选 修 课 目录 中 。 


SIN. MSG.EN 










MS 
Type - PLCS ward Hange Head -— 
Message Control SIN_MSG [| | 一 








图 10-20 ”编译 成 功 后 的 梯形 图 程序 


(3) ControlLogix 程序 下 载 

在 RSLogix 5000 工具 条 中 ， 点 击 下 拉 菜 单 中 的 Commuunication ， 选 择 Who Active ( 见 图 
10-21) ， 从 RSLinx 显示 的 设备 中 找到 对 应 的 ControlLogix 4328, sii Download 按钮 下 载 程 
序 ， 如 图 10-22 所 示 。 下 载 完 成 后 将 处 理 顺 切换 到 运行 状态 。 处 理 硕 状态 分 为 “RUN ”， 
"Remote RUN", “Remote Prog", “Porgram” 四 种 方式 ， 将 处 理 器 上 的 状态 钥匙 转 到 
“REM” 远 程 状态 ( 见 图 10-23 ) ， 即 可 通过 RSLogix 5000 软件 改变 处 理 器 的 “Remote 
RUN", "Remote Prog” 方 式 。 只 有 在 “RUN” 或 “Remote RUN” 状 态 下 处 理 需 才 处 于 正常 
运行 状态 。 





Fille Edit "View Search Logic | Communications Tools Window Help 


ajek] 8| RETESET Path.., 


M£fline 由。 [7 RN 
















[Ends esu ao Online 
Io Forces b. - OK Upload 
— — — — —sá [^ BAT i 
l Eats — Bp Download = 
Program Mode 
= Hun Mode 
B- Controler CNETOT = -t Made 


-A Controller Tags 
-E3 Controller Fault Handler Lock Controller 
—L[L3 Power-Up Handler 

H-E Tasks Gear f-aulbs 


E Ex Magon Groups aa Ta Feels 


È Mai ad ax. 


图 10-21 打开 Who Active 程序 下 载 路 径 


处 理 需 在 线 运 行 状 态 下 会 看 到 ， 处 理 需 状态 工具 栏 中 的 I0 Not Responding 的 绿灯 闪烁 ， 
VO 模块 处 于 非 正 常 工作 状态 。 这 时 候 可 看 到 ， 所 添加 的 PLC-5 处 理 器 上 有 


ARN proe. RH 当前 PLC-5 处 理 器 不 能 与 ControlLogix 正常 通信 。 需 要 在 
RSNetworx for ControlNet 配置 实现 通信 。 
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EE Who active O - ipi xi 
[^ Autobrowse £ 
EHE workstation, JBLIN 
Es Linx Gateways, Ethernet 
H-ra AB ETH-1, Ethernet Upload .. | 
Ef]. 172.24.0.23, 1756-ENET/A, 1756-ENET/A Download | 
H-E Backplane, 1756-A10/A = 
DO, 1756-L1/À LOGIXS550, DeviceNet pdate Firmware.. | 
01, 1756-EMET/À 
由 (3, 1756-DNB/A, 1756-DNB/A Cewiceyet Scanner Close | 
外 -四 04, 1756-CNBRJD, 1756-CNBRJD Help | 
05, 1756-IB16D/A, 1756-IB16D/À DCINM DIAG 
i I 06, 1756-OB16E/A, 1756-OBi16E/A DCOLIT EFLISE 











Fath in NONE 





Fath: AB ETH-1^1T2. 24. 0. 233Baekplane^ü Set Project Fath| 


图 10-22 下 载 程序 


(4) ControlNet 网 络 配置 

组 建 ControlNet 网 络 的 基本 步骤 如 下 : 

1) 网 络 规划 : 根据 系统 需要 选择 节点 、 电 缆 ， 进 行 合理 布线 规划 。 

2) 便 件 设备 连接 : 将 ControlNet 网 络 节 点 设备 连接 到 网 络 上 ， 并 进行 网 络 测试 。 

3) 安装 和 启动 网 络 组 态 工具 软件 ， 如 


罗 克 韦 尔 软件 RSNetworx for ControlNet。 We fores Ei Controller OK 

4) 节点 预 配置 ，ControlNet 网 络 的 通 mans Cder satisfy m - 
信 波 特 率 为 5Mbit/s， 每 个 网 段 最 多 允许 有 | m 
99 个 节点 ， 且 不 允许 有 节点 地 址 重复 的 设 | 
备 。 在 将 设备 添加 到 网 络 上 之 前 ， 应 当 按 
照 网 络 规划 给 设备 分 配 节点 地 址 ， 地 址 一 般 应 连续 ， 并 且 信 息 优 先 级 高 的 设备 节点 地 址 应 当 
尽量 小 ， 以 保证 信息 及 时 传送 (该 操作 只 能 在 在 线 模式 下 进行 ) 。 

5) 将 编程 终端 (计算 机 或 专用 编程 设备 ) 连接 到 网 上 ， 并 建立 通信 。 

6) 配置 ControlNet 网 络 参数 : 通过 扫描 网 络 上 的 处 理 器 ，RSNetworx for ControlNet 软件 
能 计算 出 网 络 的 通信 和 负载 情况 ， 并 给 出 合理 的 网 络 刷新 时 间 ， 通 过 合理 配置 使 网 络 性 能 达到 
最 优化 。 

7) 保存 配置 参数 : 将 设备 配置 参数 下 载 到 节点 和 ControlNet Keeper 中 ， 并 保存 到 网 络 
组 态 工具 软件 配置 文件 中 〈 用 于 离线 查看 网 络 信息 或 配置 相同 的 网 络 ) 。 

前 两 步 工作 已 经 完成 ， 在 Windows 开始 沫 单 的 程序 中 找到 Rockwell Software， 然 后 选择 
RSNetworx, ， 再 选择 RSNetworx for ControlNet ， 打 开 网 络 组 态 工具 软件 RSNetworx for Control- 
Net。 选 择 ControlNet Configuration, ， 配 置 一 个 ControlNet 网 络 ， 如 图 10-24 所 示 。 
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--—UControlNet — RSNetWorx for ControlNet 

| Eile Edit View Network Dewice Diagnostics Tools Help EN 
[als ula]: 1 ejlr]|& ale EE- mI IRI 

x] 





[ Edits Enable 






AF EtherNet/IP Con... EtherNet/IP Files y 


2 ControlNet Conf... ControlNet Files (*. xc, 
AF DeviceNet Confi... DeviceNet Files (x*.dnt 


ControlHet Files (*. xc] 


Netw 










EI 


网 10-24 RSNetWorx For ControlNet 界面 


点 击 工具 栏 上 的 BERR, 通过 AB-ETH-1, EtherNet 访问 ContolLogix 背 板 ， 然 后 选择 
1756-CNBRAD， 选 择 其 A 通道 连接 的 ControlNet 网 络 ， 读 取 网 络 上 设备 信息 ， 如 图 10-25 所 











7o 
21x] 
Select a communications path to the desired network. 
W Autobrowse Refresh 
EŒ workstation, JELIN 
-EE Lins Gateways, Ethernet 
zm AB ETH-1, Ethernet 
E 中 172.24,0.23, 1756-EMET/AÀ, 1756-EMET/A 
E-E Backplane, 1756-A10/A 
H- 00, 1756-L1/A LOGIX5550, CMETO1 
p^ I 01, 1756-EMET/AÀ 
H- 03, 1756-DMB/AÀ, 1756-DNB/A DeviceNet Scan 
B. 04, 1756-CMBRJD, 1756-CMBRJD 
四 -本 A, ControlMet 
= 0S, 1756-IB16D/A, 1756-IB16D/A DOIN DIAC 
06, 1756-OB156E/A, 1756-OB15E/A DCOLIT EF 
4 E 
Cancel | Help | 
图 10-25 ”选择 访问 ControlNet 的 路 径 
网 络 信息 栏 中 显示 了 当前 的 网 络 状 态 和 参数 ， 在 Edit Enable 前 的 方 框 内 打 勾 (出现 提 
示 窗 口 的 话 按照 默认 操作 ) ， 开 始 进行 网 络 参数 设置 ， 如 图 10-26 所 示 。 
党 Pendi Pendi 
: enalr endir 
S [v Edits Enable Curren Fending Curren Optimised Werzed 
E HetwolEdit Mode] Time 5. 00 2 00 hvg. Scheduled D. 2658 T. 885 T. 98 
Ez: Unscheduled Bytes Per 573610 419354 Peak Scheduled 1. 06% 13, 05% 13. 08% 
a à 


图 10-26 使 能 网 络 参数 设置 
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打开 Network 下 拉 菜 单 ， 选 择 Properties ( 见 图 10-27)， 在 Network Parameters (网 络 参 
数 ) 中 设置 NUT 时 间 为 2. 0ms，Max Scheduled Address 7j 05, Max Unscheduled Address 为 


10。 确定 后 返回 ， 如 图 10-28 所 示 。 














Hale- m 


Iw Edits E |z'z Online 
Hetwork Ug = 


lnschedule 


Network Llsag | 


Hardware 一 一 





BEBE 


E 


File Edit View | Network Device Diagnostics Tools Help 


Single Pass Browse 


EONMEMmGus Browse 


-—— — p mM T - 
Enanle Edi 


Cancel Edits 


Upload From Network. 

Download to Mebwork. 

Download Minimum to Nebwaork. , . 
Keeper Status... 

Scanner Signature Sbakus., 


Properties... 


F1ü 







图 10-27 配置 网 络 属性 


ControlmNet f 


21x] 


Hetwork Parameters |Media Configuration | General | 


一 Current 


Hetwork Update Time [ms]: 
Idas Scheduled Address: D5 
Idas Unscheduled Address: 
Media Redundancy: 


Hetwork Mame: 


Fending 
po a 
[ps 5 
d 也 

[a ons =] 





mm | mmo | w | 


图 10-28 ”网 络 参数 设置 





在 RSNetwox 图 形 显 示 界 面 中 ， 用 鼠标 右键 
点 击 PLC-5 图 标 ， 选 择 Scanlist Configuration, 
如 图 10-29 所 示 。 

在 Scanlist Configuration 属性 配置 窗口 中 用 
鼠标 双击 02 节点 PLC-5/20C, Œ Insert Target 
for Connections 窗口 中 ， 和 选择 Connection Name 
为 Send Data，Produce Buffer ID 为 1，Output 
Size 为 2 words， 地 址 按照 默认 ， 在 与 图 10-30 
中 不 一 致 ， 则 按照 图 中 参数 进行 修改 〈 包 括 下 
方 的 N 文件 及 文件 长 度 ) 。 
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db Cut Ckrl-x 


Copy Ctr-C 
i paste Cr IgA 
Delete Del 


Upload From Device 
Download to Device 





ScanlisE Configuration 


图 10-29 ”打开 PLC-5 Scanlist Configuration 
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Y1 Address 02, PLE-S/20C- Scanlist Configuration _| 可 | x] 
| Bie Edit View  Metwork Device Connection Help E] 





|Bl| 5 e eli i 5|. a le] 





Insert Target for Connections 3| x| 

























xj F 7 

Bl [v Edits Enable Curren Pending Insert Target for Connections | 

N Entries Used: Ü of B4 DofB4 Data In ^ » Configurai 

- Connection Mame [Send Data -] 

D Memory Usage: D. 043. D. 048 Data Du 

d 1| * |XHode Memory Usage Á Node Network Usage Produce Buffer ID E x] +| 
Addr.» | Slot [Parameters [Dewcename |c | esn9 Paramete E [ output Adar ~ 





Di 1756-ENBRID Input Size | z] Worde — Input &ddress [n/a 
2 n 一 一 一 Dutput Size E7 =| Words Output Address [N11:0 
Status Address [NT 0:0 


Auto Address Preferences | 
"- 


Hlal) M Connection Configuration | Connection Stat =- - 
Curren ?ending Curr 取消 | EHW . 895 | rren Pending 


Diagnostic | H—- [ute Configuration H— [is Data Input H-— [n Data Output E= [ni 
Status j-—— [ni Configuration File 1000 [to Data Input File 1000 四 Data Dutput File 1000 四 











图 10-30 ”PLC-5 Scanlist Configuration 参数 配置 


配置 完 称 后 第 要 将 配置 信息 下 载 到 网 络 控制 各 中 。 此 时 要 求 把 PLC-5 控制 融和 Control- 
Logix 控制 如 都 切换 到 Program 状态 〈 即 把 控制 带 的 钥 古 旋转 到 Prog) ， 然 后 点 击 保存 图 ， 将 
当前 网 络 配置 下 载 到 网 络 节 点 中 。 在 Save Configuration 窗口 中 点 击 OK 按钮 下 载 ， 如 图 10- 
31 Brzs o 


Save Configuration 2| xl 


Either of the following choices will save the 
updated schedule to the file and to the online 


-Save "Type 一 | Cancel | 





图 10-31 保存 网 络 配 置 

将 文件 保存 到 D:\ 选 修 课 ,完成 下 载 后 即 完 成 了 ControlNet 网 络 的 配置 。 将 控制 带 重 新 
切换 到 运行 状态 ， 将 钥匙 旋转 到 RUN。 如 有 果 网 络 配 置 正确 ，PLC-5 及 ControlLogix 控制 右上 
的 0 指示 灯 将 呈 固 定 的 绿色 。 大 是 绿色 灯 闪 烁 ， 说 明 网 络 配置 不 正确 ， 则 检查 处 理 硕 中 的 
程序 是 否 正 常 ， 重 新 进行 网 络 配 置 操作 ， 直 到 网 络 通信 正常 。 

(5) 在 ControlLogix 中 监视 数据 

RSLogix 系列 编程 软件 具有 实时 的 监控 功能 ， 能 在 线 监 控 程 序 的 运行 状态 ， 并 具有 Trend 
(趋势 图 ) 的 功能 ， 能 将 连续 变化 的 数据 以 趋势 图 方式 显示 出 来 。 在 RSLogix 左边 的 项 目 管理 
栏 中 找到 Trends 沫 单 ， 用 鼠标 右键 点 击 ， 将 出 现 New Trend 选项 〈 见 图 10-32) ， 点 击 ， 输 入 名 
PRK: “PLC SIN”, Xlii “PLC SIN” trend 文件 ， 出 现 趋 热 图 界面 ， 如 图 10-33 所 示 。 


Ea rendes 3-3 Trends 
D-5 Data WU E] PLC SIM 


图 10-32 新建 趋 势 图 
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在 趋势 图 界面 点 击 鼠 标 右 键 ， 选 择 Chart Properties 选项 ， 出 现 图 10-34 所 示 Trends 属性 


配置 菜单 。 
Eun | 





Etate Transition [Periodic 10 ms 





PLC 5IM 2üüzsE5sH 26A 


w Scroll 

w Show value Bar 
Onda soomi Fan 
Print Trend 
Greate reps. 





Chart Properties 





13:38:10 
Le] 


13:39:08 
[xs j [al CA [mij Ce e 
图 10-33 Trends 趋势 图 属性 配置 


x] 


General | Display Fens | x-&xis | Y-åxis | Template | Sampling | 


-Fen Attributes 


L|] TagNane | Col | Visible | Wwidh | Type | — Stye — | Marl 
| 1 [Consumer SIN.PLC_DATAIO] [EEE On ——— 1 [Analog | 一 | None 
[2 | 0n 1 Analog | |None 











Add/Configure Tags | elete Selected Tags 
-Multiple Fen Edits 


| Visibie | widh | Type | Style | Marker | Min | Max | Eng Units | 
El] se 


Clear Selections | ipply to Selected Pend 








确定 | ROB | 应 用 A | 帮助 | 


Pens 选项 卡 





图 10-34 Trends 属性 配置 菜单 


在 Trends 属性 配置 沫 单 中 用 鼠标 点 击 Pens 选项 卡 ， 在 Pens 选项 卡 中 选择 


Add/Confi T ; T 
， 在 Configure Tags 窗口 中 选择 所 要 监视 的 标签 Consumer _ PLC. DATA 
104 


第 10 章  ControlNet 网 络 基 础 





[0], $F Add 按钮 ， 选 择 SIN Data, Bii; Add 按 


按钮 ， 完 成 添加 ， 如 图 10-35 所 示 。 点 
击 OK 按钮 退出 Add Tag 窗口 。 


contigue Tags M 


x| 


Scope: 
[CHETO1 [controller] =| 
AvailableTagz: 


Tags To 


SE 


H- Consumer SIH 
—Lonsumer SIH.PLC St... 
[2jCensumer SIH. PLC DATA 
—DPDonsumer SIH.PLC... 
| Consumer SIH.FLC... 





MSc SIH 


二 -SIH 人 at Pi Remove | 





DK | Cancel | Help | 
图 10-35 配置 Pens 属性 窗口 


在 X-Axis 选项 卡 中 选择 Time Span 为 4s， 即 Trends 窗口 总 时 间 长 度 为 4s。 在 Y-Axis 选 


项 卡 中 Minimum/Maximum Value options 选择 Custom， 最 小 值 设 置 为 -12500， 最 大 值 设 置 为 
12500, Display grid 选择 9， 如 图 10-36 所 示 。 
Time span 


ja secona ts) -] 


General | Display | Pens | X-AÀxisz iisi] Template | sampling | 


i Minimum # maximum value options 
(^ Automatic (best fit based on actu 


(^ Freset (use min/max setting fron 
(* Custom 
r-Minimum value 


te Actual minimum xal [-12500 








—Maximum value 


(* Actual maximum valı [12500 





-Di splay options 





Scale options 





[ Se a aiba (C^ K pens on same se 
1 d (e Each pen on independent zc 
[^ Display sca [n 2 i A Ep ra i pendent 
[^ Display grid 1 3 < Grid 下 
mi Grid colo 


[ Scale as percenta 








确定 取消 





图 10-36 X/Y 轴 显 示 配 置 
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在 Sampling 窗口 中 设置 趋势 图 采样 时 间 为 10ms (默认 值 ， 不 设置 也 可 以 ) ， 然 后 确定 
返回 ， 点 击 左 上 角 的 “RUN” 按 钮 即 可 看 到 如 图 10-37 所 示 的 正弦 波形 。 
m [n stop | | Piate ransition Periodic Dns m 


PLE. SIN 2002458 27H 14:18:48 
一 一 -t2500 | 12500 
12500 ta000 -一 | | z 


r500 


S000 


2500 


D 








1418:44 14:18:45 14:18:46 14:18:46 14:18:47 — 141848 
IX Lad 


图 10-37 趋势 图 
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EtherNet/IP [v] 2& Ji ni 


在 本 章 中 将 介绍 以 下 内 容 : 
" 6| iE — 4-38 B 
下 添加 远程 1794 FLEX L/O 以 太 网 适配器 及 1/0 模块 


添加 刘 辑 程序 ， 控 制 分 布 在 以 太 网 上 的 远程 FLEX 1/0 
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11.1 创建 一 个 新 项 目 


1) 启动 RSLogix5000 软件 。 
2) 创建 一 个 新 项 目 ， 如 图 11-1 所 示 。 


Wew Controller 


Vendor: Allen-Bradl 


Type: [irse ControlLogix5550 Cont "| 
Revisior 13 Cancel | 
Eedimdar Enab] Help | 


Hame: [Testi1 


Descriptir | 


Chassis [iT56-a13 13-81ot ControlLogix Chassis -| 
Slot lo - 


Create c: ARSLogix 50O0^Projectz Browse... | 





图 11-1 创建 新 项 目 


11.2. 添加 和 远程 1794 FLEX LO VLA bd dr O 模块 


1) 组 态 1756-ENETZB 以 太 网 适 配 天 模块 。 用 鼠标 右键 单 击 L/O Configuration, 在 弹出 的 
菜单 中 选择 New Module, 然后 在 弹出 的 沫 单 中 选择 1756-ENET/B 以 太 网 适 配 胡 模块 ， 如 
图 11-2 所 示 。 

Select odule I7DE 


Type: |I TS6-ENET/A 
Description 
1T56 ControlHet Bridge 
1T56 ControlHet Bridge 
1T56 ControlHet Bridge 
1T56 ControlHet Bridge, Redundant Media 
1T56 ControlHet Bridge, Redundant Media 
1T56 ControlHet Bridge, Redundant Media 
1T56 DHt Bridge/ RIO Scanner 
1T56 DHt Bridge/ RIO Scanner 


1T5B IeviceHet Scanner 

1T56 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Fiber Media 

1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twizted-Pair Media 
1T5B Ethernet Communication Interface 


1T5B Ethernet Bridge hn 





Vendor [i11 -| [ Othe [| Specialty ] Select All | 


| Analog | Digita |v Communication | Motion | Controll: Clear All | 


"HET 


图 11-2 ”选择 1756-ENET/B VAX Pii Bod EUR 
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2) 在 弹出 的 菜单 中 设置 1756-ENET/B 以 太 网 适 配 需 模块 的 卫 地 址 ， 注 意 槽 号 和 P 地 
址 一 定 要 设置 正确 。Electronic 选择 Disable Keying， 如 图 11-3 所 示 。 设 置 完毕 后 点 击 Finish, 
完成 对 1756-ENET/B DAL Ij Fio ds CER INI ZH d s 


下 0Ddnle Properties — Local:1 (1756-ENETIAH 2-1》 


Type: 1TB6-EHET/B 1756 Ethernet Communication Interface 
Vendor: Allen-Bradley 
Parent: Local 


Hame: ENET 


Descriptit (* IP Address| 182 . 168 . 1 ; 28 
(C Host Name: a — à 


Address / Host Name- 


Slot 6 H 


Rewisior | | 一 Electronic [Di sable Kanie - | 


Cancel | Faci | Hext > | Finish 25 Help | 








图 11-3 组 态 1756-ENET/B 以 太 网 适配器 模块 


3) 组 态 1794-FLEX L/O EtherNet/IP 适配器 模块 。 用 鼠标 右键 单 击 IO Configuration 中 
的 1756-ENET-B ENET， 在 弹出 的 菜单 中 选择 New Module…， 然 后 在 弹出 的 菜单 中 选择 
1794-AENT/A 以 太 网 适配器 模块 ， 如 图 11-4 所 示 。 


Select odule Iype 


Type: [I TG4-AENT/À 


[Description 
1T5T Foundation Fieldbus Linking Device 
1757 Foundation Fieldbus Process Controller 
1TBG-L32E Etherne ... 10/100 Mbps Ethernet Port on CompactLogixb5332E 
1769-L35E Etherne ... 10/100 Mbps Ethernet Port on CompactLogixb33BE 
1T88 Ethernet to DeviceHet Linking Device 
1T88 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twizted-Pair Media 
1T88 10/100 Mbps Ethernet Bridge w/Enhanced Web Services 
1T84 10/100 Mbps Ethernet Adapter, Fiber Media 


II TO4-AENT/A 1794 107100 Mbps Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media 
Drivelogix5T30 Et ... 10/100 Mbps Ethernet Fort on DriveLoEix5T30 
[EtherNHet/IP SoftLogix5800 EtherHet/IP 

ETHERHET-MODULE Generic Ethernet Module 


-Show— 


Yendor far =| [ Otha [| Specialty ] select All | 


| Analog | Digita i Communication | Motion | Controll: Clear | 


Cancel | Help | 





图 114 £Hz& 1794-AENT/ A LI Ie] xs fi d e ER 
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4) 在 弹出 的 菜单 中 设置 1794-FLEX IO EtherNev/IP 适配器 的 IP 地址 ， 每 个 PLC 实验 
平台 的 1794-FLEX L/O EtherNet/IP 适 配 顺 均 有 一 个 独立 的 IP 地 址 。 本 例 中 的 适 配 姻 所 对 应 
的 IP 地址 已 经 预先 分 配 为 192. 168. 1.29, ， 如 需 另外 分 配 P 地 址 ， 可 参见 图 11-5。 具 体 设置 
IP 地 址 如 图 11-6 所 示 ，Electronic 选择 Disable Keying， 完 成 对 1794-FLEX I/O EtherNet/IP 3& 
配器 的 组 态 。 

How to address the 1734-AENT 








Use address assigned 
through web page 
or DHCP server 








Can't remember the address you set? 
Just use the switches! 


图 11-5 如 何 分 配 IP 地 址 
Module Properties — ENET {1794-AENT/A 2.1} 


Type: 1T34-AENT/A 1794 10/100 Mbps Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media 
Vendor: Allen-Bradley 
Parent: EHET 


Hame: pm r Address / Host Hame 


Descripti: fs IP Address | 182 .168 ..1 y 28 
| Host Hame: | i 


Comm [Rack Üptimization 
Chassis [e -= 
Eevisior [ NE Electronic [ni sable YXesis =| 


Cancel | ; | Hext > Finish ?> | Help | 





图 11-6 设置 耻 地 址 


5) 组 态 1794-FLEX LO 输入 、 输 出 模块 ， 用 鼠标 右键 单 击 步骤 4 中 组 态 好 的 1794- 
AENT/A Subenet， 在 弹出 的 菜单 中 选择 New Module…， 然 后 在 弹出 的 菜单 中 选择 1794-FLEX 
LO 的 输入 、 输 出 模块 1794-IB16/A 和 17940B16/A， 如 图 11-7 所 示 。 

6) 在 弹出 的 菜单 中 分 别 设置 1794-IB16/A 和 17940B16/A 的 属性 ， 注 意 在 FLEX LO 框 
架 中 ，1794-FLEX I/O EtherNet/IP 适 配 融 不 占 槽 号 ， 因 此 输入 、 输 出 模块 的 槽 号 从 0 开始 计 
数 ，Electronic 选择 Disable Keying， 完 成 对 1794-FLEX LO 输入 、 输 出 模块 的 组 态 。 
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Select Bodule Iype 


1B Foint 120V AC Input 

8 Foint 120V AC Input 

8 Point 120V AC Isolated Input 

10 Input/B Output 24V DC, Sink/Seurce 

1B Point 24V DC Input, Sink 

16 Input/156 Dutput 24V DC, Sink/Protected Source 

32 Point 24V DC Input, Sink 

8 Foint Z4V DC Input, Sink 

S8 Point z4V DC Sensor Input 

1B Peint 48V DC Input, Sink 

8 Point 220V AC Input 
1B Foint z4V DC Input, Source 

16 Point 120V AC Output bi 


Vender [ar ~] [ Othe | Specialty ] Select All | 


[| Analog [ww Digita | Communication | Motion | Controlli Clear All | 


ecd | as | 





图 11-7 ”选择 1794-IBI6/A 和 17940B16/A 


7) 完成 上 述 模块 组 态 后 ， 项 目 树 如 图 11-8 Brz 


=] I/0 Configuration 
= Bj [B] 1T56-ENET/B EHET 
= E 1794-AEHT A AENT 
£3 [0] 1T94-IB18/A 
£3 [1] 1T94-0B18/A 


图 11-8 mi HP 


8) 观察 RSLogix 5000 软件 自动 创建 的 结构 体 数 据 标签 。 在 控制 器 资源 管理 器 中 ， 用 鼠 
标 双 击 Controller Tags， 如 图 11-9 所 示 。 
* Controller Tags — Testll {controller} 同上 回回 


5 Scope: pe: [Testi (eontrolle v 可 TU E All - — H Sort t [rae Hane o Hame =] 


| P [+ AENT:OC | 43] 
E = AENT:O:l | 2#0000_... 





| | * AENT-.C 
| |* AENT..O 


AB: 1794 AE... 
àB:1794 AE. | 














[:[|^]MIonitor Tags A Edit Tags 





图 11-9 ”结构 体 数 据 标签 
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11.3 添加 逻辑 程序 ， 下 载 项 目 并 测试 


1) 从 资源 管理 带 中 ， 用 鼠标 双击 MainRoutine， 局 动 梯形 图 编辑 器 ， 如 图 11-10 所 示 。 
-EI Controller Testil 
区 Controller Tags 
[3] Controller Fault Handl: 
[-] Power-llp Handler 
J-E Tasks 
= A MainTask 
= CR MainProgram 
[2] Program Tags 
En MainBoutine 
CI Unscheduled Programs 


K| 11-10 用 鼠标 双击 Main Routine 


2) 添加 如 图 11-11 所 示 梯 形 逻 辑 。 


DID Don ü 
Subenet:D: I. n Subenet:1:O.0 
zSubenet:I.Data[0].D» z«Subenet: o. Data[1].0- 


一人 


DI11 0011 
Subenet:0:1.1 Subenet:1:2.1 
zSubenet:l Data[0].1» zSubenet:O Data[1].1» 





图 11-11 梯形 逻辑 


3) 下 载 程序 。 点 击 控制 栏 中 的 .本 图 标 ， 找 到 对 应 的 1756-L65 处 理 器 ， 点 击 Download 
按钮 进行 下 载 。 

4) 下 载 完毕 后 ， 按 下 PLC 实验 框架 上 的 DIO 按钮 ， 对 应 的 D010 指示 灯 将 被 点 亮 ; 按 
下 PLC 实验 框架 中 的 DILI 按钮 ， 对 应 的 DOLL 指示 灯 也 将 被 点 亮 。 
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eau mg 
RSView ME 5 SE 的 使 用 


在 本 章 中 将 介绍 以 下 内 容 : 
四 创建 一 个 RSView Studio for ME 的 项 目 
四 设置 RSLinx Enterprise 直接 访问 ControlLogix 数据 
m 生成 打包 下 0OI 运 行 .MER 文件 


四 通过 网 络 下 载 应 用 程序 以 及 Unicode 字体 
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12.1 创建 一 个 RSView Studio for ME Wmi H 


将 第 七 章 中 图 7-13 所 示 的 程序 下 载 至 处 理 右 ， 并 使 之 成 为 运行 状态 。 打 开 RSView Stu- 
dio 集成 开发 平台 选择 PanelView Plus 的 开发 环境 Machine Edition, ， 如 图 12-1 所 示 。 









BS Vievv 


Studio. 


SE Distributed 





Stand-alone Edition 


RSView Studio E | 





图 12-1 打开 RSView Studio 集成 开发 平台 
进入 程序 后 ， 用 鼠标 点 击 New 荣 单 ， 输 入 项 目的 名 称 PVP_VFD， 单 击 Create 继续 ， 如 
图 12-2 所 示 。 


New, Open Machine Edition Application _ E x| 


一 二 e 建 一 个 新 的 项 目 
Application name: [PvP VFD 


Description: Thru PaneMiew Plus ta cantfjol VFD's status and 项 目 名 称 


最 后 点 击 建立 
Impart... | Create | Cancel | 


RSView Studio 





图 12-2 创建 一 个 新 项 目 
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12.2 设置 RSLinx Enterprise 直接 访问 ControlLogix 数据 


在 新 创建 的 项 目 中 ， 用 鼠标 右键 点 击 PVP _ VFD， 新 建 一 个 新 的 OPC 数据 服务 锅 ， 如 图 12-3 
所 示 。 并 将 OPC 数据 服务 需 的 名 称 定义 为 OPC，OPC 为 RSLinx OPC Server， 如 图 12-4 所 示 。 
G RSYiew Studio 
Fie View Application Tools Window Help 





gt i ID up [ES 














Application Explorer x 


添加 OPC 数据 服务 器 









- Jew Data Server RSLinx Data Server 
: Ln = OPC Data Server... | 
: ul Properties. ,, : 
日 名 PR 
[X System 


| -E Project Settings 


图 12-3 新建 OPC 数据 服务 器 


General | Advanced | 


Mame: 


DPC 


Description: 





Driver for real time data 


Computer hasting the server 
(* Server will be hosted on local computer 


C Server will be hosted on remote computer 


Hrawse 





OFC Server name [ProglD]: 


[RSLins OFC Server Browse... | 





ed | Am | 





图 124 Ut OPCBGS HC dE 


115 


罗 克 韦 尔 自动 化 设备 应 用 基本 教程 





如 图 12-5 所 示 ， 单 击 Communication Setup 进行 通信 接口 设置 。 


A RSYiew Studio 


File view Application Tools Window Help 









点 击 通信 设置 


"ni Communication Setup 






H-E Sustem 
E Project Settings 


Lom | leer ncn ets 


图 12-5 选择 Communication Setup 


新 建 一 个 配置 〈 见 图 12-6) ， 点 击 Finish 按钮 结束 。 


R5Linx Enterprise Configuration Wizard 3H) X] 





À configuration file contains information about devices, drivers, and 
networks. Select the source far this offline configuration file: 


Copy an existing configuration from a 
previously created project. 


(c Cops the configuration that is currently 
running on this workstation. 


o Hack Cancel | 








图 12-6 新 建 一 个 配置 


新 建 一 个 名 称 为 PVP 的 主题 名 ， 点 击 Local 选项 卡 ， 添 加 一 个 Ethernet 设备 如 图 12-7 所 
Ro 
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Device Shortcuts 














E-a VBI7SL, Backplar 





Add Device 
Delete 
Show All Devices 
Start Browsing 

Properties 





















Mode: Online (Not Browsing 


Difine Tag File 
| Select File | 


Copy | Cancel | Help | 


图 12-7 添加 以 太 网 的 设备 





&dd | Hemtave epu | 





对 应 Demo 箱 上 Ethernet 设备 ， 添 加 对 应 的 模块 〈 见 图 12-8) ， 选 择 后 按 OK 按钮 结束 。 


Add Device Selection B 


Available Devices 


xj 
E-E EtherNetIP Devices a 
j E RSLinx Enterprise 


1756-ENET/À 
1756-ENBT/À 
ie] 1756-ENBT/À, Major Revision 1 
1747-KFC15 
1756-ENBF/À 
17861-MET-ENT, EWI 
EtherNet/IP, EtherNet/IP Messaging 
1788-ENBT/À 
Ethernet Bridge (1769-L35E) 






"o 4 ECCLESIE 


t-il 6182-xxxx, Open Operator Interface 
t-il 6182-xxxx, MabileView Operator Interface 


[Bil] 2711P-xxxx, Versaview CE 700H 
Li SE 27314 pyree Panelian Pis 7nn 了 | 


Cancel | Help | 





图 12-8 添加 以 太 网 的 设备 


输入 Ethernet 设备 的 IP JE. (ILEI 12-9), TE OK 按钮 结束 。 
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Device Properties LE 3 xj 


General | 





Hame [1756-ENBT/A 


EN 192.168. 1 . 11 





图 12-9 输入 IP 地 址 


将 PVP 与 制定 的 运行 VFD — Control 的 CPU 对 应 起 来 ( 见 图 12-10) ， 点 击 Apply 按钮 
后 ， 点 击 Copy 按钮 结 


; Communication Setup - RNÀA://SLocal/PVP VFD/RSLinx Enterprise 








r Device Shortcuts 






Target Local | 

















= RSLins Enterprise, BI 
E-a EtherNet, Ethernet 
E E- E 127.0.0.1, RSLinx Enterprise, RSLinx Enterprise 
132.168.1.5, RSLinx, ACIGS 
A 192,158,1,11, 1756-EMBT/A, 1756-ENBT/À 
H-E 1756-A7/A, 1756-A7]A 
i D, 1756-OB16D/A, 1756-OB16D/A DCOLIT DIAG 
由 1, 1756-CMBJD, 1756-CNBID COS_38_40 
2, 1756-IB15D/A, 1756-IB160/A DOIN DIAG 
3, 1756-L55/A, VFD Cantrol 
i 4, 1756-OB16D/A, 1756-OB16D/A DCOLIT DIAG 2 
5, 1756-DMB/A, 1756-DMB]/À 
&, 1756-IF6I/A, 1756-IF6I/A AAAAAA 
7, 1756-OFBVI/A, 1756-OF6VI/A XXXXXX 
8, 1756-MO85E, 8 Axis SERCOS interface =| 


D maar Meel ha m 


Made: Online [Not Browsing 


— Offline Tag File 
Select File 
cm | dem | 


K| 12-10 将 PVP 与 制定 运行 的 VED Control 的 CPU 
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续 点 击 Communication Setup, TE Target 菜单 栏 重 新 将 PVP 指向 CPU - VFD Control, 
"ms 12-11 所 示 。 


:Communication Setup - RNA://$Lacal/PVP VFD/R5Linx Enterprise 













Device Shortcuts 






Target | Lo 


E Tas EtherMet, Ethernet 

E: [Bi] 18, 2711P-xxxx, Panelview Plus 1250 

由 E 127.0.0.1, RSLinx Enterprise, RSLinx Enterprise 

L 182.168.1.6, RSLinx, ATIG 

日 192,158,1,.11, 1756-EMBT/A, 1756-EMBT/À 

G-E 1756-A7/A, 1756-6715 

D, 1756-OB15D/A, 1756-OB16D/A DCOLIT DIAG 
1, 1756-CNB/D, 1756-CNB/D DOS 38 40 
2, 1756-IB16D/A, 1756-IB16D/A DCIM DIAG 
3, 1756-L55/A, VFD Control 
4, 1756-OB15D/A, 1756-OB16D/A DCOLIT DIAG 2 
5, 1756-DNB/À, 1756-DMB/AÀ 
6, 1756-IFBI/À, 1756-IFS5I/A AAAAAA 
7, 1756-OF6VI/A, 1756-OFBVIIA XXXXXX 
8, 1756-MOBSE, 8 Axis SERCOS interface ~| 


udi OK 结束 A" PURI UI CGS 
tede: Offise | 0000000000000 
— üffline Tag I ————————————————À 
Select File | 
Ege] rese ] nis] com | | 


图 12-11 将 PVP 指向 CPU - VFD Control 








12.3 生成 打包 EOI， 运 行 ， Mer 文件 


在 所 创建 的 项 目 中 ， 用 鼠标 点 击 Project Settings， 修 改 项 目的 分 辨 率 ， 如 图 12-12 所 
7o 





Application Explorer - PVP. VFD xj 





PwP_wFD 
Ta RHSLins Enterprise 
^m Communication Setup 
B » PVP VFD 
: =i a System 
: H Praject Settings 
-Ea |Iser Accounts 
Diagnostics List Setup 
Global Connections 
i Startup 
mA HMI Tags 
e Tags 





图 12-12 ”选择 Project Settings 


修改 项 目的 分 辩 率 为 800 x600， 如 图 12-13 所 示 。 
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| Project Settings - /PYP VFD/ 


General | Runtime | 


Project window size : 
Width : 


Height : 





Cancel | Help | 


图 12-13 ”修改 分 辨 率 


新 建 一 个 画面 用 于 控制 变频 器 的 操作 ， 如 图 12-14 所 示 。 


全 sunup 

zi ra HMI Tags 
I Tags 

B I Graphics 








| JG Ei [ 
| Li 
m m Libraries 
E- Eg Images 
[a] Parameters 

ias: 2- Local Messages 






Add Component Into Application... 


图 12-14 新建 一 个 画面 


点 击 如 图 12-15 中 所 示 的 按钮 ， 新 建 一 个 非 保持 的 按钮 在 画面 上 。 
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C) G erre e SS o m Ca [B en e Ch C ER ns a dh 


| PIementary Push Button 









图 12-15 新建 一 个 非 保持 的 按钮 


用 鼠标 双击 新 建 的 按钮 ， 找 到 Connections 选择 卡 ， 单 击 Tag， 为 按钮 分 配 标签 ， 如 图 
12-16 所 示 。 


Momentary Push Button Properties x| 


General | States | Common Connections | 


| Name | | TagyExpression | Tag | Expm | 
+ JE | 


TRE 





图 12-16 ”按钮 分 配 标签 


如 图 12-17 所 示 ， 刷 新 所 有 的 文件 夹 。 


下 | 


- Select Tag 
| Folders 


Refresh Falder 
Refresh All Folders 







Contents of" 







Description 








Show Server Mames 


Mew HMI Tag Folder.. 






图 12-17 刷新 所 有 的 文件 夹 


Aud; PVP 文件 来 ， 找 到 在 线 数据 ， 选 中 PLC 程序 中 的 标签 start， 单 击 OK 按钮 确定 如 图 
12-18 所 示 。 
按照 以 上 的 步 又 ， 继 续 添 加 一 个 停止 按钮 对 应 停止 。 然 后 可 以 改变 按钮 的 颜色 和 子 
体 。 
完成 添加 按钮 后 ， 继 续 在 画面 上 添加 一 个 数据 显示 控件 用 于 显示 变频 带 的 频率 ， 如 图 
12-19 所 示 。 
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TagHrowser ixi 


Select Tag 
| Falders Contents of '/:PVP/Unline' 








PVP VFD 
HE Compact Logix 
外 .的 CompackELax 
Ey CST Master 
E] CST. slave 
H- ONET 
H-E Motor_Speed 
9 Motor Speed Consumer 
H-E ProcessDemo 
Eg PvP 
| 时 E Diagnostic Items 
H-E online 
EH. C PowerFlex:I 
HE PowerFlex:o 
外 E Frogram:MainPre 
E system 
Eg Test 
m] TESTI 


Tag filter. 


Selected Tag 


[[PvPIstan 





Home area: / 


E 





图 12-18 ”选中 标签 start 


88 S mi iS m T F5 [mg TER CS er SED rep D] sa E 











数据 显示 控件 


图 12-19 ”添加 数据 显示 控件 


WEFR, HEFE CPU 标签 ， 标 签 在 对 象 数 据 模型 里 ( 见 图 12-20)。 
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ixi 


Select Tag 
| Falders Contents af '^:PVP/Unline/PowerFlex:I' 


PVP VFD [Name | Description — «4| 
EC Compact Logix È Alarm 
H-E CompactLgx È atspeed 
E E mE A E CommandDir 
" CSE pana È Decelerating 
H-E DNET 
E Motor Speed 
Ig Motor Speed iConsumerz 
E ProcessDemao 
Eg PvP 
| m Diagnostic Items 
B-E Online 
3 PowerFlex:I 
H C PawerFlex:O 
: B E Program:MainPrac 
E] system 
Ey Test 
由 -多 TESTI 





Tag filter. 


Selected Tag 


[-IPVPIPowerFlel DutputFreq 


Home area: / 


E 


图 12-20 ”控件 分 配 标签 


继续 在 画面 上 添加 一 个 数据 输入 控件 用 于 调节 变频 天 的 频率 ， 如 图 12-21 所 示 。 


(88 S mu "x PE ws EE C Dn Cie up Sie] Da] sa E 





数据 输入 控件 


图 12-21 添加 数据 输入 控件 


如 上 步骤 ， 为 控件 分 配 CPU 标签 ,标签 在 对 象 数 据 模 型 里 ， 如 图 12-22 所 示 。 
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zjx] 


Select Tag 
| Falders Contents af '/:PVP/Unline' 


PVP VFD [Name | Description | 


H-E Compact Lagix 
neS) CompackLagx 
re] CST. Master 
HEI CST. Slave 
rz] DNET 
BE Motor Speed e t Me 
H- Motor Speed Consur * - 
Eg PracessDemoa 此 VFD. Start 
E PvP È VFD. stop 
| HB E] Diagnostic Items 
E Online 

H- PawerFlex:I 

由. EJ PowerFlex:o 

由 Ea Program: mair 

H: E Program:Main 
: Ej. Eg Timer 
mc system 










Tag filter; 


Selected Tag 


[[PvVPIFrea 


Home area: 


图 12-22 控件 分 配 标签 





到 这 里 ， 变 频 需 的 基本 控制 已 经 结束 ， 应 该 保存 修改 ， 我 们 将 画面 的 名 称 定 义 为 Main ， 
如 图 12-23 所 示 。 


[| 


Component name: 
[Main 
Cancel | 


图 12-23 命名 画面 





经 过 调整 和 修饰 后 ， 得 到 如 图 12-24 所 示 的 画面 ， 正 确 的 Main. gfx 文件 保存 在 D: V train- 
ing \Demo 的 目录 下 ， 大 家 可 以 导入 该 画面 。 
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F& Main {Display} E í Fifa xl 
ACIG Road Show PanelView Plus 
省 示 程 序 





Allen-Eradley ET VAS I 
TT a 
NNNNN 
EIIE 


图 12-24 最 终 画 面 








12.4 通过 网 络 下 载 应 用 程序 以 及 Unicode 字体 


在 所 创建 的 项 目 中 ， 将 鼠标 移 到 Startup 菜单 栏 ， 双 击 进入 设置 起 始 画 面 ， 如 图 12-25 所 
7o 


Application Explorer - PVP VFD 


H- a RSLink Enterprise 
OPC 


zi * PVP VFD 
B E System 
; "E Praject Settings 
Hga [ser Accounts 
: E Diagnostics List Setup 
| Global Connections 






















B e Graphics 


EH ari araras : 


| [DIAGNOSTICS] 
] [INFORMATION] 
图 12-25 ”选择 Startup 
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单 击 选中 Initial graphic， 选 中 我 们 新 建 的 Main 画面 为 主 画 面 ， 如 图 12-26 所 示 。 
1 Startup - /PVP VFD/ 
Start when project is run 


Ív Alarms 


[v^ Information messages 


[- Data lcodma 


[ ^ Startup macer | r | 


[^ Shutdawr macra | - | 


[v Initial graphic [ALARM] 


Barameter lle Tar 
thenitial remo 


Cancel 


























图 12-26 选择 Main 





点 击 如 图 12-27 中 所 示 的 图 标 进行 模拟 测试 阶段 。 


gG RSYiew Studio 


File Edit view Objects Arrange Animation Application ' 


[gie mo ee 
| e e E res Appicaton S i A a 


模拟 测试 





图 12-27 模拟 测试 





测试 成 功 后 ， 如 图 12-28 所 示 ， 我 们 生成 在 PanelView Plus 上 显示 的 运行 项 目 . Mer, FT 
包 项 目 文 件 。 
选择 项 目 文 件 保存 的 目录 D: V training \PVP_ VFD. mer 文件 ， 如 图 12-29 所 示 。 
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a RSYiew Studio 
File Edit View e Arrange Animation | Application Tools — Window 





Application PAPES 


图 12-28 生成 项 目 文件 


Create Runtime application OOOO zjx 
Save ini 一 Programs [D:] ”| & [t£] E] c E Eg 





File name: [FVF_VFD.mer 
Save as type: [Runtime files [*.mer] -] Cancel | 





图 12-29 保存 文件 


到 现在 为 止 ， 我 们 的 开发 工作 已 经 完毕 ， 现 在 需要 将 项 目 文件 下 载 到 PanelView Plus 的 
CF 卡 中 。 我 们 有 三 种 下 载 途径 ， 即 DF1 口 、 外 部 CF 卡 和 Ethernet 网 络 。 现 在 我 们 通过 Eth- 
emet 下 载 项 目 文件 。 如 图 12-30 所 示 点 击 RSView Studio 中 的 下 载 工 具 图 标 。 


File View Application Tools window Help 






VED — paeem Utilitw 














图 12-30 点击 图 标 下 载 


打开 对 话 框 后 ， 点 击 对 话 框 左上 方 的 Download 选项 卡 ， 选 择 Source file 为 D:\ trianing 
\PVP_VFD， 然 后 选择 屏幕 下 方 的 PanelView Plus1250， 最 后 点 击 Download 按钮 进行 网 络 下 
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载 文件 ， 如 图 12-31 所 示 。 
Æ Transfer Utility ] 二 加 | x| 


Download | Upload | Compare 




















Source file: | 
[DTtsining PVP. VED.mer A | 


Iv Download as — |PVP VFD 









Destination storage type: 
| Internal Storage "| 
[^ Run application when download completes 
When application runs: 
[ Replace communications 





Select destination terminal 


-m RSLinx Enterprise, ACIGG 
H un EtherMet, Ethernet 
1 2711P-xxxx, Panelwiew Plus 1。 1 
OB BR 127.0.0.1, RSLinx Enterprise, RSLinx Pegi 


j d 192.168.1.6, RSLinx, ACIGG 
| H- 192.168.1.11; 1756-ENBT/A, 1756-EMBT/A 


- BOR 192.168.1.16, 1761-NET-ENI, ENI 
B 35 VB175L, Backplane 











PanelView Plus1250 





ode: Select (Not Browsing 


图 12-31 下 载 项 目 文件 


下 载 项 目 文件 结束 后 ， 点 击 Exit 按钮 退出 ， 现 在 我 们 将 注意 力 放 到 PanelView Plus 触摸 
屏 终 端 上 。 如 图 12-32 所 示 。 








图 12-32 PanelView Plus 触摸 屏 开 机 界面 





下 面 两 点 是 重要 的 注意 事项 : 
1) PanelView Plus 上 电 后 便 直 接 进 入 配置 画面 ， 并 没有 像 RAC6182 或 VersaView CE — 
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样 的 操作 系统 界面 。 
2) 通过 配置 画面 可 配置 终端 的 不 同 显示 需求 。 
单 击 FA 进入 终端 设置 ， 如 图 12-33 所 示 。 显 示 配 置 选项 ， 如 图 12-34 所 示 。 





Display 

IFile Management 

Input Devices 

Networks and Communications 
IPrint Setup 

startup Options 

|svstem Event Lag 

Iovstem Information 
Time/LDiate/Regional Settings 


Terminal Settings 
[F4] 


图 12-33 触摸屏 界面 图 12-34 配置 选项 


Diagnostics Setup 表示 提供 工具 对 不 同 的 事件 进行 分 类 ; 

Display 表示 提供 屏 希 保护 和 定制 的 屏 硕 党 度 ; 

File Management 表示 管理 PanelView Plus 内 的 项 目 和 字体 文件 ; 

Input Devices 表示 提供 标定 输入 设备 的 接口 ; 

Networks and Communications 表示 配置 PanelView Plus 的 网 络 接口 属性 ， 包 括 Ethernet O 
和 RsLinx Enterprise "shortcuts" ; 

Print Setup 表示 配置 诊断 和 报警 的 打印 属性 ; 

Startup Options 表示 设置 Machine Edition 的 启动 参数 选择 ; 

System Event Log 表示 显示 PanelView Plus 所 有 的 事件 日 志 ; 

System Information 表示 提供 Machine Edition 的 版 本 和 硬件 统计 ; 

Time/ Date/Regional Settings 表示 设置 终端 的 时 间 和 区 域 设 置 。 

单 击 触摸 屏 上 的 FS 进入 主 配置 界面 ， 如 图 12-35 所 示 。 

单 击 “Load Application [Fl ] ”button， 如 图 12-36 所 示 。 








Close quen 
[F8] Load Aum 
图 12-35 ”触摸 屏 界 面 图 12-36 ”触摸 屏 界 面 


FÉ: "Load Application [Fl |] ”button。 装 载 我 们 刚才 下 载 的 项 目 文件 PVP _VFD. mer 
文件 ， 如 图 12-37 所 示 。 


单 击 “Run Application | F2 |] ”按钮 运行 项 目 ， 如 图 12-38 所 示 。 


129 


罗 克 韦 尔 自动 化 设备 应 用 基本 教程 





R5View ME Station 


Current application: 


| PVP. VFD.mer 


Load Application Run Application Application Settings 
[F2] [F3] 





Cy 
Terminal Settings Habd us ion Yes 





图 12-38 ”触摸屏 


图 12-37 ”装载 PVP _ VFD. mer 文件 界面 


12.5 RSView Studio for SE Wm H 


打开 RSView Studio 软件 ， 点 击 SE Distributed, 4l] 12-39 所 示 。 


ET Studio 
Fille View Tools Window Help 





xj 
aS View 


Studio. 


SE Distributed Machine 
Stand-alone Edition 


RSView Studio w| 





E A 


图 12-39 打开 RSView Studio 
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创建 一 个 新 的 程序 ， 并 命名 为 Traffic Lights, ， 如 图 12-40 所 示 。 


a RSView Studio - SE Distributed 二 [nmi x 
File View Tools Window Help 


|z malna% 


Explorer E| 










New, Open SE Distributed Application 








Hew | Existing ] 


Application name: [Traffic Lights] 


Description: 


Language: [cr HE), zh-CN "| 





RSWew Studio 取消 





图 1240 ”创建 新 程序 





为 便于 分 布 式 管理 ,创建 一 个 新 的 区 域 并 连接 HM 服务 器 ， 如 图 12-41 ~ 图 1243 所 示 。 






43 Network (LOCALHOST) 
: Aet t gi 
Delete 





Effy Traffic Lights 





0-4 
Bieg 


















| E LLLI 
EHE Syst, — Delete 
New HMI Server... HE P 
HTE k idis ETMEZ 
Backup: B3 T Wew Data Server k 





图 1241 创建 新 区 域 和 HMI HAS de 
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Ag R5View Studio - SE Distributed 





File View Settings Tools Window Help 


lr a 5 | D [fe | 


回 -这 3 Network (LOCALHOST) 
E- Bn TAE : Li At n dd HMI Server Wizard - Select Operation xj 


E-EJ System 
E] Policies Select the operation to be performed. 
EC Computers 
由 -本 Networks a 
H- Users and (^ Copy an HMI server 


C Import a project 


C Attach to an existing HMI server 


RSView Studio ma | 





图 12-42 创建 HMI 服务 器 





Add HMI Server Wizard - New HMI Server Properties ] i x| 


Enter a name and description for the new HMI server. 


Hame: fan server 


Description: 


Type or browse for the computer name, DHS name, or IP address of the 
computer that will host the new HMI server. 


Computer: [COMPUTER Lose | 





RSView Studio mu | 


图 12-43 ”配置 HMI 服务 器 


最 后 连接 数据 服务 器 ， 如 图 1244 Bron. 
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A RSYiew Studio - SE Distributed 





File view Settings Tools window Help 


fgg i 5 [D ae [e | 











RSLinx Enterprise Data Server. 


SUE OPC Data Server... 
Security... 





Properties iià 


Bg] Global Objects 
Hl- Libraries 


B Ed Images 
[E] Farameters 


rr Recipes 


: B Local Messages 
-加 Trend Templates 
-到 Trend Snapshots 


图 1244 ”连接 数据 服务 器 


用 鼠标 双击 Graphics 中 Displays， 再 用 鼠标 右键 单 击 选 择 Display Settings ， 其 中 可 以 设 定 
界面 更 新 速率 、 背 景 颜色 、 显 示 像 素 等 参数 。 为 上 传 下 层 设 备 中 数据 ， 需 要 在 RSLink 的 
DDE/OPC 中 进行 规划 ， 如 图 12-45 和 图 12-46 所 示 。 


En R5Linz Classic Lite - RSWho - 1 
File View Communications Station | DDE/OPC Security Window Help 


名 | S5] 





















Topic Configuration... 
Alias Topic Configuration... 


Active Topics/Items, ,, 
Communication Events... 
Optimized Packets... 
Server Diagnostics... 
w Autobrows Refr found 
K ts ases DDE Client Diagnostics.. f E 


Es Workstation, CoMPU opc Group Diagnostics... 


H-a Lins Gateways, E Update ContralLogix Ta 
H — g Info. ii 
加 -as AB DF1-1, DF1 


B. 目 D1,1756-L55, Options... DGIx5555 
IE - Backplane, 1756-A10/A 

| EDO, 1756-L55/A LOGIXS555 
t 01, 1756-CNBR/D, 1756-CMBRJD 5.044 Build 030 
由- Dz, 1756-DNB, 1756-DNB/À DeviceNet Scanner 
由 - 03, 1756-ENMBT/À, 1756-ENBT/A 

m 04, 1756-OB16D/AÀ, 1756-OB15D/A DCOLIT DIAG 


nü 01 
175645... 1756-CMB... 


gz 
6 


3 
-DN — 1756-ENBT/À 


: 


1756-0681... 








175 


E1245 3X5 (—) 
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DDE/OUPC Topic Configuration ?| x| 
Project: Default 
Topic List: | Data Source | Data Collection | Advanced Communication | 





aaa [v Autobrowse 


Sequential Function > 
EE workstation, COMPUTER. 


test z 
M T El-um Lin Gateways, Ethernet 

bs El-zk AB DF1-1, DFi 

Traffic Lights 

Tra£fic lightsl EE Backplane, 1756-410/A 

trerr 

ttt 


DDE/DOPC Topic Configuration 





=- fJ. 01, 1756-L55/A LOGINSSSS, 1756-L55/A 1756-M13/A LOGINSSSS 





R 12-46 规 化 (二) 





数据 上 传 后 ， 即 可 进行 画面 编辑 。 以 第 四 章 中 交通 灯 控 制 系统 程序 为 例 ， 直 接 读 取 下 位 


机 变量 ， 如 图 12-47 所 示 。 


sibility ER 


erm 人 Horizontal Slide 


t; [Traffic. lightsl]Pragram:M ainProgram. Green1} 


Foreground: (* Solid (C Blink 


Baigound C Sad Hl 
Default Colors | Blink rate [Becondsj[2 | 


|) 
[] 


Apply | Delete | Close | Help | 


R 1247 读 取 单机 变量 
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为 提高 程序 的 可 该 性 ， 


44 RSView Studio - 5E Distributed 





File Edit View Settings Tools Window Help 


根据 需要 ， 也 可 设 定 别名 标签 ， 如 图 12-48 所 示 。 





]|g een zs | 





EIE System 
[E] Command Line 
EC WI Tags 
: i Tags 
EI E3 Graphics 
日 图 Displays 


国 picturel 


| Global Objects 
日 Libraries 


Alarm Information 
Bottles 

Buttons - Industrial 
Buttons 一 Windows 
Clocks 

CHE Equipment 
Communication 一 Equi 








Computer 一 Keyboard 
Computer 一 Frinters 
Computer 一 Workstati 
Conveyor parts 

Data Displays 

Drives AB 

Face Flates 

ISA symbols 
Machines 

Motors 

Motors Reliance 
Hature 一 Trees 
Package 
Pipes 1 
Pipes 2 









Pipes 3 


sé 
















& Tags - /tt/s1 












Tag 
Name: fcar 
Type: Analog ^ Security: E z] prev 


Close | 

| mew. | 
Description: lj ole. i1—-—- | Nest | 
oe | 
































Minimum: [o Scale: [o.o03 Units: | 
Maximum: fioo Offset: [o Data Type: [Long Integer 7] mi 





Data Soarte —— i Help 
Type: (* Device C Memory 
Address: [Traffic lights1]Program:MainProagram.Red timeri.ACC m 















Search For: 







LES system 















aser | ari |l f RsLogix 5o... SR Sun Cla... E stu... ARA | 加 JRsview.do,.. | Urha- m | dà 3,8, à YEL 1349 


[12-48 设 定 别名 标签 
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13.1 CCW 软件 安装 与 硬件 组 态 


1. 计算 机 基本 环境 配置 要 求 
图 13-1 所 示 系 统 通过 测试 ， 可 以 正常 安装 使 用 CCW 软件 。 


Operating system Tested versions (and service packs) 


Microsoft& Windows& XP& Microsoft Windows XP Professional (32-bit) with Service Pack 3 
Professional 


This version of Connected Components Workbench is expected to operate 
correctly on all other editions and service packs of Microsoft Windows XP 
(excluding Windows XP Home). 


Microsoft Windows Vista® Microsoft Vista Business (32-bit) with Service Pack 2. 


Microsoft Vista Home Basic (32-bit) with Service Pack 2. 


Microsoft Windows 7® Microsoft Windows 7 Home Basic (32-bit). 


Microsoft Windows 7 Home Premium (32-bit). 





图 13-1. 可 正常 使 用 的 CCW 软件 的 系统 


2. 对 个 人 电脑 的 硬件 配置 要 求 〈 见 图 13-2) 


TIT 


Optical Drive CD-ROM CD-ROM 
Pointing Device Any Windows-compatible pointing device | Any Windows-compatible pointing device 


图 13-2. 对 个 人 电脑 的 配置 要 求 








3. 软件 安装 

CCW 是 罗 克 韦 尔 自动 化 公司 少 有 的 一 款 全 免费 软件 ， 可 以 直接 到 罗 克 韦 尔 自动 化 官方 
网 站 上 下 载 ， 也 可 以 通过 罗 克 韦 尔 自动 化 大 学 项 目 技术 论坛 的 CCW 软件 下 载 链接 按 提示 下 
载 。 

(1) 基础 版 

1) 软件 下 载 好 以 后 ， 既 可 自行 安装 ， 也 可 到 源 文件 中 选择 安装 图 标 ， 双 击 。 出 现 如 图 
画面 ， 点 击 Next 按钮 继续 安装 ， 如 图 13-3 所 示 。 
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2) 在 接 下 来 出 现 的 画面 中 ， 点 击 I accept the terns in the license agreement 选项 ， 





Hi onnercte i i omponents Workbench 1.00 00 - [nstallShield Wizard 









. Welcome to the InstallShield Wizard for 
. Connected Components Workbench 1.00.00 


The InstallShield(R) Wizard will install Connected Components 
Workbench 1.00.00 on your computer. To continue, click Next. 






WARNING: This program is protected by copyright law and 
international treaties, 





[n n 


E 


Ces] Ca 


图 13-3 ”基础 版 安装 画面 


Next 按钮 ， 继续 安装 ， 如 图 134 所 示 。 
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License Agreement 


Please read the Following license agreement carefully. 


END-USER LICENSE AGREEMENT (Rev 12/2009) E 


IMPORTANT-READ THIS AGREEMENT CAREFULLY: This End-liser License 
Agreement 'EULA') is a legal contract between you (either an individual or a 
single entity) ("au or Licensee and Rockwell Automation, Inc. ("Rockwell 
Automation") far the software product or products that Rockwell Automation 
licenses to You, which includes computer software and may include 

associated media (Software. Rockwell Automation may also license to You 
printed materials, and "online" ar electronic documentation ("Documentation"). — 
An amendment nr addendum tn this FULA mav accamnanv the Software lati 


(*) T accept the terms in the license agreement 


(OI do nat accept the terms in the license agreement 


IrrsEatisiisld 





图 13-4 点 击 l'accept the terms in the license agreement 
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3) 填写 用 户 名 ， 如 图 13-5 所 示 。 


E Connected Components Workbench 








Customer Information 


Please enter your information: 


User Name: 
ioi 


Organization: 


[Rockwell Automation 


图 13-5 填写 用 户 名 
4) 选择 安装 类 型 ， 如 图 13-6 所 示 。 
EE onnected Components Workbench 1.00.00 - instalis meld Wizard EJ 


Setup Type 


Choose the setup type that best suits your needs. 





Please select a setup type, 


(3) Complete 


Y All program Features will be installed, (Requires the most disk. 
t space.) 


Choose which program Features you want installed and where they 
will be installed. Recommended For advanced users, 





Inseamna 


图 13-6 ”选择 安装 类 型 
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5) 选 定 后 依次 点 击 Next，Install 和 Finish， 完 成 安装 。 

(2) 开发 版 

开发 版 提供 多 种 语言 版 本 可 以 选择 ， 包 括 中 文 、 英 文 等 ， 本 书 以 中 文 版 本 为 例 。 

1) 下 载 完成 后 ， 点 击 CCW Step， 可 以 选择 安装 的 软件 语言 版 本 ， 如 图 13-7 所 示 。 
Connected Components Workbench CE ffr 1.01.00 r 


ER Connected Components Workbench 42X [nj 








取消 


图 13-7 选择 软件 语言 


2) 有 经 典 和 自 定 义 两 种 安 六 类 型 经典 类 型 会 自行 选择 标准 的 程序 功能 安装 ,日 定义 
则 根据 用 户 对 功能 进行 增 减 后 进行 安装， 如 图 13-8 所 示 。 





| Connected Components Workbench Sc FfF 1.01.00 






Connected Components Workbench Setup 
Connected Components Workbench 1.01.00 












选择 一 项 或 地 项 要 安装 的 功能 


正在 配置 产品 : 
** Connected Components Workbench 15 ES 将 安装 所 有 标准 程序 功能 。 
C BESI 












Dr 描述 
H- RSLins Classic 
i Connected Components Workbench v1. 01.00 
EontrolFLASH «v10.00.11 

B Microsoft Office Word Viewer 2003 

+- [7] Compatibility Pack for the 2007 Office system 

: Virtual COM Part Device Driver v6. 3a 

IUBET mA Eme 
安装 所 需 的 硬盘 室 间 ; 

Connected Components Workbench Rackwell Components 131.1MB 
第 1 步 ， 共 2 步 - 功 能 选择 所 选 的 全 部 产品 382.8MB 








BIS CD 内 容 


图 13-8 ”选择 安装 类 型 
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3) 填写 用 户 名 ， 点 击 下 一 步 ， 如 图 13-9 所 示 。 


(Ẹ Connected Components Workbench 安装 程序 1.01.00 









Rockwell Software Common Setup 
Connected Components Workbench 1.01.00 























正在 配置 产品 : WHE F Mra BnR 


w Connected Components Workbench 终端 用 Iz 许可 协议 (2009 年 1 2 月 收 订 版 ) * 


* Rockwell Software Common 





重要 提示 -请 季风 阅读 本 协 庶 ， 本 毕 端 用 己 许 可 协 褒 《【 以 下 向 称 为 “ 协 说 * o 
是 指 您 【《 指 个 人 或 单个 实体 《以 下 简称 “您 ”或 “许可 证 持 有 者 ”》 MFE 
韦 尔 自动 化 《有限 》 公司 《以 下 简称 “ 罗 克 韦 泉 自动 化 ”) 观 方 就 罗 克 韦 尔 自 
动 化 允许 虚 使 用 其 软 忻 产 品 或 产品 《和 包括 计 和 看 机 软件 ， 可 能 还 包 振 相关 媒体 [以 
TFE RE” D 达成 的 法 律 人 省 同 。 罗 克 韦 尔 自 动 化 可 能 还 允许 您 使 用 其 印刷 
材料 。 “ER” KHAT (UFAR H” O 。 本 协 说 的 修改 或 追加 
内 容 特 随 软 忻 一 同 生效 。 罗 克 太 尔 自 动 化 芒 童 特 其 软件 和 广 档 的 许可 证 授 
TE. 但 前 提 是 您 必须 接受 本 协议 规定 的 所 有 条款 和 条件 。 称 接受 井 同 童 
dum. tuDRHDESETERDEESDORURIARREGE. BUREHTSÓIUEBRA. A 
ARRARIR DIEBREMEGR. fpe gb ndtonupfeup ed?) 
束 此 人 、 公 司 或 该 变 体 但 守 上 述 提 及 移 条 款 。 如 果 您 不 同 章 上 述 提 及 移 条 
bo Wim RO vct ul ihda3okíBHiAivf Elm c sc HIE Ac ec 也 | 





Rockwell Software Common 
第 > 步 ， 共 3 步 -许可 协议 
[TTTTTITITTTTITTITITN 








il cops < 上 一 步 (8) 取消 


图 13-9 ”接受 许可 协议 


4) 点 击 下 一 步 ， 可 以 选择 软件 安装 的 路 径 ， 如 图 13-10 所 示 。 


E Connected Components Workbench 安装 程序 1.01.00 









Rockwell Software Common Setup 
Connected Components Workbench 1.01.00 












FR ru 
wy Connected Components Workbench C:\Program FilesXHockwell Automation EAC]... | 


** Rockwell Software Common 


Rockwell Software Common 
3i” dtaib-SEHEDUE 
CTT HERI 





BUS CD 内容 





EN 


图 13-10 ”选择 安装 路 
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5) 安装 时 会 全 程 显示 所 选 功能 的 安装 过 程 ， 每 个 功能 都 会 提示 用 户 ， 需 要 用 户 进行 简 
单 的 操作 ， 如 图 13-11 和 图 13-12 所 示 。 


i8 Connected Components Workbench 安装 程序 1.01.00 









ControlFLASH Setup 


Connected Components Workbench 1.01.00 







正在 安装 产品 : 
$ ControlFLASH v10.00.11 








正在 安装 ControlFLASH v10.00.11... 











图 13-11 所 选 功 能 的 安装 





TA ControlFLASH 10.00.11 


Welcome to the ControIFLASH 10.00.11 Setup 


Wizard 
Foctory mié Py 





Select whether you want to install or remove ControlFLASH. 








(* Install ContralFL&SH 
€ Remove ControlFLASH 





图 13-12 ”选择 是 否 安装 相关 功能 


至 此 ， 罗 克 韦 尔 自动 化 Micro800 系列 控制 器 的 编程 软件 Connected Components Work- 
bench (CCW) 全 部 安装 完成 。 完 成 后 的 界面 如 图 13-13 所 示 。 
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i Connected Components Workbench 安装 程 订 1.01.00 >>》 
Rockwell Software Setup 


Connected Components Workbench 1.01.00 


安装 概要 : Connected Components Workbench 安装 程序 完成 


Z ControlFLASH v10.00.11 重要 提示 : 
Rockwell Automation 3& 38 *5 $48 pre dE EE Bh 


J Compatibility Pack For the 2007 Office system 如 果 您 对 Connected Components Workbench 感 兴趣 ， 请 注册 ， 这 样 
我 们 就 可 以 通知 您 重要 的 信息 、 更 新 及 相关 产品 。 
如 果 要 进行 注册 ， 请 访问 


http: //rackwellautomatian.custhelp.com/app/utile/create account 
谢谢 。 











gl Ur en 肉 容 





图 13-13 ”安装 完成 界面 


注意 : CCW 初次 安装 未 选 的 功能 ， 可 以 直接 进行 第 二 次 安装 补 选 。 

4. 软件 使 用 

本 节 实 例 介绍 Micro800 创建 一 个 交通 灯 模 拟 系统 ， 以 此 来 学 习 Micro800 的 基本 功能 。 

实例 工程 : 通过 汽车 传 感 硕 监视 交通 流量 的 一 个 十 字 路 口 的 四 路 控制 程序 ， 如 图 13-14 
Biz o 





图 13-14 十字路 口交 通 控制 
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(1) 硬件 要 求 

Micro830, 2080-LC30-16QWB 

Standard USB Cable 

(2) 软件 要 求 

Connected Components Workbench (CCW), Release 1.0 

RSLinx, v 2. 57 

(3) 创建 新 的 CCW 工程 

用 鼠标 点 击 更 面 上 的 快捷 图 标 〈 见 图 13-15) ， 打 开 CCW 软件 界面 如 图 13-16 所 示 。 


AU 
Ll 


Connected 
Component... 





图 13-15 ”快捷 图 标 


圆 connected Components Workbench EN 


WRO SAD NEW IAD EAO 窗口 (好 帮助 出 
Mainan EA” IEE TECER ER 8-1 SH nka b ,s6,f Enea: 1 
Im E spHenss gri 





使 用 "搜索 功能 或 通过 从 目录 
中 拖 动 设备 从 设备 工具 箱 中 
选择 设备 。 





-| 控制 器 
H | je 
i quje 











ETNEK: TFE 

















图 13-16 CCW 软件 界面 





在 创建 工程 之 前 ， 首 先 在 设备 工具 箱 中 选择 一 个 控制 器 〈 见 图 13-17) 。 根 据 实际 硬件 
有 要求 ， 选 择 一 个 LC30 Phár o 
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[E ] Esa 
EI] ! d HMI 


图 13-17 FEP hla 


选中 控制 器 ， 用 鼠标 双击 后 ， 即 将 出 现 如 图 13-18 所 示 的 项 目 组 织 
这 时 可 以 修改 项 目的 名 称 ， 如 图 13-19 所 示 。 
ek 


HHE SEC) MEG ERRI 









循环 计时 (毫秒 ) : 





Project Organizer 


Mame: 
JIT] merosso 

E e a Programs 

\ ES alobal Variables 


mum "Iz DataTypes 


E L | Function Blocks 









: -了 2080-LC30-10QWEB 
: -十 上 2080-LC30-16AWB 
j - ATTI 2080-LC30-16QVB | 








2080-LC30-160wWEB 


j i _ 2060-LC30-24QB6 
H H Li AN 
— 






此 组 中 没有 可 用 的 控件 。 将 某 项 抑 至 


此 让 本 可 将 其 添加 到 工具 霜 。 





图 13-18 ”项目 组 织 图 13-19 修改 名 称 


修改 名 称 后 保存 ， 保 存 路 径 为 C: V Documents and Settings \ qyangl \ My Documents \ 
CCW X CopyOfProject8, ， 也 可 通过 另存 为 进行 路 径 修改 。 

(4) 为 控制 右 配 置 插件 模块 

下 面 主 要 展示 如 何在 控制 关中 配置 插件 模块 。 

用 鼠标 双击 Micro830 控制 器 ， 将 显示 如 图 13-20 所 示 画 面 。 
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国 connected Components Workbench i E E 


WHO RAED 视图 (凡生 成 WAD IAD EAO 窗口 (地 WEH) 














LIA z “Micro830| -— 
|| Micro830 gg Ce — PESE 一 
"X eg gum 一 

















SO we 
- Micro830 


[m K ) 功能 aw 
-"- 











E M: en 


ooococooocooo 





e 2080-LC30-16QWB 


2 








属性 

供应 商 名 称 ; 

类 型 人 D; 
固件 操作 系统 版 本 


a 












Allen-Bradley 
zD80-LC30-16QWB 


1.2 














:[8|82 sl 








图 13-20 ”打开 Micro830 控制 器 












=| 口 | 藉 
n 


p 






-LC30-16AWB 


-LC30-16QVB 


-LC30-16QWB 





此 租 中 没有 可 用 的 控件 。 将 菏 项 扼 至 
ee RR. 











此 时 ,要 为 1 号 槽 位 安插 独立 的 串 行 端口 模块 。 选 中 1 号 槽 位 ， 用 鼠标 右键 单 击 选 择 


2080-SERIALISOL, ， 如 图 13-21 所 示 。 








图 13-21 





leoocoooccooo 


ET 






2080-IF2 
2080-IF4 
2080-oF2 
2080-TC2 
2080-RTDz 
2080-TRIMPOTE 














2080-MEMBAK-RTC 





选择 2080-SERIALISOL 


设 定 2 号 模 位 安插 4 通道 的 模拟 量 输入 模块 ， 在 2 号 槽 位 上 用 鼠标 右键 单 击 选择 2080- 


IFA , 如 图 13-22 所 示 。 
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e 


jeooooooccooQoQ 


rd C uotum [C a 
-— 2080-IF2 


2080-IF4 
züsn-OFz 











i - - i a 
4l ep züat-TCz 
ij 2080-RTCZ 
QUE | a 2080-TRIMPOTÉ 


Es leeeecood 2080-SERIALISOL 


图 13-22 ”选择 2080-IF4 





注意 ，Micro830 图 形 更 改 为 显示 已 安装 的 插件 。 现 在 ， 如 果 用 户 需 要 改变 通道 1 或 2 的 
输入 模块 的 输入 类 型 ， 只 需 通 过 图 13-23 中 所 示 的 属性 框 ， 就 可 以 选择 用 户 要 设 定 的 输入 类 
型 ， 如 电流 型 或 者 电压 型 以 及 改变 频率 与 输入 状态 。 





t - 
T& — 2080-LC30-16QWB A Aa 


Micro830 





屋 性 一 一 一 一 一 一 一 一 一 一 一 一 一 一 一 一 


一 通道 
十 | 2080-IF4 
通道 1 





输入 类 型 ; 
Ee 
S Des 
-— Modbus Ris] m 
BARIO E 
日 -插件 模块 输入 类型 
2080-5ERIALISOL 
—gÜBD-IF4 














图 13-23 通过 属性 框 改变 输入 类 型 


注意 : RTO 插件 模块 只 能 放 在 Micro830 的 1 号 槽 位 ， 如 图 13-24 Br. 
目前 ， 在 Micro830 上 能 使 用 的 功能 插 槽 如 图 13-25 所 示 。 
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Micro830 mg C RE 严重 故障 ， — 
TA eger GARES — 


2080-LC30-160WB 


20000000000 a 


Micro830 


实时 时 钟 内 存 模块 一 一 一 一 一 一 一 一 [十 | 2080-MEMBAK-RTC 之 
厂 ”实时 时 钟 已 启用 pem 


[ Saturday , January 01, 2000 =] ERSTES: 已 禁用 


i 时 间 : BEES 已 禁用 
+= Modbus 映射 fiza z | TATH: 已 禁用 
BAG Do 1z:0Q:0B AM - j 
B 插件 模块 密码 不 匹配 ; E3 
ES -O0S50-MEMBAE-R TC Y 
1. 2080-IF4 RIPEBRSESIE: FEF 
Ta RTC i PC 时 钟 同步 用 户 程序 目标 名 称 : 














图 13-24 ”Micro830 控制 器 





2080-IF2 ee on | Micro810,Micro830,Micro850 
Analog I/O 2080-IFA : ed qe) MicroB10,MicroB30,MicroB5O 
2080-OF2 E ee sam M HAN, Micro810,Micro830,Micro850 





一 一 上 


2080-TC2 | 2-ch TC, non- -isolated, IC | Micro810,M Micro830 ,Micro850 | 

Specialty .2080-RTD2 - EN E -ch RTD, non-isolated, 0. 5C | Micro810, Micro830, Micro850 | 
2080-TRIMPOTG | 6- ch Trimpot Analog Input | Micro810,Micro830,Micro850 | 

2080-SERIALISOL mt 485 isolated serial | y. oe10 Microg30,Micro850 


Project, Data Log, Recipe 
Backup Memory Sd is Backup and High Accuracy Micro830,Micro850 
RTC 


K] 13-25 在 Micro830 上 能 使 用 的 功能 插 槽 











13.2 Micro800 的 编程 方法 


本 方 将 演示 如 何 创建 一 个 交通 灯 控 制 系统 的 自 定义 功能 模块 ， 虽然 无 需 每 个 项 目 都 要 创 
建 ， 但 是 创建 这 样 一 个 模块 可 方便 捕获 重复 代码 以 及 便于 整个 项 目的 重复 使 用 。 
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1) 选中 项 目 组 织 天 的 功能 块 ， 用 鼠标 右键 单 击 选择 添加 梯形 图 ， 如 图 13-26 所 示 。 


[Connected Components Workbench 


JF Sig ”视图 i ÆR 调试 ip) TAM 通信 i — wIDIQW) ENH) 
LJ E Er 











-idi i 953m |0-C0-D-ulÀ JFR 
: Micro830 
|| Micro830 me C 编程 
EX: e 运行 
d 2080-LC 
Q uam 
Micro830 aem 








El 新 建 5T : 结构 化 文本 
”新建 LD : 梯形 图 
[l| 新 建 FEC : 功能 块 图 表 b 









EA 属性 RY 














属性 
ERUIT m 驱动 程序 ; 民 
| GO 
-— USB 端口 被 特 率 ; fis 
“日 期 和 时 间 
L bik PA., [x 


[13-26 添加 梯形 图 


2) 选择 UntitledLD， 用 鼠标 右键 单 击 选择 重 命名 ， 如 图 13-27 所 示 。 
3) 重合 了 名 为 TRAFFIC _ CONTROLLER FB, 如 图 13-28 所 示 。 


4) 通常 
红 灯 处 等 待 


情况 下 ， 


交通 控制 系统 算法 的 功能 块 梯形 图 程序 逻辑 如 下 : 如 果 一 辆 小 汽车 在 


至 少 5s， 其 他 方向 绿色 灯 转 变 成 黄色 持续 2s 然后 转变 成 红色 ， 同 时 小 车 所 在 的 


方 回 的 红 灯 转 变 成 绿色 。 
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connected Components Workbench 


THF 编辑 E) 视图 VW ER io TAM EEO moii 帮助 (H) 
Dg mE -bd|X 33amio-CcC-B-uÓ etas d 











Z8 Project 


qi] Micro830 


I] 程序 


Z LL 


"IE 数据 类 型 






N 





Micro830 






= y sie 
















Jag. 
Erli NE | | 打开 (O) 
| É C [8| 生成 (U) 
Wal 上 传 
添加 » 
-- ss mtt 
LL 
J FI 
FA A EELEE 
导出 EE Pamo 
: USE 端口 
&, um “日 期 和 时 间 
i3 fh) 中 断 
一 晤 动 / 枚 障 
X | 删除 (D) -- Modbus 映射 
TRüHAEUMD Be ^x Ilo 
二 -插件 模块 
m A 2080-5ERIALISOL 
3 | 属性 (RY 2080-IF4 











T Eme 


图 13-27 EMA 


5) 当 用 户 自 定义 一 个 功能 模块 时 ， 其 预定 义 中 最 重要 的 是 功能 模块 的 输入 要 求 和 产生 
如 何 输出 。 这 些 输入 和 输出 被 定义 为 功能 模块 的 本 地 变量 。 因 此 ， 可 在 TRAFFIC _ CON- 
TROLLER _ FB 下 选择 本 地 变量 。 

6) 用 鼠标 右键 单 击 项 部 第 一 行 选择 重 置 设 置 。 

7) 针对 此 用 户 自 定义 的 功能 模块 ， 我 们 需要 4 路 布尔 输入 〈 十 字 路 口 4 个 方位 各 需要 
一 个 传 感 硕 ) 和 6 路 布尔 输出 〈 红 灯 ， 黄 灯 ， 绿 灯 等 为 一 组 ， 共 有 两 个 方向 ) 。 输 入 定义 为 
变量 VarIput， 输 出 定义 为 变量 VarOutput。 输 入 变量 名 分 别 为 Names，DateTypes 和 Directions 
如 图 13-29 所 示 。 

8) 定义 好 本 地 变量 后 双击 TRAFFIC CONTROLLER. FB 开始 梯形 图 的 编程 ， 如 图 13- 
30 所 示 。 
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Et ue an m e ici ca MT a a 本 二 d p pow pu rr n 





圆 connected Components Workbench 
TO SAE MEM Æe ii TEIT) 
uz m-d|4 aala- 0- 





|| Micro8 








F 
SO 数据 类 型 
Micro83 
- T 功能 志 
Tm 2 LAFFIC CONTRO t FB 
— ER 


图 13-28 Bn 
TRAFFIC_CONTROLLER_FB-YAR | v X 





pt 


ld N CAR, SENSOR 
5 CAR SENSOR 
E CAR SENSOR 
W CAR SENSOR 
NS RED LIGHTS 


-g cg cue 
BOOL - 

BOOL = 

BOOL M 

BOOL T 

BOOL 


M5 GREEM LIGHTS BOOL 


EW. RED. LIGHTS 


BOOL - 


EW GREEM LIGHTS BOOL ~ 
EW YELLOW LIGH] BOOL — - 


E] 
B 
E] 
t] . 
EE nS YELOWLLIGHT BOOL -~ 
图 
m 
[] 
[3 


图 13-29 定义 输入 、 输 出 名 称 、 类 型 





9) 第 一 梯级 逻辑 如 下 : 如 果 南 北 红 灯 和 东西 绿灯 亮 ， 一 辆 汽车 行驶 进入 北方 向 或 南方 


回 的 传 感 右 范围 为 5s， 





此 时 东西 方 回 的 绿灯 改 为 红 灯 。 


10) 梯形 图 指令 工具 箱 位 于 软件 平台 右 方 ， 如 图 13-31 所 示 。 
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Pn Projects | 


- Micro830 
- e: 全 局 变量 


- -SO 数据 类 型 
EE: D 功能 块 


= -LHC TRAFFIC. CONTROLLER. FE 








le eres 
~ TRAFFIC CONTROLLER. FB-POLI 





图 13-30 ”开始 梯形 图 编程 


Gm" ug GG Q4 — mc: [s 


" Woe LJENE 


全 脉冲 下 降 沿 的 线圈 
lr 直接 接触 

+H 反 向 接触 

Ar 脉 串 上 升 沿 接 拥 

A 脉 串 下 降 沿 接种 


G 


此 组 中 没有 可 用 mE 
二 





图 13-31 梯形 图 指令 工具 箱 
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11) 我 们 需要 两 个 直接 接触 指令 串联 代表 南北 红 灯 和 东西 绿灯 。 此 时 ， 可 通过 用 鼠标 
点 击 直 接 接触 指令 ， 并 从 工具 箱 中 拖 搜 到 横 线 上 释放 ， 如 图 13-32 所 示 。 





[RE -inix 
XD) SD 工具 (T) GEB EID) PON 
-A-B Hb mg E A. 3g Bg d de £ iiBrhETETE e E : "s 





, 


x| A= 


[| f TRAFFIC CONTROLLER I =y POU 











-6- 脉冲 下 降 沿 的 线 图 
V EIER 

Jr 脉 串 上 升 沿 接触 
Ah 脉 串 下 降 沿 接触 
Lu 


Re Ju 
HEE 添加 到 | 工具 箱 。 








«| 3 | | 


[]1332 ”添加 直接 接触 指令 
12) 释放 指令 的 同时 会 弹出 变量 选择 界面 ( 见 图 13-33) ， 选 择 NS. RED LIGHTS, fA 
DAE 令 放 好 后 ， 双 击 指令 来 设置 ) 。 
-ioii 


名 称 FARE — — — —— j 
[Ns RED. LIGHTS m -| mum =| || [TRAFFIC_CONTROLLEF v] 


用 户 全 局 变量 - Micro830 本 地 变量 - TRAFFIC CONTROLLER. FB | 系统 变量 : Micio830 | 1/0 - Micro830 | Es SLÉSE - Micra830 | 








N_CAR_SENSOR 

5 CAR SENSOR 

E CAR SENSOR 

W CAR. SENSOR 
| EE 
NS. YELLOW. LIGHTS 

NS GREEN LIGHTS e 

Ew. RED. LIGHTS B00L 

EW. GREEN LIGHTS BOOL 


Ew YELLOW LIGHTS BODL 








确定 [上 0) | RB] 1 
d 
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13) 根据 步骤 11) 和 步骤 12) ， 完 成 E 允 | GREEN. LIGHTS 直接 接触 指令 的 输入 ， 如 
图 13-34 Br, 





.— TRAFFIC. CONTROLLER. FB-POU* | 





图 13-34 





14) 根据 逻辑 ， 要 完成 第 一 步 还 需要 将 两 个 直接 接触 指令 并 联 ， 一 个 为 北方 向 传 感 角 ， 
一 个 为 南方 向 传 感 毅 。 拖 动 一 个 分 文 指令 ， 释 放 到 第 一 行 ， 如 图 13-35 所 示 。 


一 TRAFFIC_CONTROLLER_FB-POU*| 






NS RED LIGHTS EW GREEN LIG - 
图 13-35 ” 拖 动 分 支 指令 至 第 一 行 


15) 拖 搜 两 个 接触 指令 分 别 放 在 分 文 上 ， 分 别 为 卫 _CAR _SENSOR fl W. CAR _ SEN- 
SOR， 如 图 13-36 所 示 。 


XFFIC CONTROLLER. FB-POU* | 


NS RED LIGHTS Ew GREEN LIGHTS N CAR SENSOR 


| S CAR SENSOR | 


图 13-36 “分 文 添 加 接触 指令 


16) 下 一 步 添加 一 个 5s 的 延 时 ， 从 工具 箱 中 点 击 并 拖 搜 一 个 功能 指令 到 右边 的 分 支 并 
释放 。 指 令 选择 模块 如 图 13-37 所 示 。 在 种 类 项 ， 选 择 Time， 这 时 会 列 出 所 有 的 Time 基本 
指令 。 


17) 选择 TON， 用 鼠标 点 击 确定 按钮 。 然 后 点 击 OK 按钮 。 
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TRAFFIC CONTROLLER FB-POU*| "x 
图 指令 块 选择 器 :不 可 用 三 | 口头 
T | Controller : 2080LC3015QWBA 
3 Boolean operations Subtraction of bw ! 
A Multiplication of ty 
js] Division of two or 

poa n izH Addition of two or | 
Input/Output , 图 指令 块 选择 器 :不 可 用 J -loj x 














Interrupt 

Process Control 
Program Control 
String manipulation 





— Controller: 2080LC30160'WBA 












Tum on output w 
Compute time diffe 
Off-delay timing 


fzb  Ondelay we 
k 














FAPT]: | =] iv SonESRIPI: 
Si^): E [ EN/ENü 
范围 : TRAFFIC CONTROLLER. FB 


TELD) | 取消 IC | 
D 











AL: | -] 显示 参数 [E): 
输入 由: H [^ EN/ENO 
范围 : TRAFFIC. CONTROLLER, FB 


mE) | REB] | 
LZ 


图 13-37 指令 选择 模块 


18) 选中 TON， 然 后 按键 盘 上 的 F1， 即 可 看 到 TON 指令 的 介绍 文件 ， 同 理 可 以 查看 其 
他 指令 的 介绍 文件 ， 如 图 13-38 所 示 。 








Fl 选项 ,选择 ) = URLU}: ms-help:WCCW,w1DICCW_EolL_ISs5_acfllrsb_ISsa5lav1138722,htm 
g 只 




















RR: 

S3 EX perd 数据 类 型 说 明 

IN HA BOOL 在 上 升 沿 开始 增加 内 部 计时 器 。 
在 下 降 沿 停止 并 复位 内 部 计时 器 。 

PT 输入 TIME 县 大 编程 时 间 。 
WSN Time 数据 类 型 。 

Q 输出 BOOL WRA "ED" , Mena ESL. 

ET 输出 TIME 当前 已 过 者 的 时 间 。 值 的 可 能 范围 从 Oms 到 1193h2m47s294ms. 
广 意 : 如 果 您 堆 本 块 使 用 EN 参数 ， 则 计时 器 在 EN 设置 当 “ 真 ”时 开始 递增 ， 即 
H EM REN “R” DORESENÉNS. 
请 参见 Time 数据 类 型 。 
































图 13-38 To 指令 介绍 文件 


155 


罗 克 韦 尔 自动 化 设备 应 用 基本 教程 





19) 用 鼠标 单 击 PT (输入 模块 ;上 半 部 分 , 输入 “T#5s” (800 的 时 间 格 式 ) ， 如 图 


13-39 所 示 。 
TRAFFIC_CONTROLLER_FB-PDU* YX 





IGHTS EW_GREEN_LIG.- N CAR SENSOR 


S CAR SENSOR 








图 13-39 设置 时 间 格 式 





20) 下 一 步 实现 关闭 东西 方向 的 绿灯 和 开启 东西 方 咎 的 黄 灯 。 引 出 分 支 指令 和 对 应 的 
设置 线圈 、 重 置 线圈 ， 分 别 命 名 为 EW GREEN LIGHTS 和 EW YELLOW LIGHTS， 如 图 
13-40 所 示 。 








TRAFFIC. CONTROLLER. FB-PDU* X. 












NS RED LIGHTS. EW GREEN LG. 


[n 





Ew. GREEN Lla.. 





N CAR SENSOR 





S CAR SENSOR 











13-40 引出 分 支 指令 和 对 应 的 设置 线圈 、 重 置 线圈 





21) 双击 程序 上 方 的 绿色 地 带 ， 可 以 加 入 程序 说 明 ， 如 图 1341 所 示 。 


TRAFFIC_CONTROLLER_FB-POU# 
| in HLILITRURUR EET An, S ERE EE BEIGEU AL E IA 成 变 来 西方 向 灯 , ÉiRESIEREI 





NS RED LIGHTS Ew GREEN LIG . N CAR SENSOR 


E S | 一 一 一 -| 


5 CAR SENSOR 


图 1341 加 入 文字 说 明 
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22) 第 二 梯级 如 图 13-42 所 示 。 如 果 东 西 灯 为 黄色 而 且 至 少 2s， 此 时 东西 方向 灯 从 黄色 
改 为 红色 ， 同 时 南北 方向 灯 由 红色 改 为 绿色 。 





fthe EastWest yellow lights are on for at least two seconds, then change the East West lights from yellow to red and the North/South lights from red to green 
Ew YELLOW LIGH - Ew YELLOW LIGH 


TES 





图 13-42 第 二 梯级 


23) 剩 下 的 两 条 梯形 指令 同 理 可 得 ， 这 样 我 们 驶 完成 了 十 字 路 口 的 逻辑 编程 。 逻 辑 相 
同 ， 方 向 不 同 ， 因 此 可 直接 复制 上 一 个 方向 的 梯形 图 ， 进 行 相应 修改 即 可 。 修 改 TON 名 称 ， 
EW W NS, NS 改 为 EW。 

24) 完成 上 述 工作 后 ,需要 再 加 一 个 梯级 来 处 理 初始 条 件 。 当 第 一 次 下 载运 行 时 ， 所 
有 交通 灯 的 显示 都 是 不 确定 的 ， 所 以 需 对 其 进行 初始 化 设 定 。 故 要 在 最 后 一 梯级 对 其 进行 检 
查 ， 设 定 所 有 交通 灯 的 初始 状态 都 为 关闭， 然后 开局 南北 红 灯 和 东西 绿灯 。 

从 工具 箱 中 拖 搜 出 一 个 梯级 在 第 四 级 后 面 的 空白 处 ， 然 后 拖 搜 出 6 个 直接 接触 指令 ， 在 
最 后 一 个 梯级 上 ， 赋 予 6 个 直接 接触 指令 变量 名 ， 如 图 13-43 所 示 。 














NS RED LIGHTS NS YELLOW LIGH- NS GREEN LIGHTS EW RED LIGHTS Ew YELLOW LIGH.. Ew GREEN LIGHTS 


| 


图 13-43 ” 赋 变量 名 


25) 添加 一 对 并 联 的 设置 线圈 ， 开 启 NS_RED LIGHTS 和 EW _ GREEN _LIGHTS， 如 
K] 13-44 所 示 。 





o initialize the program after the initial download, if all the lights are turned off, turn on the North/South red lights and the East/West green lights | 





NS RED LIGHTS NS YELLOW LIGH.. NS GREEN LIGHTS EW RED LIGHTS EW YELLOW LIGH. Ew GREEN LIGHTS NS RED LIGHTS 
Ew GREEN LIGHTS 
9 


图 13-44 添加 一 对 并 联 的 设置 线圈 


26) 至 此 ， 整 个 梯形 图 完成 ， 如 图 13-45 所 示 。 
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the Nonhisouth red kghts and EastWest green otts are on and a car tnps either the Nonh sensor or the South sengar for at least ve seconds, 
then change the EastWest lights from green to yellow 


M3 RED, ITS Ew GRFFN LIGHTS 


一 一 









M, CAR SENSOR w aREEN LORS 
自 


DR IT LITT 






5 Cat SENSOR 








thà EaetWest yellow igts are on for at laser two seconds, 
hen change the EasiWest iohes from yellow to ed and tha Nort/South bs from red o green 


EW TELLO DIH ON a 


Ew YELL LEGH 


9 
9 
t 
9 

















vespa osi ien and North/South green hights are on and a car inps either the East sensor or the West sensor for at least five seconds, 
acad fram grean to veliw 
VRED LIHIS Ia GREEN LETS ECAR SENSOR CUNT WS GREEN LIGHTS 
TON 
ii ü [n] 
A CAR SENSOR — Ms TL LIGA 
FI E ^ 


the Northisouth yeliow lights are on for at least two Seconds, 
TM FEDORA UB ENURRERCIRURCHELMATIISE NOVAM 


YELL LGH [ NM NS TELLO LO 
E eoe 
Pei GRETN Litt 


ù iitiálize the program affer thé initial downiead, i al he bofte arè umed eft, tum on the Nath Sth red bofits and the E ast West grean bofits 


WEFED IHIG NS Hi eH ME GAEM EH En RD ome Ew YELLOW UGH. EV GREEN [HIS MS RED Ls 





E1345 整个 整 序 梯形 图 


27) 用 鼠标 右键 点 击 工程 名 称 ， 然 后 选择 生成 ， 如 图 13-46 Bron 
28) 在 编程 框 下 面 的 输出 窗口 可 以 查看 是 否 生 成 成 功 ， 成 功 以 后 进行 保存 ， 如 图 13-47 
所 示 。 
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[Connected Components Workbench 

PF) 编辑) ME ERE SD) ae ERO HOw) EH) 

(Qu B- EE EME M. ders H a9 SENE RE 
:Mem Bo — - B z U EI] PETIT 

Hi “TRAFFIC_CONTROLLER_FB-poU| 
Ig ib e TAE RUR SITAE, 5] E Ades IBI SH, 改变 东西 方向 灯 , TREVARE! 













EW YELLOW LI.. 


TON A ^ 





—"[g met 
mH sen 
- - C utat 3 


























€ 
两 | 下 
fa 
W cs NL CAR. SENSOR 
TE | 
EL 3 S CAR SENSOR 
导出 
A BT) 
a Sil 
X HS) Ew YELLOW LI. 
FAZIN 要 TON 
图 1346 选择 生成 梯形 图 
ih 
RS) £ 1818 xi 





正在 检查 数据 库 | 





es 
Fre-compiline for zÜBDLC3018QWBA 
TRAFFIC CONTRÜLLER FB 


一 一 一 一 一 一 一 检查 FU: ICR0830 一 一 一 一- 一- 
TE CEA 2080LC 30160 BART 
TRAFFIC CONTROLLER FE 


—S 成 功 1, AR 0 个 ， 最 新 0a B 0 om 





图 13-47 查看 是 否 生成 成 功 
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13.3 功能 块 的 调用 与 赋值 


创建 一 个 新 程序 调用 上 一 节 创 建 的 功能 模块 。 
1) 创建 一 个 新 程序 ， 如 图 13-48 所 示 。 
GF) 编辑 E) LEN) 生成 (8) 调试 (D) IAM EAO Gow) 帮助 (H) 


I EFETUE E NE TEESI 







E] 新 建 57 : 结构 化 文本 
te ELD: 梯形 图 
E 功能 块 图 表 












b "I 数据 a ER) 


4 Ly aite 


图 13-48 ”创建 一 个 新 程序 


2) 重 命 名 程序 为 Traffic Light ”Control ， 如 图 13-49 所 示 。 


RE — eB) RERO ERR 调试 i0) TAM WEO 窗口 (WW AEH) 


DSE- id | X "a HA [0O - Co - B - | 5À zd 





Hn Projecta* | 


TI m: Micros3ü 








d Oy e 





[13-49 重 命名 程序 
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3) 双击 创建 的 新 程序 ， 进 行 编程 。 
4) 从 工具 箱 中 拖 动 块 指令 到 梯形 图 的 第 一 梯级 上 ， 如 图 13-50 所 示 。 





D. EEEEENIGGIGGI I LILILLI(«gGC]É(i GILL,ILÁL-OGLLLLU)LLC£LU)DUO'VO) LZÓALCL'Y'TTT TT LLLÍLILÉ?ÉLLLLLLLÍÍÍLLIZXIZTÁZLZOLLIIIIZLL 
) IAT WAO 窗口 (Ww) RBH) 
县 -局 | 局 -|5 36 iP] Pom 9 (EN S Bübhbgssy sSumcmg: 


GLA SEE] 
a m 


| "Traffic Light Control-PDQU = 












k 指针 
mmn e - 梯级 
-o 返回 


aly a 


Controller : 2080LC301 EQWBA 二 ERRE 
O RUBER 
p er 设置 线 图 
Arithmetic fx] Subtraction of tw 9 Exodi 
Arithmetic ix] Multiplication of t E 脉冲 上 升 沿 的 战 图 
it 
ist 











Arithmetic Division af two or -由 pep FERRE 
Arithmetic Addition of two or v | Jr 直接 接触 

直上 向 接骨 
Jr- 脉冲 上 升 沿 接触 
dh 脉冲 下 降 沿 接种 


n= 


此 组 中 没有 可 用 的 控件 
至 此 文本 可 将 其 添加 











范岗 1]: | -=| V maap: 
sa — E [ EN/END 
范围 : Traffic Light, Control 


-HX 
显示 输出 来 源 (5) weo | mof] =< 200 
PA 


图 13-50” 拖 动 块 指令 


5) 在 图 13-50 所 示 名 称 栏 输入 要 创建 的 自 定 义 功 能 模块 的 前 几 个 字符 便 可 以 查询 到 定 
义 的 功能 模块 。 如 输入 “tr”， 选 中 相应 的 模块 以 后 会 显示 之 前 所 定义 的 所 有 参数 ， 如 图 13- 
51 和 图 13-52 所 示 。 
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四 指令 块 选择 器 : 不 可 用 ioj xj 
Controller; 2080LC30160WBA 


TRAFFIC CONTROLLER. C FHPsE B2 
TRIMPOT. READ Input/Output JEt Read the Trimpot va - 
TRUNC Anthmetic iar Truncate decimal par 


>| 





FAPI]: | | dw 显示 参数 旧 }; 
i^ (D E p [^ EN / END 
范围 : Traffic: Light. Control 





图 13-51 输入 “tr” 
ERISSERIAREGÉ-TRAFFIC CONTROLLER. FH 
Controller: 2080L E 30156 w/ BA 
Tm n 
&r tr 
THIMPOT READ Input/Output 


TUM 1 
i TON 2 
+ TOF 1 
* TOF. 3 
^ TOM 4 
M CAR SENSOR 
5 CAR SENSOR 
E CAR SENSOR 
ww! CAR SEMSOUR BOOL 
MS RED LIGHTS BOOL 








范例 [Tl]: — [TRAFFIC CONTROLLER FB 2 +| F^ EFS: 
veis Ed: [I^ EN/END 
范围 : Traffic_Light_Control 


确定 加 ] 职 消 [E) | 





图 13-52 ”选中 用 户 自 定义 的 模块 后 的 显示 
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6) 选中 EN/ENO 后 点 击 确定 ， 如 图 13-53 所 示 。 


PT — Ó(—— P — E y 
< Traffic Light. Control-PDU* | 





图 13-53 ”选中 ENAENO 


I« | 


7) 自 定 义 功 能 模块 左边 为 输入 ,右边 为 输出 。 当 鼠标 移动 在 自 定 义 的 功能 模块 上 时 ， 


会 弹出 模块 的 输入 和 输出 说 明 ， 如 图 13-54 所 示 。 

8) 在 图 13-52 所 示 的 左边 输入 中 ，EN 为 使 能 位 ， 剩 下 的 
4 位 变量 才 是 真正 的 输入 参数 ， 指 出 东西 南北 四 个 方向 可 能 存 
在 一 辆 汽车 等 待 红 灯 的 情况 。 这 些 输入 是 由 功能 模块 的 本 地 
输入 变量 映射 而 来 的 ， 即 N CAR SENSOR, S CAR. SEN- 
SOR, E CAR SENSOR fli W CAR _SENSOR。 编程 时 需 定 
义 4 个 输入 参数 来 对 应 这 些 功 能 模块 的 输入 。 

9) 点 击 模块 的 第 一 个 输入 与 N _ CAR SENSOR 对 应 ， 
下 拉 变 量 名 列表 ， 选 择 _IO EM _DI_00 然后 确定 。 将 光标 
放 在 输入 端口 可 以 看 到 注释 : IO EM DI 00; Bool ( nox 
ht) / IO Embedded Digital Input 0: Boo (英文 版 )。 所 
有 输入 和 输出 对 应 完成 后 如 图 13-55 所 示 。 

10) 男 一 种 方式 是 指派 短 名 定义 变量 的 方法 ， 双 击 输 入 
模块 的 下 半 部 分 ， 将 弹出 如 图 13-56 所 示 窗 口 。 此 时 ， 选 择 要 














TRAFFIC_CONTROLLER_FB 
TRAFFIC_CONTROLLER_FB_2 


ENG: 

NS RED. LIGHTS: Bool 

MS YELLOW LIGHTS: Bool 
NS GREEM. LIGHTS: Bool 
Ew RED LIGHTS: Bool 

Ew GREEM LIGHTS: Bool 
Ew YELLOW! LIGHTS: Bool 





图 13-54 ”显示 说 明文 字 


制定 的 短 名 ， 通 过 用 鼠标 双击 或 者 点 击 确定 即 可 ， 同 时 在 选择 时 可 以 进行 别名 命名 ， 这 样 比 


较 简 短 ， 有 助 于 区 分 。 
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一 Traffic Light, Contro-PDU* — — 
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Traffic light Contro-PQU*| x 


图 13-55 ”输入 和 输出 对 应 完成 





LETTTIT ENS ici xl 


mE 
E Ed bend zi z 





LITE EE 
[o EM DD QD — — 


用 户 全 局 变量 -Micro830 | 本 地 变量 .人 | 系统 变量 Micro830 MO Micro830 | 已 定义 的 字 -Micro830 | 





















EEEEEEEE 





t 








E TEE EN RR 
SEEN 0 068 


图 13-56 ”变量 选择 天窗 口 


第 13 1€ ”Micro800 简介 与 实验 例 程 





11) 梯级 完成 ， 同 时 可 在 顶部 的 绿色 部 位 加 上 标注 说 明 。 
12) 添加 标注 说 明 后 ， 可 按 前 一 方 介绍 的 方法 生成 ,保存 。 


13.4 通过 USB 驱动 Micro800 的 通信 


1) 下 面 的 操作 将 展示 在 第 一 次 连接 时 ， 如 何在 用 户 的 计算 上 配置 USB 和 Micro800 控制 
器 的 驱动 程序 。 这 可 通过 RSLinx 工具 来 连接 ， 在 安装 CCW B, 标准 情况 下 ，RSLinx 已 经 

打开 Micro800 控制 右 的 电源 。 把 计算 机 和 Miero800 用 USB 连接 好 。Windows 会 弹出 发 
现 新 人 硬件， 选择 “No，not this time”， 如 图 13-57 所 示 。 


Found New Hardware Wizard 





Welcome to the Found New 
ES Hardware Wizard 
Windows will search for current and updated software by 


looking an your computer, on the hardware installation CO, or an 
the Windows Update Web site [with your permission]. 


Head our privacy policy 


Can Windows connect ta Windows Update to search for 
goftware? 


C Yes, this time only 
C Yes now and every time | connect a device 
(* Ho, nat this time 


Click Next ta continue. 





Lancel | 





图 13-57 W7% "No, not this time" 


然后 选择 自动 安装 软件 ， 点 击 Next 按钮 ， 如 图 13-58 所 示 。 

待 安装 完成 后 ， 点 击 Finish 按钮 。 

2) 连接 计算 机 和 Micro830, 

用 鼠标 双击 图 13-59 左 侧 的 控制 硕 ， 弹 出 右边 的 画面 ， 点 击 连接 按钮 。 之 后 将 出 现 如 图 
13-60 Birzs Bde Bet] vds o 

选中 控制 锅 ， 点 击 OK 按钮 。 查 看 设备 工具 栏 的 状态 ， 显 示 已 经 连接 。 

3) 下 载 和 调试 。 

在 项 目 组 织 需 中 双击 Miero830 图 标 ， 选 择 生 成 。 
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图 13-58 ”自动 安装 
国 connected Components Workbench i y 
WHO ME MEG) Æ ia TAD ERO ”窗口 AEW) 
DAEM- HLA Ga EIE TEEPE :(: 05 2 8 d G LO 
71 zl = zu: 
| A = 三 三 | :二 局 
Micro830| Traffic Light Contro-POL! | 
Micro830 ze C 编程 严重 故障 一 
"7. egg BARES — 
T s 2080-LC30-16QWB 
Micro830 


POD TRAFFIC CONTROLLER. FB 


& 本 地 变量 
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Click Mest ta continue, 


* Back Cancel | 


Rockwell &utamation USB CIP 


This wizard helps vau install software Far: 


£.) If your hardware came with an installation CD 
SEO or floppy disk. insert it now. 


What da you want the wizard to do? 


(* |nstall the software automatically [Recommended] 


C. Install from a list or specific location [Advanced] 

















Esj| loooooooecooco 





常规 
内 存 
日 -通信 端口 
Sirm 
USB 端口 
日 期 和 时 间 
HEr 
自动 /故障 
Modbus 映射 
HARIO S 





图 13-59 




















尾 性 

供应 商 名 称 : Allen-Bradley - 

类 型 ID: 2080-LC30-16QWB 

固件 操作 系统 版 本 ; 1,12 

fh: ee Ys 

man: | 了 | 
点 击 连接 按钮 
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.' Micro830 | MicroS30-VAR | Global Variables-VAR. 





， Cp Major Fault; 一 - | 
Micro830 Remote Ure SE 67 Disconnected 
Mode! — (& pun Controller Mode: --- Connect 
m: E 
Download Upload M e a LU ——-——— — — —— — —  —— Man 
[V Autobrowse 






Æ] workstation, LISMKEBGBERMHAZ 
四: m Linx Gateways, Ethernet 
Micro830 x AB DF1-1, DFI 
H- AB ETHIP-1, Ethernet 
EHE AB VEBP-1, 1789-A17/A virtual Chassis 
(0 W on, workstation, LISMKEBGBERNHAZ 





EE: New. 510, DF1 
EE: USB 


pma | i 
^ 本 地 变量 E leeooooococoecoco 


[13-60 ”连接 浏览 


查看 输出 窗口 是 否 有 报错 ， 如 图 13-61 所 示 。 






Show output from; Build 





TRAFFIC LIGHT CONTROL 
Linking for SIMULATOR 





HICROS30: 0 erroris), 0 warningís) 
PROJECT: 0 erroris], Ü warningís! 
——À Purba Eng ————— 


========== Build: 1 succeeded, 0 failed, 0 up-to-date, 0 skipped ========== 


Kk 13-61 输出 窗口 


在 没有 错误 ， 用 鼠标 右键 点 击 Miero830 fulgsEdb, E PIER 

WR PLC 正 处 在 Run 模式 ， 会 提示 用 户 是 否 要 改 为 Program 模式 ， 如 图 13-62 所 示 。 妆 
下 载 完成 后 将 显示 是 否 改 成 原 模式 ( 见 图 13-63 ) ， 确 定 是 否 马上 运行 下 载 程序 ， 否 则 需要 
做 出 进一步 的 修改 。 








Download Confirmation ) X] 





The controller is in Remote Run mode. dm 
a  Doyou want Eo change ta Remote Program made? 


"HN 


图 13-62 模式 更 改 提示 框 
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Download Confirmation X] 


Download is Complete. Do you want to 
z change the controller back to Remote Run? 


[59] vw | 


图 13-63 ”下载 完成 ， 更改 模式 提示 框 


4) 调试 ， 改 错 。 

当 用 户 下 载 好 程序 以 后 ,一 种 普遍 的 错误 是 ， 项 目 工 程 和 控制 带 不 匹配 。 接 下 来 我 们 将 
会 学 习 到 如 何 检测 到 错误 并 修整 。 

双击 项 目 组 织 右 中 的 控制 副 图 标 ， 可 以 看 到 Micro830 中 的 一 些 信息 ， 包 括 控制 带 的 一 
些 状态 、 人 允许 配置 的 插件 程序 和 其 他 参数 ， 如 图 13-64 所 示 。 








二 Micro830| Traffic Light Contokpou | "x 


Micro830 enit € Program Major Fault: 


E 
Di + t Connected 
C Run Controller Mode: 77? po" 
n 


TUR Upload 2080-LC30-1 6QWB 











Manuals Help 


Micro830 











图 13-64 Micro830 中 的 信息 


在 控制 器 的 配置 树 中 选中 启动 /故障 ， 如 图 13-65 所 示 。 

点 击 图 13-65 中 的 清除 严重 故障 按钮 。 为 纠正 不 匹配 情况 ， 需 更 新 1、2 两 槽 里 的 插件 
来 满足 硬件 要 求 。 
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一 Micro830 


———] — 5 
”Traffic _ Light Cantral-POLI 









Micro830 


-— C 编程 严重 故障 ; 
ES e 运行 控制 器 模式 ， 一 
2080-LC30-160WB 





Micro830 


















一 自动 


因 出 现 严重 故障 已 下? 
em Dac r 


EATA 


严重 故障 代码 ， 
严重 故障 代码 说 
BB: 


Ux, 





无 故障 





i- Modbus 映射 
MEA TO 
c 插件 模块 

-— 208-SERIALISOL 
— 2080-IF4 





清除 严重 故障 | 发 取 控 制 器 疝 障 日 志 | 

















图 13-65 ”选中 启动 /故障 


13. 5 Micro800 在 运行 中 的 调试 


本 节 主 要 讲解 如 何 调试 ， 如 何 向 正在 运行 程序 的 PLC 发 出 强制 命令 。 
1) 按照 前 面 几 节 所 述 ， 创建 、 生 成 、 下 载 一 个 程序 ， 








EE PLC 上 运行 。 








2) 查实 PLC 处 在 运行 状态 。 如 果 不 是 处 在 运行 状态 ， 需 切换 到 运行 状态 ， 如 图 13-66 
BIZ o 

| ae Light_Control-pPOU > Micro830 | SESS 
| i C Program Major Fault: — Not Faulted 

Micro830 Remate 9 ] a^ annecte: 

Mode: @ Run Controller Mode: Run (Remote) "px : x 
TR 2080-LC30-16QWB 7 
Micro830 








图 13-66 ”将 程序 切换 到 运行 模式 
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3) 从 调试 菜单 中 选择 ，Start Debugging, WKI 13-67 所 示 。 


Connected Components Workbench 


File Edt view Project Build [Debug | Tools Communications Window — Help 
DERE- d | aA) 


; [Microsoft Sans Ser = lg -l | '* Start Debugging F5 


三 | Step Into F11 


Windows 















t— 


Ki 5 


30 - Micro830 













ct Organizer 









Mame: Projecti 


rgem 


Step Over F1ü 






图 13-67 开始 调试 


4) 此 时 ,将 出 现 Traffic Control POU 标签 ， 如 图 13-68 所 示 。 


Micro830 | Micro830-vAR, Traffic Light Control-POLJ 
is rung assigns the MicrogB3U VO ta the TRAFFIC CONTROLLER function black. 









图 13-68  :H3 Traffic Light _ Control _ POU 标签 


5) 用 鼠标 左 键 单 击 组织 控 制 带 中 的 全 局 变量 ， 如 图 13-69 所 示 。 
6) 设 定 要 强制 的 变量 ,假定 要 强制 _IO EM _DI_00， 如 图 13-70 所 示 。 
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[j Connected Components Workbench 


THO Samo MEGS ÆR Ai CED ERO 窗口 (Ww) 
fyegg BH- | Á dam |O - C -8- | RÀ 


: A £gzu-xjAÀj|mesxss|:- 


后 
项 目 组 织 器 .. Micro830-VAR | Traffic Light co 





和 名称; Projecta 





TI Microa3ü 
=L 程序 


| 一 | ux Traffic LighE Control 





-IO.EM.DI n6 
.1O.EM.DI Di 
-IO.EM DI 02 


m 
E 
T] 
G 
图 
= 
EN omo 
m 
[^i 
四 
加 
[r1] 
[H 
[3 


一 Tpg 数据 类 型 


白 CA 功能 块 


| 一 | =| TRAFFIC CONTROLLER. FB 


- ae 本 地 变量 


-IO.EM DI 05. 
.IO.EM DI 06 
-ISCEM.DE DP 
.IO EM.DI n8 
IG EM DI n9 
J0 P2 AI nn. 
IO P2 AI ni 


图 13-69 单 击 全 局 变量 


Mico830-VAR Traffic Light Contro-POU. | 





| Nme | Logical Value| Physical Value| Lock | Data Type | 
Ei - ge 于 gt" - gët B lgt^ - gt" 





E o EMpO 05 BO o- 
B 10.8M po.06 BOOL -> 
BN jos poo Boo - 
E -OFMDo08 TE 
国 o mpoo BOOL ă > 
n TO EM DI OO | ECOL x 
E omni BOOL > 





图 13-70” 设 定 要 强制 的 变量 


7) 选中 逻辑 变量 ， 如 图 13-71 所 示 。 

8) 这 时 可 在 同一 列表 中 看 到 输出 的 变化 ， 如 图 13-72 所 示 。 

9) 如 果 要 取消 ， 则 去 掉 选 中 的 逻辑 变量 。 如 果 人 允许 程序 或 者 外 部 来 源 改 变 变 量 ， 点 击 
不 可 检查 。 

10) 停止 调试 ， 可 在 调试 菜单 中 选择 停止 调试 。 或 者 根据 用 户 喜 好 打开 Micro830 标签 ， 
然后 选择 断 开 Micro830。 
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~ Micro830 Micro830-VAR| Traffic Light. Control-POU 
MUS Value | Physical a Data Ss Fi 








- 

_IO EM DO 05 "Omm - 
.]O. EM DO 06 BOOL  - 
10 EM DO 07 BOOL - 
_IQ_EM DO_08 d BOOL  - 


xi O. EM DO 09 


 ]Q EM DI OD 


^ Micro830" Micro830-VAR | Traffic Light Control POU | 


- um o. 
-1O. EM DO. 00 BC 

IO. EM DO. 01 了 7 BC 
.]O.EM DO. 02 5 2 BC 

IO. EM DO 03 BC 

.]O EM DO 04 7 7 BC 
.]O.EM DO 05 7 z BC 

BC 

BC 

BC 

BC 

B 







图 13-71 选中 逻辑 变量 

















_ID_EM DO 06 
_IO FM DO 07 
-l0 EM DO 08 
I0 EM DO 09 


“IO EM DI DO CE 








1O EM DT NI 


图 13-72 输出 的 变化 


13.6 Micro800 与 变频 器 的 通信 


本 节 将 介绍 通过 Modbus 通信 技术 实现 Micro830 控制 器 与 PowerFlex 4M 系列 变频 器 的 通 
信和 与 监控 ， 。 频 右 的 正 转 、 反 转 与 起 停 等 。 整 个 系统 的 通信 配置 如 图 13-73 所 示 。 






















Ü iii 
; | Micro 830 ed 
m P | CI @ aene C PowerFlex 4M 
E 01 02 03 04 05 06 
m KD CD XD (DD CD 
11 12 13 14 15 16 
(DOO os 



































- 485 
Q QM — . 485 





























UTI V/T2 WT3 DC« DC- 


lee! 











图 13-73 系统 的 通信 配置 
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PowerFlex 4M 变频 器 配 有 RS485 DSI 的 通信 接口 ， 用 于 实现 Modbus 通信 。 同 时 ，Mi- 
cro830 也 将 配置 对 应 的 RS485 通信 模块 。 在 开始 实验 之 
前 ,我们 先 学 习 如 何 恢 复 变 频 兹 的 出 厂 设 置 ， 以 便 熟 悉 
面板 操控 。 

1) 检查 变频 顺 是 否 可 由 面板 进行 控制 ， 如 果 绿 色 局 
动 按钮 的 指示 灯亮 ， 表 明 变 频 顺 可 以 由 面板 直接 操控 起 
动 和 停止 。 如 果 控 制 速度 ， 可 旋转 绿灯 上 面 的 电位 顺 旋 
钮 即 可 。 图 13-74 

2) 熟悉 操作 面板 〈 见 图 13-74) 。 面 板 上 功能 键 的 功能 见 表 13-1。 

表 13-1 操作 面板 上 功能 键 的 功能 





























按键 名 称 描述 
Sel 选择 进入 下 一 步 ,或 选择 要 设 定 的 参数 
DEB  ueusresx | 向 上 和 向 下 滚动 参数 ,或 增加 和 减少 数值 
Enter 保存 和 确认 参数 值 的 变化 


3) 多 次 按 下 Esc 键 ， 直 到 屏幕 显示 “0.0”; 

4) 按 下 一 次 “J", 屏幕 显示 的 格式 为 “xyyy”， 其 中 x 代 表 (d, P, t, Cor A) 当中 
的 一 个 字母 ，y 代表 数字 。 

5) 检查 最 左 侧 的 字母 是 否 在 闪烁 。 

6) 按 下 “A” 刍 或 “VW” 键 直到 最 左 侧 字母 显示 “P”。 按 下 “J WI. NBI, "P 
停止 内 烁 ， 而 最 右 侧 的 数字 开始 闪烁 。 

7) 按 下 “全 ” 键 或 “时 ” 键 直到 屏幕 显示 “P112?”。 

8) 按 下 “|” 键 ， 屏 幕 显示 “0”， 表 明 参 数 P112 当前 的 数值 为 0。 

9) 按 下 “” 键 ,“0” 开 始 闪 烁 ， 通 过 “全 ” 键 或 “可 ” 键 ， 将 数值 调整 为 “1?， 
RR". 键 确认 。 

10) 此 时 屏 磊 闪 烧 “F048”， 同 时 红 灯 FAULT LED 报错 ， 表 明 变 频 器 的 参数 已 经 被 重 
置 恢复 到 出 厂 状态 。 按 下 红色 停止 按钮 清除 错误 。 

11) 此 时 绿色 LED 指示 灯亮 ， 按 下 绿色 局 动 按 钮 ， 变 频 器 开始 工作 。 如 采 屏 幕 依 然 显 
示 为 “0.0”， 则 顺 时 针 旋 转 电 位 器 即 可 。 按 下 红色 的 停止 按钮 ， 变 频 器 停止 工作 。 注 意 ， 
变频 顺 不 会 立即 停止 ， 会 连续 减速 为 0。 

下 面 ， 我 们 正式 开始 Micro800 与 Powerflex4M 的 通信 实验 。 若 要 远程 控制 变频 器， 需要 
用 上 述 办 法 先 将 参数 P106 和 P108 均 赋 值 为 5S。 此 时 ， 便 可 通过 Modbus RTU 的 通信 指令 进 
行 控制 。 表 13-2 为 需要 修改 的 变频 器 参数 。 

表 13-2 需要 修改 的 变频 器 参数 























参数 描 述 设 定 值 
C302 Comm. Data Rate( Baud Rate)4 =19200 bps 4 
C303 Comm. Node Addr. 2 
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( 续 
参数 描述 设 定 值 





Comm. Loss Action( Action taken when loss communication ) 


0 = Fault with coast stop 





Comm. Loss Time( Time remain in communication before 


C305 5 
taking action set in C304)5 sec (Max. 60) 





Comm. Format ( Data/Parity/Stop) RTU :8 Data Bit, Parity 


C306 0 
None, 1 Stop bit 








1. 建立 变频 器 的 控制 程序 

变频 器 的 参数 已 经 设 定 完毕 ， 接 下 来 ， 将 介绍 如 何在 Micro800 中 建立 程序 来 控制 Pow- 
erFlex 4M 变频 器 。 具 体 步骤 如 下 : 

1) 打开 CCVW 一 Connected Components Workbench 软件 ， 如 图 13-75 所 示 。 


% Connected Components Workbench 









fü Rockwell Software 1 而 cow 





AllPrograms bD| 














加 Rockwell Automation applications — k 






| m Rockwell Automation t 







| l'un] Allen-Bradley Applications k 
了 lan! Allen-Bradley E 









ws Media ,, T CCW Structures | 篇 2 





E135 -打开 软件 
2) 选择 Micro800 控制 器 2080-L30-16QWB， 新 建 一 个 项 目 ， 如 图 13-76 所 示 。 





Project Organizer 一 下 | Praject Organizer 


Name; | Mame: Projecti | 








C | Programs 
T alobal Variables 


-| | DataTypes 


C ] Function Blacks 










Device Toolbox 








+ Discover 


= Catalog 
A 
2080-LC30-10Q'WB 一 =H Catalog 


2080-LC30-16AWB ^ 
T m 2ü80-LC30-100wWB E 


Zü&D-LC30-16QVB 
z z m 2080-LC30-1 6AB 


2080-LC30-16QWB | á 
m 2ü80-LC30-160vB 
ZüBÜ-LC30-24Q0BB * 


NON 1/c2n DAMD m 2UBD-LC30-16QWB d 


图 13-76， 建 立新 项 目 


Device Toolbox -2Xx 


+ Discover 
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3) 将 程序 命名 为 Mod _ Drive， 如 图 13-77 所 示 。 


Project Organizer 





图 13-77 命名 程序 


4) 增加 一 条 梯形 图 语句 ， 如 图 13-78 所 示 。 





Mew ST : Structured Text 
— New LD : Ladder Diagram. 










New FBD : Function Black Diagram 


图 13-78 ”添加 梯形 图 语句 


5) 选择 重新 命名 程序 ， 如 图 13-79 所 示 。 
6) 输入 名 称 Mod Message, UnA] 13-80 所 示 。 

















Project Organizer 


Mame: Mod Drive | 
JTT] Microg30 
LU 


ECC. | Programs 


iro 


G Global variables 


| E DataTypes 


[ J Function Blocks 


kad i qi Microg30 
-a | Programs 


国 e Mod Message 


i Local Variables 
| 


Upload 






Open 
Import 
Export 
Cut 


Copy 


Delete 


Rename 








图 13-79 ” 重 命名 程序 图 13-80” 重 命名 为 Mod Message 


7) 用 鼠标 双击 Mod _Message， 在 打开 的 工具 栏 中 拖 搜 功能 块 指令 ， 如 图 13-81 所 示 。 
从 指令 窗口 中 选择 TONOFF ， 如 图 13-82 所 示 。 
8) 点 击 OK 按钮 ， 进 行 下 一 步 。 
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Toolbox ~H X Mod Message-PQU* | 
l2 Ladder. r 

le Pointer 

h-o Rung 

-— Return 

A Jump 

T Branch 

-CF Direct Coil 

X Reverse Coil 

-&- Set Coil 

4E- Reset Coil 

4PF Pulse Rising Edge Coil 

-tH Pulse Falling Edge Coil 

JF Direct Contact 

+t Reverse Contact 

4PH Pulse Rising Edge Contact 
JL Pulse Falling Edge Contact 


= General | 
图 13-81 ”添加 功能 块 指令 





Z4 Instruction Block Selector: TONOF*- 
Controller : 2080L C 30155 wv EA, 


ENRTOEEDNNENCT TONNIIECTI | 
Bir ToNGFF - oe | eri [* pr 


Wu TONOFF Time Tz Delay an autput-on(true]. then 


Farameters 





Instance: | TONOFF_1 * | Scope Mod Message 


Inputs: | EN/ENO [| 


Show Parameters 


Cancel 





图 13-82 ”选择 TONOFF 
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9) 点 击 变 量 variable, 在 PT 和 PTOFF 中 均 键 入 T2S， 如 图 13-83 所 示 。 
10) 从 工具 箱 中 ， 拖 搜 一 个 Reverse Contact 指令 ， 插 在 TONOFF _1 指令 前 面 ， 如 图 13- 


84 所 未 。 





Mod_Message-POUY| 





Mod_Message-POUY | 





















SYSVA_CCEXEC 
SYSWA_CYCLECNT 
SYSVÀ CYCLEDATE 
SYSVAÀ KVBCERR 
SYSVAÀ KVBPERR 
STSVÀ MAI ERR. HALT 
SYSVÀ REMÜTE 








图 13-83 设置 变量 图 13-84 添加 Reverse Contact 指 今 


11) 从 变量 选择 窗口 中 ， 选 择 TONOFF _1. Q， 如 图 13-85 所 示 。 


BT Selector 





Name Type Global Scope Local Scope 


A 
TONOFF_1.0 | BOOL s |Micro830 v | |Mod Message v | 





HEN HEN -MI——]H m 















< - gt* - gi 
- TONDFF 1 TONOFF + 
D TOROFETIN BOOL Input control 
E TONOFF_1.PT 一 DOr-delay time 
TURIN 4PIOF O ARAA 
cu TONO D lm | | TI TRUE 
E] Il the Progra 
Ei UM UOTE TE 
E TONOFF. 1.REDGE BOOL 
TONDFF_TFEDGE BOOL 


图 13-85 设置 变量 
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12) 第 一 条 语句 完成 后 ， 如 图 13-86 所 示 。 


Mod_Message-POU* | 





TONOFF 1.4 





图 13-86 ”完成 的 第 一 条 语句 


13) 再 创建 一 条 新 的 梯级 ， 如 图 13-87 所 示 。 











= Ladder 
lk Pointer 
| 十 Rung 
- Return 
3 Jump 
T Branch 
{© Direct Coil 
好 Reverse Coil 
-&- Set Coil 
4E- Reset Coil 
Æ+ Pulse Rising Edge Coil 
如 Pulse Falling Edge Coil 
4 F Direct Contact 
Jt Reverse Contact 
JPH Pulse Rising Edge Contact 
Atb Pulse Falling Edge Contact 
iE Block 
^ General 





Mod Message-POU* | p 

















TONOFF_10 


[2825 
-0 


EM 


[13-87 创建 新 的 梯级 





i. EN 


14) 拖 搜 一 个 直接 接触 变量 ， 如 图 13-88 所 示 。 





Fe 二 


图 13-88 ”添加 直接 接触 变量 





15) 从 变量 选择 窗口 中 选择 TONOFF _1. Q， 如 图 13-89 所 示 。 
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EB Variable Selector 





Mame T Global Scope Local Scope 


ype 
TONOFF_1.0 BOOL v | Micrag3ü v Mod Message v | 


User Global Variables - Micro830 | Local Variables - Mod Message | System Variables - Micro830 | 1/0 -Micro *. * 
ENCEINTE mo NN 








gt -== "pg et 
= TONOFF 1 TONDFF . 
TONOFF 1.1N BOOL Input contral 
TONOFF_1.PT TIME Dn-delay time settir 
TONOFF 1.PTOF. TIME Üff-delay time settir 
CHELSEA GE nt md (IS BC 

TONOFF. 1.ET If the Programmed 
TONDFF 1.PDATE — 


z TONOFF. 1.REDGE. BODL 
B TONOFF. 1.FEDGE BOOL 


图 13-89 选择 TONOFF_1.Q 


16) 增加 一 个 功能 块 指 令 ， 如 图 13-90 所 示 。 


Mod_Message-POU* | 











Toolbox. €T X 
= Ladder 
k Pointer 
|-| Rung 
- Return 
3» Jump 
LJ Branch 
X Direct Coil 
X) Reverse Coil 
Æ Set Coil 
4E- Reset Coil 
-PF Pulse Rising Edge Coil 
HF Pulse Falling Edge Coil 
JF Direct Contact 
4t Reverse Contact 
4PH Pulse Rising Edge Contact 
P Pulse Falling Edge Contact 


TONOFF 14 














| TONOFF 14 
[LL 
图 13-90 ”增加 功能 块 指令 


17) 在 功能 块 指令 选择 窗口 中 找到 MSG _MODBUS， 如 图 13-91 所 示 。 
18) 点 击 OK 按钮 进行 下 一 步 。 
19) 用 鼠标 双击 项 目 树 中 的 Local Variables， 如 图 13-92 所 示 。 
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EA Instruction Block Selector: MSG MODBUS 


Controller : 2080LC 30150 WwBA 


UERIEEMENCTITINEE NUT 下 
Hs. pe I- per] ei 
E cur MSG MODBUS SEES EHI 


Send a modbus mes: sages. 


Parameters 


Instance: |MSG MODBUS 1 v| Scope: Mod Message 


Inputs: EN ENO [] 





Show Parameters 


Cancel 





图 13-91 找到 MSG _ MODBUS 


Prajeck Organizer 





Mame: Mod Drive 


ATI] Micra 3n 
BE | Programs 


= Ht 7 Mad Message 





Local Variables 





图 13-92 找到 Local Variables 


20) 按照 表 13-3 ， 在 Mod  Message-VAR 标签 中 创建 变量 ， 如 图 13-93 所 示 。 
R133 需 创建 的 变量 


























Variable Name Data Type Variable Name Data Type 

1 Cancel BOOL 4 D2 laddr MODBUSLOCADDR 
2 D2 _ lcfg MODBUSLOCPARA 5 D2 error BOOL 

3 D2 _ Tefg MODBUSTARPARA 6 D2 _ errore UINT 
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Mod. | Message- NAR | Mod | Message- -POUY d 


站 eve EE NN 











- gt* 

FI TOMOFF 1 TONOFF ə 

+ M56 MODBUS 1 M56 MODBLIS z 
Cancel BOOL - 

E 2a MODBUSLOCPARA - 
NN e o2 ref MODBUSTARPARA . 
D + pe Jaddr MODBLSLOCADDR : 
aea oero BOOL x 
i] D2 errarc LINT z 
BC 一 


图 13-93 ”创建 变量 


21) 双击 Mod Message， 将 变量 连接 到 MSG MODBUS 1 对 应 的 参数 ( 见 表 13-4), 
如 图 13-94 所 示 。 
表 13-4 MSG MODBUS 1 的 参数 











序号 变量 名 MSG _ MODBUS _1 的 参数 变量 名 MSG _ MODBUS 1 的 参数 
1 Cancel Cancel D2 laddr LocalAddr 
2 D2 lefg LocalCfg D2 _ error Error 
3 D2 _ Tefg TargetCfg D2  errorc Error ID 




















TONOFF 14 











IH Embedded Digital Output 4.— | 
IQ Embedded Digital Output 5 





|D2 eror 
D2 ermorc 
D2 laddr 
D2 lcfa 

D2 Tcfg Z| 
| MSG_MDDBU5 1 一 
TOMDFF 1 bail 


larg. 





Loc. 
i 





图 13-94 ”建立 对 应 参数 


22) 最 后 ， 下 载 并 运行 程序 ， 如 图 13-95 所 示 。 
23) 编译 下 载 成 功 ， m -96 Bra o 


24) 点 击 图 标 ll, FH. 
181 


罗 克 韦 尔 自动 化 设备 应 用 基本 教程 





Mame: Fod_Drive 





| 





图 13-95 下 载 并 运行 程序 


Compiling for SIMULATORE 

HOD MESSAGE 

Linking for SIMULATORE 

MICROS30: 0 erroris), Ü warningis) 

CONTROLLER: Ü erroris], DO warningis! 

Ec CE Build End ------ 

========== Build: 1 succeeded, 0 failed, Ū up-to-date, 0 skipped ========== 


图 13-96 ”编译 成 功 


2. 增加 串口 通信 模块 
下 面 将 介绍 如 何 增加 Micro800 的 串口 通信 模块 ， 以 便 通 过 Modbus 和 变频 器 通信 。 
1) 双击 Micro830 的 工程 组 织 需 图 标 ， 如 图 13-97 所 示 。 


Micro830 Mod_Message-POU 


1 e Program Major Fault:  -— 
Micro830 Disconnected 
Controller Mode:  --- E 


Run 


i r 2080-LC30-16QWB 


Download Upload 


| 
DT leeeeeeeeeced 














Micro830 le 
= 
looooococoocoQopQ 
General ^ Properties 
Memory 
B Communication Ports 
Serial Port 


USB Port 
Date and Time 
Interrupts 
Frotection 
Startup/Faults 
Modbus Mapping 
Embedded I/O 
E Plug-In Modules 








R 





图 13-97 工作 界面 
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2) 用 鼠标 右键 单 击 < Empty > ， 选 择 2080-SERIALISOL， 如 图 13-98 所 示 。 


E Communication Parts ^ 
- Serial Port E 
-USB Part 
Date and Time 
Interrupts 
Protection 
Startup/FaulEs 
Madbus Mapping 
Embedded Lia 
E Plug-In Modules 2080-IFz 
= Empty > 





2030-IF4 





< Empty > 


2080- 忆 FFz 
208D0-TCz 
AA 2ü080-RTD2 

697) has exited wj 208 0-TRIMPOTé 


eUBQ-SERIALISOL 


图 13-98 ”添加 通信 模块 





3) 找到 串口 通信 模块 2080-SERIALISOL， 并 用 鼠标 双击 后 ， 出 现 如 图 13-99 所 示 夯 面 。 


iret leeeeeeeeocec| 


Micro830 = ame Ol aaar (CI 





1 
1893, G 





A loecooooooooooQ 











E Communication Ports A sigues 
Serial Port p 
USB Port Driver: (ASCII vi 
Date and Time 
Interrupts Baud Rate: | 19200 v | 
Protection 
Starktup/FaulEs Parity: | Mone v 
Modbus Mapping N 
Embedded TI 
E Plug-In Modules 
-< Empty > 
d hd Advanced Settings 


图 13-99 ”设置 串口 通信 模块 
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4) 在 属性 中 栏 ， 按 图 13-100 所 示 设 置 变量 。 


Properties 
Driver: (Modbus RTU wv | 
Baud Rate: | 19200 v | 
Parity [Nons O 
Unit Address: o | 
Modbus Rale: | Modbus RTU Master v | 


[d 13-100 设置 变量 


5) PowerFlex 4M 变频 器 和 Micro 830 控制 器 中 的 波 特 率 要 保持 一 致 。 
6) 在 高 级 设 定 中 , 选择 RS485 , 如 图 13-101 所 示 。 
[-] Advanced Settings 


Prokacal Control 


: ——— ——w.. | RTS Pre-Delavy: 
Media: c | 


RTS Post-Delay: o 


n 


Data Bits: 

Stop Bts; C 
Response Timer: 100 —— | 

Broadcast Pause: 1000 — | 

Inter-Char Timeout: lo | 


图 13-101 选择 RS485 


7) 再 次 编译 ， 如 图 13-102 Brz 


Mame: Mod Drive 





图 13-102 ”再 次 编译 


8) 编译 下 载 成 功 ， 如 图 13-103 所 示 。 
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Compiling for SIMULATOR 
MOD MESSAGE 
Linking for SIMULATOR 


HICROS830: D erroris), 0 warningis] 
CUNTRÜLLEER: Ü erroris), Ū warningis] 
一 Build End ------ 


========== Build: 1 succeeded, 0 failed, 0 up-to-date, 0 skipped ========== 


Eq 13-103 ”编译 成 功 


9) gl; ld 保存 项 目 。 

3. 测试 创建 的 项 目 

下 面 将 介绍 如 何 测试 上 面 创建 的 项 目 ， 完 成 变频 器 的 远程 控制 。 
1) 将 程序 下 载 到 Micro830， 如 图 13-104 所 示 。 





图 13-104 下载 程 序 
2) 选择 2080-LC30-16QWB， 点 击 OK 按钮 ， 如 图 13-105 所 示 。 


Connection Browser PEE 


Autabrowse 


JE workstation, APSGSIGHLKEK 

Hi zm Lins Gateways, Ethernet 

Hz AB DFi-1, DFI 

Hi zu AB ETH-1, Ethernet 

Hj zm AB ETHIP-1, Ethernet 

B-E AB VBP-1, 1789-A17/AÀ Virtual Chassis 
E 00, Workstation, RSLinx Server 
5 ic, 1756 module, 2080-LC30-16QWB 





图 13-105 ”选择 2080-LC30-16QWB 


3) 对 话 框 提示 是 否 将 控制 器 处 于 运行 模式 ， 点 击 Yes 按钮 ， 如 图 13-106 所 示 。 
4) 编译 下 载 成 功 ， 如 图 13-107 所 示 。 
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Download Confirmation 


P The controller is in Remate Run made. 


Da vau want to change to Remote Program made? 








Utput 
Show output from: General N^ RES 二 RES 
URP Download started: Conficniration- MicrosS3ü0 ——-——-—— 


— — Start Downloading Rezcource #1 一 一 一 一 一 一 
ILI Download: 1 succeeded, 0 failed, 0 up-to-date, 0 skipped ————-— 





E] 13-107 ”编译 成 功 


5) 点 击 工具 栏 中 的 进行 调试 ,编程 界面 会 从 白色 背景 变 为 蓝 色 背景 ， 如 图 13-108 
所 示 。 














图 13-108 ”进行 调试 


6) 与 此 同时 ， 变 量 值 也 会 在 屏 pu 如 图 13-109 所 示 。 


TONOFF 14Q 





图 13-109 显示 出 的 变量 
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7) 测试 Modbus 通信 ， 将 表 13-5 中 的 变量 赋值 。 
R135 BRENES 


Variable Name Description Value 





Serial Port Channel no. for communication 2, 5 or 


D2 _ Icfg. Channel : 6 
6 depending on application. 





D2 loefg. 0: for one shot, 1: for continuous trigger 


TriggerType (1 continuous Trigger-Function not available yet) 





Modbus Communication Function Code 


D2 _ lefg. Cmd 6 
03 ( Read Single Coil) , 06 ( Write Single Coil) or 16 ( Write Multiple Coil) 











D2 _ Icfg. ElementCnt No of data to Read or Write 1 
D2 _ Tcfg. Addr Register Address of the Slave to Read or Write 8193 
D2  Tcfg. Node Slave Node Number 2 





Data to Write/Return data from Slave if read 


D2 laddr| 1 
m LU command is issued. ( Bit 2 of 8193 = Start) 


N 














8) 要 改变 D2 _lefg 值 ， 可 双击 其 变量 名 ， 如 图 13-110 所 示 。 图 13-111 所 示 的 变量 监 
控 界 面 会 出 现 。 





一 


图 13-110 ”改变 变量 的 值 


+ DES 
+ D? Trin 











EM 52.Jcfachannel N/A 
gH oz 2 lcfg Triggers yp 0 NJÀ 
ps 0 N/A 
HI D N/A 
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9) 要 改变 D2 _lefg. Channel 值 ， 可 双击 其 变量 名 ， 如 图 13-112 所 示 。 


[Name | 
| - ut 


- gt 

| + TONOFF 1 
| + MSG MODBUS 1 

Cancel 
| - D2 lcfg p 

JA cochan ——— 0] 

u D2 lcfa.TriggerType D 

P3  D2 leíaCmd 0 


DS — D2 icigElementCnt 0 
图 13-112 更 改变 量 的 值 


10) 通道 的 数字 取决 于 串口 通信 模块 的 位 置 ， 如 图 13-113 所 示 。 


Channel 2 


Channel 4 





Channel5  Channel6 


图 13-113 ”串口 通信 模块 的 位 置 





11) 当 输入 最 后 一 个 参数 D2 laddr. [1], PowerFlex 4M 的 运行 指示 灯亮 ， 表 明 指 令 已 
经 传送 到 变频 融 。 
12) 改变 相应 的 变量 值 ， 见 表 13-6。 








表 13-6 改变 的 变量 值 
Variable Name Description Value 
D2  Tefg. Addr Register Address of the Slave to Read or Write 8194 





Data to Write/ Return data from Slave if read 
D2 _laddr[ 1] 200 
command is issued. ( Bit 1 of 8193 = Start ) 








13) 注意 ， 此 时 PowerFlex 4M 变频 器 的 频率 会 显示 20.0 (200 x0.1), 
14) 地 址 8194 指 的 是 频率 地 址 ， 如 果 要 调整 PowerFlex 4M 变频 需 的 频率 ， 只 需要 对 
8194 对 应 的 变量 赋值 即 可 (实际 的 频率 值 = 变量 值 x0. 1) 。 
15) 根据 表 13-7 可 调整 变量 值 。 
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R137 调整 的 变量 值 


Variable Name Description Value 





D2  Tefg. Addr Register Address of the Slave to Read or Write 8193 





Data to Write/ Return data from Slave if read 
D2 _ laddrl 1] 0 
command is issued. ( Bit 2 of 8193 = Start) 








16) 此 时 PowerFlex 4M 会 停止 工作 。 
17) 地 址 8193 指 的 是 控制 起 停 地 址 ，0 代表 停止 ，1 代表 起 动 。 


18) 关闭 变量 监控 ， 点 击 工具 栏 中 的 图 标 晶 。 
19) 点 击 Disconnect, Micro800 下 线 。 
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书 名 书 号 定价 
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2、 循 序 渐进 Kinetix 集 成 运动 控制 系统 24498-1 45.00 
3、 电 气 控 制 与 可 编程 序 控制 器 应 用 技术  22095-4 49.00 
4、ControlLogix 系 统 实 用 手册 23037-3 58.00 
5、 循 序 渐进 SLC500 控 制 系统 23038-0 45.00 
与 PanelView 训 练 课 
6、 深 入 浅 出 NetLinx 网 络 架 构 24983-2 30.00 
7, ControlLogix& t FB 7717 Ml 24127-0 58.00 
自动 化 应 用 培训 教程 
8、 循 序 渐进 CMS 机 器 控制 系统 25797-4 47.00 
9、ControlLogix 系 统 水 泥 行业 26077-6 39.00 
自动 化 应 用 培训 教程 


10、MicroLogix 核 心 控制 系统 31237-6  59.0Q 
11、ControlLogix 系 统 在 污水 处 理 行业 中 的 应 用 35489-5 45 


12、ControlLogix 系 统 在 给 水 处 理 行业 中 的 应 用 35490-1 .00 
13、PAC 编 程 基本 教程 36030-8 85.00 
14、AB 变 频 器 及 其 控制 技术 37125-0 34.00 
15, Micro800 控 制 系 统 41257-1 34.00 


16、 罗 克 韦 尔 自动 化 设备 应 用 基本 教程 42230-3 00.00 
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